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EINLEITUNG

Inhalt dieses Handbuchs

Dieses Handbuch enthdlt die Anweisungen zur Verwendung des programmierbaren
Sicherheitsmoduls MOSAIC und seiner Erweiterungsmodule (als "SLAVE" bezeichnet) und

umfasst im Wesentlichen Folgendes:

e Beschreibung des Systems

e Installationsmethode

e Anschlisse

» Signalisierungen

e Diagnostik

» Verwendung der Konfigurations-SW.

Wichtige Hinweise zur Sicherheit

Yk Dieses Symbol stellt einen wichtigen Hinweis zur Personensicherheit dar. Die mangelnde Einhaltung kann
zu einem sehr hohen Risiko flir das betroffene Personal fiihren.

=» Dieses Symbol weist auf einen wichtigen Hinweis hin.

Yk MOSAIC erreicht das folgende Sicherheitsniveau: SIL 3, SILCL 3, PL und Kat. 4, Typ 4 gemal} der geltenden
Bestimmungen.
Dennoch sind die endgitiltigen Sicherheitseinstufungen SIL und PL des Gerats von der Anzahl der
Sicherheitsbauteile, ihren Parametern und den hergestellten Anschliissen abhangig, die sich aus der
Risikoanalyse ergeben.

Yuk esen Sie aufmerksam den Absatz "Liste der geltenden Bestimmungen").

Yk Fiuhren Sie eine genaue Risikoanalyse aus, um das fir |hr Gerdat notwendige Sicherheitsniveau
festzustellen, indem Sie sich auf alle geltenden Bestimmungen beziehen.

Yk Die Programmierung / Konfiguration von MOSAIC erfolgt vom Installateur oder Bediener unter einer
ausschliefRlichen Verantwortung.

Yk Diese Programmierung / Konfiguration muss in Ubereinstimmung mit der Risikoanalyse der Anwendung
und allen fiir sie geltenden Bestimmungen erfolgen.

Yk Nach der Programmierung / Konfiguration und Installation von MOSAIC und der daran angeschlossenen
Gerate muss ein erschopfender Sicherheitstest der Anwendung erfolgen (siehe Absatz "SystemTEST", S.
138).

“ Der Kunde muss eine umfassende Kontrolle des Systems sicherstellen, wenn neue Sicherheitsbauteile
zum System selbst hinzugefiigt werden (siehe Abschnitt "SystemTEST", S. 138).

Yk ReeRr haftet nicht fir diese Vorgange und eventuelle sich aus diesen ergebende Risiken.

Yk Fir eine korrekte Verwendung der an MOSAIC angeschlossenen Gerate im Rahmen der jeweiligen
Verwendung siehe Bedienungsanleitung und eventuell die entsprechenden Produkt- und/oder
Geratebestimmungen.

“ Uberpriifen Sie, ob die Temperatur der Rdume, in denen das System installiert wird, mit den auf dem
Produkt und in den technischen Daten angegebenen Betriebsparametern hinsichtlich der Temperatur
vereinbar ist.

“ Bei sicherheitsrelevanten Problemen wenden Sie sich, sollte dies erforderlich sein, an die fir
Sicherheitsangelegenheiten zustdndigen Behorden |hres Landes oder an die zustdndigen
Industrieverbande.
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Liste der Abkiirzungen und Symbole

Deutsch

AES = Advanced Encryption Standard
DHCP = Dynamic Host Control Protocol
DNS = Domain Name Server
FW = Firmware
LAN = Local Area Network
MCM = MOSAIC Configuration Memory: Speicherchips fiir
MOSAIC M1/MOSAIC M1S/ MOSAIC M1S COM (Zubehor)
MSC = MOSAIC Safety Communication: proprietarer Bus fir Modulerweiterung
MSD = MOSAIC Safety Designer: Konfigurations-SW fiir MOSAIC in einer ~ Windows-Umgebung
LLO,LL1= Livello Logico O, Livello Logico 1
OMB = Open Modbus/TCP
0SSD = Output Signal Switching Device: Statischer Sicherheitsausgang
MTTFd=  Mean Time to Dangerous Failure
PL= Performance Level
PFHa = Probability of a dangerous failure per Hour
SIL= Safety Integrity Level
SILCL = Safety Integrity Level Claim Limit
SW= Software
TCP/IP=  Transmission Control Protocol / Internet Protocol
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Liste der geltenden Bestimmungen

MOSAIC wurde in Ubereinstimmung mit den folgenden europiischen Richtlinien ausgelegt:

e 2006/42/EG
« 2014/30/EU
« 2014/35/EU
« 2011/65/EU

"Maschinenrichtlinie"
"Richtlinie Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit"
"Niederspannungsrichtlinie"

"Richtlinie 2011/65/EU - Beschrankung der Verwendung bestimmter

gefdhrlicher Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten”

Es werden die folgenden Bestimmungen eingehalten:

CEIEN 61131-2

Speicherprogrammierbare Steuerungen, Teil 2:
Technische Eigenschaften und Priifungen der Gerate

EN ISO 13489-1

Sicherheit von Maschinen: Mit der Sicherheit verbundene Teile der Steuersysteme.
Allgemeine Grundsatze fiir die Planung

Sicherheit von Maschinen: Berlihrungslos wirkende Schutzeinrichtungen, Teil 1:

EN 61496-1 Allgemeine Voraussetzungen und Tests.
Funktionelle Sicherheit sicherheitsbezogener
EN 61508-1 elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme: Allgemeine
Voraussetzungen.
Funktionelle Sicherheit sicherheitsbezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme:
EN 61508-2 ! :
Voraussetzungen sicherheitsbezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme.
Funktionelle Sicherheit sicherheitsbezogener
EN 61508-3 elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme: Software-
Voraussetzungen
Sicherheit von Maschinen: Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
EN 62061 ; . .
programmierbarer elektrischer und elektronischer Steuerungssysteme
Sicherheitsvorschriften fur den Bau und die Installation von Aufzlgen. Aufzige fir
EN 81-20 den Transport von Personen und Sachen. Teil 20: Aufziige fir Personen und von
Personen begleiteten Sachen.
Sicherheitsvorschriften fur den Bau und die Installation von Aufziigen. Priifungen
EN 81-50 und Kontrollen. Teil 50: Planungsregeln, Berechnungen, Priifungen und Kontrollen

der Aufzugbauteile.

Tabelle 1
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ALLGEMEINE BESCHREIBUNG

MOSAIC ist ein modulares Sicherheitskontrollgerat, das eine Haupteinheit
(MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM), die Uber grafische Schnittstelle
MSD konfiguriert werden kann, und verschiedene an die Haupteinheit Uber
proprietaren Bus MSC anschlieRbare Erweiterungen umfasst.

Die Mastereinheit MOSAIC M1 bzw. MOSAIC M1S konnen auch unabhangig
eingesetzt werden und verfligen Uber.

- MOSAIC M1: 8 Sicherheitseingdnge, 2 unabhangige programmierbare
Festkorper-Zweikanal-Sicherheitsausgange und 2 SIL 1/PL c-Ausgdnge.

- MOSAIC M1S: 8 Sicherheitseingdnge, 4 unabhangige programmierbare
Festkorper-Einkanal-Sicherheitsausgange und bis zu 4 SIL 1/PL c-Ausgdnge.

- MOSAIC M1S COM: 8 Sicherheitseingdange, 4 unabhangige programmierbare
Festkorper-Einkanal-Sicherheitsausgange und bis zu 4 SIL 1/PL c-Ausgadnge
(siehe "Hauptmerkmale von MOSAIC M1S COM").

=» Es stehen I/O-Erweiterungen (MI802 und MI804 (MI804 nur fiir MOSAIC M1S, MOSAIC M1S
COM)), Input-Erweiterungen (MI8, MI12T8, MI16), Output-Erweiterungen (MO2, MO4,
MOA4LHCS8 und MOA4L (MOAL nur fur MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)), Module mit SIL 1/PL c-
Ausgange (MOS8, M0S16) sowie Ausgangsmodule mit Sicherheitsrelais mit zwangsgefiihrten
Kontakten (MR2, MR4, MR8, MOR4 und MOR4S8), Module mit Encoder- und
Proximityeingangen (MV2, MV, MV0), Module mit analogen Eingangen (MA2, MA4 nur fir
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM) und Module fiir den Diagnostik-Anschluss an die wichtigsten
Automationsbusse zur Verfligung: MBP (PROFIBUS), MBC (CanOpen), MBD (DeviceNet),
MBEI (ETHERNET/IP), MBEP (Profinet), MBEC (ETHERCAT), MBMR (Modbus RTU), MBEM
(Modbus/TCP), MBCCL (CC-link), MBECOM (Multistack).

MOSAIC kann Sensoren und Sicherheitssteuerungen verwalten wie z.B.:

optoelektronische Sensoren (Schranken, Scanner, Fotozellen, etc.), mechanische
Schalter, Notaustasten, bimanuelle Steuerungen, indem die Steuerung auf einer
einzigen flexiblen und erweiterbaren Vorrichtung konzentriert wird.

Das System muss aus einem einzigen Master MOSAIC M1 (oder MOSAIC M1S) und
einer Reihe von elektronischen Erweiterungen bestehen, die von 0 bis hochstens 14
variieren konnen, davon nicht mehr als 4 desselben Typs. Die Relaismodule MR2
und MR4 dagegen kdnnen ohne zahlenmaRige Beschrankung installiert werden.

Das System mit 14 Erweiterungen kann das Maximum erreichen von:

e mit MOSAIC M1: 128 Sicherheitseingange, 16 Sicherheitsausgange und
32 SIL 1/PL c Ausgdnge.

e mit MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM: 128 Sicherheitseingange, 32
Sicherheitsausgdnge und 48 SIL 1/PL c Ausgadnge.

Das MASTER-Modul und seine SLAVE-Module kommunizieren liber den 5-Wege-Bus
MSC (von ReeR), der auf der Riickseite jedes Moduls untergebracht ist.

Auf der Fieldbus-Seite sind tiber die MBx-Schnittstellen verfligbar:

e der Status aller Eingange mit ihrer Diagnostik
e der Status aller Sicherheitsausgange mit ihrer Diagnostik
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e 8 steuerbare Eingdnge (Fieldbus-Input) bei Verwendung von MOSAIC M1 oder
32 steuerbare Eingdange bei Verwendung von MOSAIC M1S (und MBx
FW-Version > 2.0). Diese Eingange konnen auf die gleiche Weise von den
physischen Eingangen im Schaltplan verwendet werden, sind jedoch nicht fiir
sicherheitsbezogene Zwecke zu verwenden.

e 16 Probe-Ausgange bei Verwendung von MOSAIC M1 oder 32 Probe-
Ausgdnge bei Verwendung von MOSAIC M1S (und MBx FW-Version > 2.0).
Diese Ausgadnge konnen im Schaltplan nach Belieben tber die Software MSD
angeschlossen werden.

Wichtigste Eigenschaften von MOSAIC M1S COM

Das neue MOSAIC M1S COM ist mit LAN-Konnektivitat ausgestattet. Es verflgt Giber
die gleichen Funktionen wie das Master-Gerdat MOSAIC M1S und daher auch uber
USB-Konnektivitat und gestattet es dem Benutzer darliber hinaus, die Prozessdaten
auf einem spezifischen Fieldbus zu teilen und es mittels Fernverbindung Uber
TCP/IP-Netze zu konfigurieren.

Der Benutzer hat bei der Auswahl und Konfiguration eines Fieldbusses vier
Moglichkeiten:

e EtherNet/IP

e MODBUS/TCP

e PROFINET

e EtherCAT
Unter dem Gesichtspunkt des Feldbusses wird MOSAIC M1S COM seit jeher als
Slave-Gerat betrachtet. Das Dokument Process Data Mapping 8547780 ist unter der

folgenden Adresse zu finden: https://www.reersafety.com/ im Download-Bereich
der Handbiicher.

Die Karte der Prozessdaten steht in zwei Versionen zur Verfligung:

1. Karte der Prozessdaten ohne analoge Daten
2. Karte der Prozessdaten mit analogen Daten

Der Benutzer kann entscheiden, ob die analogen Daten als Prozessdaten versandt
werden sollen. Entscheidet der Benutzer, die analogen Daten in die Prozesskarte
einzuschlieRen, muss er sich des Folgenden sicher sein:

1. Dass mindestens ein analoges Eingangsmodul MA4 oder MA2 in der MOSAIC-
Konfiguration vorhanden ist.
2. Dass die Karte der Prozessdaten die analogen Daten unterstitzt.

Im Anschluss die Haupteigenschaft, die von jedem Fieldbus-Protokoll unterstiitzt wird.

Fieldbus Unterstiitzt DHCP Unterstiitzt DNS TCP/IP-Konnektivitat
EtherNet/IP Ja Ja Ja
MODBUS/TCP Ja Nein Ja
PROFINET Nein Nein Ja
EtherCAT Nein Nein Ja*

* Nur wenn die Option EoE (Ethernet auf EtherCAT) aktiviert und korrekt konfiguriert ist.

Steht das TCP/IP-Netzwerk zur Verfligung, kann der Benutzer MOSAIC M1S COM
konfigurieren und den Monitor Uber die Fernverbindung mit der Software MSD
ausfiihren.
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Die mit MSD ausgetauschten Daten (bei Verwendung der TCP/IP-
Netzwerkverbindung) sind gegen schadliches Sniffing durch eine 128-Bit AES-
Verschllisselung geschutzt.

Der AES-Schliissel wird wahrend der Anfangsphase des Verbindungsprozesses mit
einem RSA-Prozess durch einen 1024-Bit-Schliissel ausgetauscht.

=» Das System Mosaic ist fir das hochste von den Normen fiir die industrielle Sicherheit
vorgesehene Sicherheitsniveau zertifiziert (SIL 3, SILCL 3, PL und Kat. 4).

MOSAIC M1S COM und MBx in demselben Projekt: Verwaltung des Feldbusses

= Ist Ihr Projekt mit dem Modul MOSAIC M1S COM und MBx konfiguriert, erfolgt die
Feldbusverwaltung ausschlieBlich Gber das Modul MBx.

Erweiterungsmodule

Die Erweiterungsmodule des Systems MOSAIC MI8, MI16, MI12T8 gestatten dem System,
die Anzahl der Inputs zu erhéhen und damit die Anzahl der anschlieRbaren externen Gerate.
MI12T8 bietet auRerdem auch 8 OUT-TEST-Ausgéange.

Die Erweiterungsmodule des Systems MOSAIC MO2, MO4 bieten dem System jeweils 2 und
4 statische OSSD-Sicherheitsausgdnge zur Steuerung der MOSAIC nachgeschalteten Gerate.
Sie verfiigen auferdem lber 2 (MO2) und 4 (MO4) programmierte Signalausgange.
MO4LHCSS ist ein Sicherheitsmodul mit 4 einkanaligen Hochstrom-Sicherheitsausgangen
(2A/Kanal auch paarweise verwendbar) und 4 entsprechenden Eingdangen fiir externe
Feedbackkontakte (EDM). Es verfiigt auRerdem (iber 8 SIL 1/PL c-Ausgédnge.

MA4 verfligt liber 4 unabhangige analoge Eingdange (auch paarweise verwendbar).

MI8O2 verfuigt Uber 8 Inputs, 2 Zweikanal-OSSD-Outputs und 2 programmierbare
Signalausgange.

MI804 hat 8 Eingdnge, 4 Einkanal-OSSD-Ausgadnge (auch paarweise verwendbar) und bis zu
4 programmierbare SIL 1/PL c-Ausgdnge oder bis zu 4 entsprechende Eingdnge fiir externe
Feedbackkontakte (EDM).

MO4L hat 4 Einkanal-OSSD-Ausgdnge (auch paarweise verwendbar) und bis zu 4
programmierbare SIL 1/PL c-Ausgdnge oder bis zu 4 entsprechende Eingange flir externe
Feedbackkontakte (EDM).

Die Erweiterungsmodule des Systems MOSAIC MR2, MR4 und MR8 bieten dem System
jeweils 2, 4 und 8 Sicherheitsrelais mit gefliihrten Arbeitskontakten und dem jeweiligen
Feedback der externen Relais (Ruhekontakt).

Die Erweiterungsmodule der Reihe MB wurden fiir den Anschluss an die gadngigsten
industriellen Feldbusse flir Diagnostik und Datenversand ausgelegt wie Profibus (MBP),
Canopen (MBC), Devicenet (MBD), CClink (MBCCL), Profinet (MBEP), EthernetlP (MBEI),
Ethercat (MBEC), Modbus RTU (MBEM), Multistack (MBECOM).

MBU gestattet den Anschluss an mit USB-Anschluss ausgestattete Gerate.

MCT1, MCT2 sind Module der Familie MOSAIC, die den Anschluss von MOSAIC M1,
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM mit anderen Slave-Modulen gestatten, die entfernt liegen
(< 50 m). Anhand der Verwendung eines abgeschirmten Kabels (ReeR MC25, MC50 oder
entsprechend der Tabelle der technischen Kabeldaten) werden zwei MCT-Module im
gewinschten Abstand angeschlossen.

Die Erweiterungsmodule des Systems MOSAIC MVO, MV1, MV2 gestatten die Steuerung (bis
zu PL e) von:

e Nullgeschwindigkeit, Hochstgeschwindigkeit, Geschwindigkeitsbereich;
e Bewegungsrichtung, Drehung/Verschiebung;
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Die Module haben die Moglichkeit, bis zu 4 Geschwindigkeitsschwellen fiir jedes logische
Input (Achse) zu konfigurieren.

Jedes Modul hat zwei logische Eingange, mit denen es bis zu 2 unabhangige Achsen steuern
kann.

MOR4 und MOR4S8  sind  Erweiterungsmodule, die mit 4  unabhdngigen
Sicherheitsrelaisausgangen mit 4 entsprechenden Eingangen fiir die Neuerfassung der
externen Feedbackkontakte (EDM) ausgestattet sind.

Es sind zwei verschiedene Ausgangskonfigurationen moglich (iber die Konfigurations-
Software MSD konfigurierbar):

e Zwei Kontaktpaare (es sind zwei Arbeitskontakte pro Ausgang mit jeweils 2
Feedback-Eingdangen vorhanden).

e Vier unabhangige Einzelkontakte (es ist ein Arbeitskontakt pro Ausgang mit jeweils
4 Feedback-Eingangen vorhanden).

Nur das Modul MOR4S8 verfiigt liber 8 programmierbare Ausgdnge.

MOS8/MOS16 verfiigt tiber 8/16 output Signalisierung.

MAZ2 hat 2 unabhangige analoge Eingange (kbnnen auch paarweise verwendet werden).
MAA4 hat 4 unabhangige analoge Eingange (kdnnen auch paarweise verwendet werden).

MSD-Software

Uber die Software MSD kénnen unter Verwendung logischer Operatoren und
Sicherheitsfunktionen wie Muting, Timer, Zahlern, etc. komplexe Logiken erstellt
werden, indem eine einfache und intuitive grafische Schnittstelle eingesetzt wird.

Die auf dem PC erfolgte Konfiguration wird an das Master-Modul Uber
USB-Anschluss (ibertragen; Die Datei befindet sich auf MOSAIC M1 (oder
MOSAIC M1S) und kann auch auf der proprietiren MCM-Speicherkarte (Zubehor)
gespeichert werden, was eine schnelle Ubertragung derselben Konfiguration auf ein
anderes Mastermodul ermdglicht.

=» Das System MOSAIC ist flir das héchste von den Normen fiir die industrielle Sicherheit
vorgesehene Sicherheitsniveau zertifiziert (SIL 3, SILCL 3, PL und Kat. 4).

PRODUKTZUSAMMENSETZUNG

MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM werden mit folgendem Lieferumfang
verkauft:

» Mehrsprachiges Installationsblatt.

=» Sowohl der riickseitige MSC-Anschluss als auch der MCM-Speicher kdnnen getrennt als Zubehor
bestellt werden.

Die Erweiterungsmodule werden mit folgendem Zubehor verkauft:
» Mehrsprachiges Installationsblatt.

e Ruickseitiger MSC-Anschluss (in MR2, MR4 und MR8 nicht vorhanden, die nur
uber Klemmenleiste angeschlossen werden).

=» Fir die Installation eines Erweiterungsmoduls (ausgenommen die Relais-Module) ist sowohl der
im Lieferumfang enthaltene MSC-Anschluss als auch ein weiterer MSC fiir den Anschluss an
MOSAIC M1 oder MOSAIC M1S erforderlich, die getrennt als Zubehor bestellt werden kénnen.
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INSTALLATION

Mechanische Befestigung

Die Module des Systems MOSAIC werden auf einer 35 mm DIN-Schiene wie folgt
befestigt:

1.

2.

3.

Eine Anzahl rickseitiger 5-poliger "MSC"-Verbinder anschlieRen, die der Anzahl
der zu montierenden Module entspricht.

Auf der 35 mm DIN-Schiene Omega (EN 5022) die so erhaltene Verbinderreihe
befestigen (zuerst oben).

Dann die Module an der Schiene befestigen und dabei darauf achten, die
Kontaktvorrichtung auf dem Boden des Moduls auf den entsprechenden
Verbinder zu setzen. Das Modul vorsichtig einsetzen, bis das Einrasten zu hoéren
ist.

Um das Modul zu entfernen, muss (unter Verwendung eines Schraubenziehers)
der Sperrhaken auf der Riickseite des Moduls nach unten gezogen und dann
das Modul von unten angehoben und nach oben gezogen werden.

16
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Mechanische Befestigung von MOSAIC M1S COM

Yk Die Versorgung nicht einschalten, bevor die folgenden Vorgange ausgefiihrt wurden.

Y%k Die dezentrierte Position der Unterbringung des hinteren Steckverbinders gestattet die

Positionierung von MOSAIC M1S COM nur auf der rechten Seite jedes beliebigen anderen MOSAIC-
Erweiterungsmoduls.

Die Einheiten des Systems MOSAIC an einer 35 mm-DIN-Schiene wie folgt anbringen:

1.

w N

An der Omega DIN mit 35 mm (EN 5022) eine Anzahl 5-poliger ,MSC“-Verbinder
der Rickwand anbringen, die der Anzahl der zu installierenden Einheiten
entspricht (zuerst oben anschliefRen).

Die gerade montierten Verbinder aneinander anschlieRen.

Die Einheiten an der Schiene anbringen und die Kontakte an der
Gerdteunterseite am jeweiligen Verbinder anordnen. Vorsichtig auf die Einheit
driicken, bis das Einrasten zu horen ist.

Zum Entfernen einer Einheit einen Schraubenzieher verwenden, um die
Befestigung an der Riickseite der Einheit nach unten zu ziehen, dann die Einheit
anheben und ziehen.

Abb. 2
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Berechnung des Sicherheitsabstands einer an MOSAIC angeschlossenen BWS

Jegliche an MOSAIC angeschlossenen beriihrungslos wirkenden
Schutzvorrichtungen missen in einem Abstand positioniert werden, der dem
Mindestsicherheitsabstand S entspricht oder dariiber liegt, so dass das Erreichen

einer gefahrlichen Stelle erst nach dem Stoppen des gefdhrlichen Vorgangs der
Maschine moglich ist.

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Yk Die europaische Norm: - ISO 13855:2010 (EN 999:2008) Sicherheit von Maschinen. Anordnung von
Schutzvorrichtungen in Hinblick auf Annéherungsgeschwindigkeiten von Kérperteilen®
liefert die Elemente fiir die Berechnung des korrekten Sicherheitsabstands.

Yk Lesen Sie auBerdem aufmerksam das Installationshandbuch jedes einzelnen Gerats, um spezifische
Informationen hinsichtlich der Anordnung zu erhalten.

Yk Nicht vergessen, dass die Gesamtreaktionszeit des System von folgenden Faktoren abhangt:
Reaktionszeit von MOSAIC + Reaktionszeit der BWS + Reaktionszeit der Maschine in Sekunden (die von

der Maschine ab dem Moment, in dem das Stoppsignal ibertragen wird, bendtigte Zeit, um den
gefahrlichen Vorgang zu unterbrechen).

Elektrische Anschliisse

— CoEs Die Module des Systems MOSAIC sind mit Klemmenleisten
— HEHHE fur die elektrischen Anschlisse versehen. Jedes Modul
N— s kann 8, 16 oder 24 Klemmen aufweisen.

13114115]16 .. .. . . .
a0 Jedes Modul verfiigt auRerdem (ber einen riickseitigen
S — Grid-Anschluss (fir die Kommunikation mit dem Master

é\é\é\é und den andere Erweiterungsmodulen).

A1l — MR2, MR4, und MR8 werden nur tiber die Klemmenleiste

:1 1: angeschlossen.
é‘é‘é‘é ! “ =» Klemmenanzugsdrehmoment: 5...7lb-in (0,6...0,7 Nm).

Abb. 3

Yk Die Sicherheitsmodule in einer Umgebung mit einem Schutzgrad von mindestens IP54 unterbringen.
Yk Verbinden Sie das Modul, wenn es nicht eingeschaltet ist.

Yk Die Module missen mit einer Versorgungsspannung von 24VDC120% gespeist werden
(Schutzkleinspannung gemaR EN 60204-1 (Kapitel 6.4)).
Yk MOSAIC nicht mit einer Versorgung flir externe Vorrichtungen verwenden.

Yk Der Erdungsanschluss (0 VDC) muss allen Bauteilen des Systems gemeinsam sein.

' "Beschreibt die Methoden, die die Planer zur Berechnung der Mindestsicherheitsabstande von einer Gefahr fir spezifische
Sicherheitsvorrichtungen verwenden koénnen, insbesondere fiir beriihrungslos wirkende Schutzeinrichtungen (z.B.
Lichtschranken), druckempfindliche Matten oder Trittflichen und Zweihandsteuerungen. Enthalt eine Regel zur Bestimmung
der Anordnung der Sicherheitsvorrichtungen basierend auf der Anndherungsgeschwindigkeit und der Haltezeit der Maschine,
die angemessen extrapoliert werden kann, so dass auch die verriegelten Tiren mit einbezogen werden, ohne die
Schutzvorrichtung zu verriegeln."
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Hinweise zu den Anschlusskabeln

= Leiterquerschnitt: AWG 12...30 (starr/flexibel) (UL).

=» Verwenden Sie nur Kupfer (Cu) 60/75°C-Leiter.

=» Es wird empfohlen, die Versorgung der Sicherheitsmodule von der anderer Starkstromgerate
(Elektromotoren, Inverter, Frequenzumwandler) oder anderer Stoérquellen getrennt zu halten.

=» Fir Anschliisse mit einer Lange von liber 50m Kabel mit einem Querschnitt von mindestens
1mm2 verwenden (AWG16).

Im Anschluss werden die Anschlisse jedes einzelnen Moduls des Systems MOSAIC

aufgefihrt:

Master-Modul MOSAIC M1

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC Versorgung 24VDC -
Input ("Typ B" gemal
2 MASTER_ENABLE1 | Input Master Enable 1 EN 61131-2)
Input ("Typ B" gemal
3 MASTER_ENABLE2 | Input Master Enable 2 EN61131-2)
4 ovDC Versorgung OVDC -
5 OSSD1_A Output Statischer Ausqana | Aktiver PNP oben
6 0SSD1_B Output g9ang Aktiver PNP oben
7 RESTART_FBK1 Input Feedback/Restart 1 Input gemaR EN 61131-2
Programmierbarer .
8 OUT_STATUS1 |Output Signalausgang Output Aktiver PNP oben
9 OSSD2_A Output Statischer Ausaang 2 Aktiver PNP oben
10 0SSD2_B | Output 9and Aktiver PNP oben
11 RESTART_FBK2 Input Feedback/Restart 2 Input gemaR EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 |Output _Programmierbarer Aktiver PNP oben
Signalausgang Output
13 OUT_TESTI  |Output Programmierbarer Aktiver PNP oben
Signalausgang
14 OUT_TEST2  |Output Programmierbarer Aktiver PNP oben
Signalausgang
15 OUT_TEST3  |Output Programmierbarer Aktiver PNP oben
Signalausgang
16 OUT_TEST4  |Output Programmierbarer Aktiver PNP oben
Signalausgang
17 INPUT1 Input Digitales Input 1 Input gemdR EN 61131-2
18 INPUT2 Input Digitales Input 2 Input gemdR EN 61131-2
19 INPUT3 Input Digitales Input 3 Input gemdR EN 61131-2
20 INPUT4 Input Digitales Input 4 Input gemaR EN 61131-2
21 INPUTS Input Digitales Input 5 Input gemaR EN 61131-2
22 INPUT6 Input Digitales Input 6 Input gemaR EN 61131-2
23 INPUT?7 Input Digitales Input 7 Input gemaR EN 61131-2
24 INPUTS8 Input Digitales Input 8 Input gemaR EN 61131-2

Tabelle 2
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Master-Modul MOSAIC M1S / MOSAIC M1S COM

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC Versorgung 24VDC
2 NC -
3 NC
4 ovDC Versorgung OVDC
5 0OSSD1 Output . Sta}tlscher Aktiver PNP oben
Sicherheitsausgang 1
Statischer .
6 0SSD2 Output Sicherheitsausgang 2 Aktiver PNP oben
, RESTART_FBK1/| Input/ FPeedback/Bes;art 1 Input nach EN 61131-2
STATUSI1 Output rogrammierbares Aktiver PNP oben
Signal-Output
o RESTART_FBK2/| Input/ FPeedback/BesI;art 2 Input nach EN 61131-2
STATUS2 Output rogrammierbares Aktiver PNP oben
Signal-Output
Statischer .
9 0OSSD3 Output Sicherheitsausgang 3 Aktiver PNP oben
Statischer .
10 0SsSD4 Output Sicherheitsausgang 4 Aktiver PNP oben
. RESTART_FBK3/| Input/ FPeedback/Bes;art 3 Input nach EN 61131-2
STATUS3 Output rogrammierbares Aktiver PNP oben
Signal-Output
> RESTART_FBK4/| Input/ S Feedba.ck/bResta;t. 4 - Input nach EN 61131-2
STATUS4 Output rogrammierbares Signa Aktiver PNP oben
Output
13 OUT_TEST1 Output Output Aktiver PNP oben
Kurzschlusserfassung
14 OUT_TEST2 | Output Output Aktiver PNP oben
Kurzschlusserfassung
Output .
15 OUT_TEST3 Output Kurzschlusserfassung Aktiver PNP oben
16 OUT_TEST4 | Output Output Aktiver PNP oben
Kurzschlusserfassung
17 INPUT1 Input Digitales Input 1 Input gemaR EN 61131-2
18 INPUT2 Input Digitales Input 2 Input gemaR EN 61131-2
19 INPUT3 Input Digitales Input 3 Input gemaR EN 61131-2
20 INPUT4 Input Digitales Input 4 Input gemaR EN 61131-2
21 INPUT5 Input Digitales Input 5 Input gemaR EN 61131-2
22 INPUT6 Input Digitales Input 6 Input gemaR EN 61131-2
23 INPUT?7 Input Digitales Input 7 Input gemaR EN 61131-2
24 INPUTS Input Digitales Input 8 Input gemaR EN 61131-2

Tabelle 3

=» Die STATUS SIL 1 / PL c-Ausgénge werden mit den Feedback/Restart-Eingdngen der OSSD geteilt.
Um diese verwenden zu kénnen, muss der entsprechende OSSD mit automatischem Reset ohne
Auslesen der externen Feedbacks verwendet werden. Zum Beispiel muss zum Verwenden des
Ausgangs STATUS1 (Kontakt 7) der OSSD1 mit automatischem Reset ohne Steuerung der Zeiten

der Feedbacks K programmiert werden.

20
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USB-Eingang

Der MOSAIC-Master MOSAIC M1
verfiigt Uber einen  Mini-USB
2.0-Anschluss (USB-C fiir MOSAIC
M1S, MOSAIC MIS COM) fur den
Anschluss an einen Personal
Computer, auf dem sich die
Konfigurations-SW MSD (MOSAIC
Safety Designer) befindet.

Ein USB-Kabel der richtigen GroRe
ist als Zubehor (CSU fiir MOSAIC
M1, CSU-C fir MOSAIC MIS,
MOSAIC M1S COM) erhaltlich.

\

LAN-Schnittstelle (RJ45)

Master MOSAIC M1S COM schlieRt doppelte ﬂ , '— \@?s,, ‘
RJ45-Steckverbinder fir den Anschluss an Qé‘l
einen PC iiber ein LAN-Netzwerk mit i) meghlE [
Protokoll TCP/IP ein. ==, ]
Abb. 5 - RJ45-Steckverbinder der Fronttafel
TECHNISCHE
DATEN MOSAIC Configuration Memory (MCM)

Auf dem MOSAIC Master MOSAIC M1, MOSAIC
M1S, MOSAIC M1S COM besteht die Moglichkeit,
einen Backup-Speicher mit dem Namen MCM
(Option) zu installieren, der das Speichern der
Konfigurationsparameter der SW ermdéglicht.

Der Schreibvorgang auf MCM erfolgt jedes Mal,
l\h D I wenn ein neues Projekt vom PC an MOSAIC M1

MCM-SCHILD

versandt wird.

‘ f =» MCM nur anschlieRen/entfernen, wenn MOSAIC
‘ | M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM
ausgeschaltet ist.

-

—an - ‘3\. dan

Abb. 6 - MCM (MOSAIC M1, MOSAIC M15S) Es gibt einen Steckplatz auf der Riickseite des
MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM, in
den die Karte eingeschoben werden kann

™ (Richtung wie in Abb. 6 - MCM (MOSAIC M1,
o A MOSAIC M15)).

W ’ Funktion Mehrfachladen

Um die Konfiguration mehrerer Master-Module
auszufiithren, ohne den PC und den USB-Verbinder
! ‘ zZu verwenden, kann die gewiinschte
Iy L Konfiguration auf einem MCM gespeichert und

% dieser dann verwendet werden, um die Daten auf
« 1%ad die Master-Module zu laden, die konfiguriert
h werden sollen, indem einfach der MCM in das
Abb. 7 - MCM (MOSAIC M1S COM) Modul eingesteckt und dieses eingeschaltet wird.
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Lk Ist die im Speicher enthaltene Datei nicht mit der in MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM
enthaltenen Datei identisch, erfolgt ein Uberschreibvorgang, der die in MOSAIC M1, MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM enthaltenen Konfigurationsdaten definitiv |6scht. In diesem Fall blinken die Leds COM
und ENABLE des Moduls schnell.

Yk ACHTUNG: ALLE ZUVOR IM MODULE MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM
ENTHALTENEN DATEN GEHEN VERLOREN.

RESTORE-Funktion

Sollte das Modul MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM beschadigt werden, kann
der Benutzer dieses durch ein neues ersetzen. Da alle Konfigurationen zuvor auf dem MCM
gespeichert wurden, muss nur der MCM in das neue MOSAIC M1, MOSAIC MIS,
MOSAIC M1S COM eingesetzt und das System MOSAIC wieder eingeschaltet werden, das
die Backup-Konfiguration automatisch ladt.

Auf diese Weise werden Arbeitsunterbrechungen auf ein Minimum reduziert.

Kompatibilitdt von MCM-Speicher und Mastermodulen

MOSAIC M1S COM kann Konfigurationen von MCM laden, wenn diese mit einem
MOSAIC M1S COM oder MOSAIC M1S oder MOSAIC M1 geschrieben wurden.

=» Achtung: Eine mit MOSAIC M1S COM geschriebene Konfiguration kann nicht von MOSAIC M1
gelesen werden.

MOSAIC M1S kann Konfigurationen von MCM laden, wenn diese mit einem
MOSAIC M1S oder MOSAIC M1 geschrieben wurden.

=» Achtung: Eine mit MOSAIC M1S geschriebene Konfiguration kann nicht von MOSAIC M1 gelesen
werden.
=» Die LADE- und RESTORE-Funktionen kdnnen lber die SW deaktiviert werden (siehe Abb. 80).

Yk Bei jeder Verwendung des MCM aufmerksam kontrollieren, ob die ausgewahlte Konfiguration die ist, die
fur das bestimmte System vorgesehen wurde. Erneut einen erschopfenden Funktionstest des von MOSAIC
und allen daran angeschlossenen Geraten gebildeten Systems ausfiihren (siehe Absatz SystemTEST).

Neue Funktionen von MCM mit Fw 2.0.0

Der MCM-Speicher mit Fw 2.0.0 (verwendet mit MOSAIC M1S / MOSAIC M1S COM
mit f.w. >8.0.0) ermdglicht diese neuen Speicheroptionen:

e Speicherung der Ethernet-Netzwerkeinstellungen
(Siehe Abschnitt "Anzeige/Einstellung der Netzwerkparameter (MOSAIC M1S COM)"

e Speicherung des Wartungspasswort
(Siehe Abschnitt "Wartungspasswort (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)")
e Speicherung der Reihenfolge der auf dem Feldbus gesendeten Daten
(Siehe Abschnitt "Feldbus mit dynamischer Eingangsreihenfolge")
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Modul MI8O2
KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC Versorgung 24VDC
2 NODE_SELO | Input '”p“tE,fl"GT{'l”aﬁ"_gfma&
N NODE SELT I Knotenauswahl Input ("Typ B" gemab
- nput EN 61131-2)
4 ovDC Versorgung 0VDC
5 OSSD1_A Output . Aktiver PNP oben
Statischer Ausgang 1 -
6 OSSD1_B Output Aktiver PNP oben
7 RESTART_FBK1 | Input Feedback/Restart 1 Input gemaRk EN 61131-2
8 OUT_STATUS1 | Output | Programmierbarer Signalausgang Output Aktiver PNP oben
9 OSSD2_A Output . Aktiver PNP oben
Statischer Ausgang 2 -
10 0SSD2_B Output Aktiver PNP oben
11 RESTART_FBK2 | Input Feedback/Restart 2 Input gemdR EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 | Output | Programmierbarer Signalausgang Output Aktiver PNP oben
13 OUT_TEST1 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
14 OUT_TEST2 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
15 OUT_TEST3 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
16 OUT_TEST4 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
17 INPUTI1 Input Digitales Input 1 Input gemaR EN 61131-2
18 INPUT2 Input Digitales Input 2 Input gemaR EN 61131-2
19 INPUT3 Input Digitales Input 3 Input gemaR EN 61131-2
20 INPUT4 Input Digitales Input 4 Input gemaR EN 61131-2
21 INPUTS Input Digitales Input 5 Input gemaR EN 61131-2
22 INPUT6 Input Digitales Input 6 Input gemaR EN 61131-2
23 INPUT? Input Digitales Input 7 Input gemaR EN 61131-2
24 INPUTS Input Digitales Input 8 Input gemaR EN 61131-2
Tabelle 4
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Modul MI8O4
KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24VDC -

2 NODE_SELO Input Input ("Typ B"nach EN 61131-2)

3 NODE_SEL1 Input Knotenauswah| Input ("Typ B" nach EN 61131-2)

4 ovDC - Versorgung 0VDC -

5 0OSSD1 Output | Statischer Sicherheitsausgang 1 Aktiver PNP oben

6 0SSD2 Qutput | Statischer Sicherheitsausgang 2 Aktiver PNP oben

7 RESTART_FBK1/ | Input/ Feedback/Restart 1 Input nach EN 61131-2
STATUSI Output | Programmierbares Signal-Output Aktiver PNP oben

8 RESTART_FBK2/ | Input/ Feedback/Restart 2 Input nach EN 61131-2
STATUS2 Output | Programmierbares Signal-Output Aktiver PNP oben

9 0OSSD3 Output | Statischer Sicherheitsausgang 3 Aktiver PNP oben

10 0SSD4 Output | Statischer Sicherheitsausgang 4 Aktiver PNP oben

11 RESTART_FBK3/ | Input/ Feedback/Restart 3 Input nach EN 61131-2
STATUS3 Output | Programmierbares Signal-Output Aktiver PNP oben

12 RESTART_FBK4/ | Input/ Feedback/Restart 4 Input nach EN 61131-2
STATUS4 Output | Programmierbares Signal-Output Aktiver PNP oben

13 OUT_TEST1 Qutput Output Kurzschlusserfassung Aktiver PNP oben

14 OUT_TEST2 Output Output Kurzschlusserfassung Aktiver PNP oben

15 OUT_TEST3 Output Output Kurzschlusserfassung Aktiver PNP oben

16 OUT_TEST4 Output Output Kurzschlusserfassung Aktiver PNP oben

17 INPUTI1 Input Digitales Input 1 Input gemdR EN 61131-2

18 INPUT2 Input Digitales Input 2 Input gemaR EN 61131-2

19 INPUT3 Input Digitales Input 3 Input gemaR EN 61131-2

20 INPUT4 Input Digitales Input 4 Input gemaR EN 61131-2

21 INPUTS Input Digitales Input 5 Input gemdR EN 61131-2

22 INPUT6 Input Digitales Input 6 Input gemaR EN 61131-2

23 INPUT? Input Digitales Input 7 Input gemaR EN 61131-2

24 INPUTS8 Input Digitales Input 8 Input gemaR EN 61131-2

Tabelle 5

=» Die STATUS SIL 1/PL c-Ausgange werden mit den Feedback/Restart-Eingangen der OSSD geteilt.
Um diese verwenden zu kdnnen, muss der entsprechende OSSD mit automatischem Reset ohne
Auslesen der externen Feedbacks verwendet werden. Zum Beispiel muss zum Verwenden des

Ausgangs STATUS1 (Kontakt 7) der OSSD1 mit automatischem Reset ohne Steuerung der Zeiten
der Feedbacks K programmiert werden.

Modul MI8

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC Versorgung 24VDC
2 NODE_SELO Input Knotenauswahl Input ("Typ B“gem%ls EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Input Input ("Typ B" gemalk EN 61131-2)
4 ovDC - Versorgung 0VDC -
5 INPUTI1 Input Digitales Input 1 Input gemaR EN 61131-2
6 INPUT2 Input Digitales Input 2 Input gemdR EN 61131-2
7 INPUT3 Input Digitales Input 3 Input gemdR EN 61131-2
8 INPUT4 Input Digitales Input 4 Input gemaR EN 61131-2
9 OUT_TEST1 | Output | Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
10 OUT_TEST2 | Output | Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
11 OUT_TEST3 | Output | Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
12 OUT_TEST4 | Output | Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
13 INPUTS Input Digitales Input 5 Input gemaR EN 61131-2
14 INPUT6 Input Digitales Input 6 Input gemaR EN 61131-2
15 INPUT? Input Digitales Input 7 Input gemdR EN 61131-2
16 INPUTS8 Input Digitales Input 8 Input gemdR EN 61131-2

Tabelle 6
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Modul MIT2T8

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24VDC -
2 NODE_SELO Input Input ("Typ B" gemalR EN 61131-2
3 NODE_SEL1 Inzut Knotenauswahl Inzut 2"T}}:Z s"gemaﬁ EN 61131 -2;
4 ovDC - Versorgung OVDC -
5 INPUTI1 Input Digitales Input 1 Input gemaR EN 61131-2
6 INPUT2 Input Digitales Input 2 Input gemdR EN 61131-2
7 INPUT3 Input Digitales Input 3 Input gemdR EN 61131-2
8 INPUT4 Input Digitales Input 4 Input gemaRk EN 61131-2
9 OUT_TEST1 | Output | Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
10 OUT_TEST2 | Output | Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
11 OUT_TEST3 | Output | Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
12 OUT_TEST4 | Output | Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
13 INPUTS Input Digitales Input 5 Input gemaR EN 61131-2
14 INPUT6 Input Digitales Input 6 Input gemaR EN 61131-2
15 INPUT? Input Digitales Input 7 Input gemaR EN 61131-2
16 INPUTS8 Input Digitales Input 8 Input gemaRk EN 61131-2
17 OUT_TESTS5 | Output | Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
18 OUT_TEST6 | Output | Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
19 OUT_TEST?7 | Output | Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
20 OUT_TESTS8 | Output | Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
21 INPUT9 Input Digitales Input 9 Input gemaR EN 61131-2
22 INPUT10 Input Digitales Input 10 Input gemdR EN 61131-2
23 INPUT11 Input Digitales Input 11 Input gemaR EN 61131-2
24 INPUT12 Input Digitales Input 12 Input gemaRk EN 61131-2

Tabelle 7
Modul MI16

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC Versorgung 24VDC -
2 NODE_SELO | Input Knotenauswahl Input ("Typ B" gemalk EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Input Input ("Typ B" gemalk EN 61131-2)
4 ovDC Versorgung OVDC -
5 INPUTI1 Input Digitales Input 1 Input gemdR EN 61131-2
6 INPUT2 Input Digitales Input 2 Input gemaR EN 61131-2
7 INPUT3 Input Digitales Input 3 Input gemaR EN 61131-2
8 INPUT4 Input Digitales Input 4 Input gemaR EN 61131-2
9 OUT_TEST1 | Output | Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
10 OUT_TEST2 | Output | Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
11 OUT_TEST3 | Output | Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
12 OUT_TEST4 | Output | Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP oben
13 INPUTS Input Digitales Input 5 Input gemdR EN 61131-2
14 INPUT6 Input Digitales Input 6 Input gemdR EN 61131-2
15 INPUT? Input Digitales Input 7 Input gemdR EN 61131-2
16 INPUTS8 Input Digitales Input 8 Input gemaR EN 61131-2
17 INPUTO Input Digitales Input 9 Input gemaR EN 61131-2
18 INPUT10 Input Digitales Input 10 Input gemdR EN 61131-2
19 INPUT11 Input Digitales Input 11 Input gemaR EN 61131-2
20 INPUT12 Input Digitales Input 12 Input gemaR EN 61131-2
21 INPUT13 Input Digitales Input 13 Input gemaR EN 61131-2
22 INPUT14 Input Digitales Input 14 Input gemaR EN 61131-2
23 INPUT15 Input Digitales Input 15 Input gemdR EN 61131-2
24 INPUT16 Input Digitales Input 16 Input gemdR EN 61131-2

Tabelle 8
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Modul MO2

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VvDC Versorgung 24VDC
2 NODE_SELO Input Input ("Typ B" gemaR EN 61131-2)

Knotenauswabhl -
3 NODE_SEL1 Input Input ("Typ B" gemaR EN 61131-2)
4 ovDC Versorgung 0VDC -
5 OSSD1_A Output Statischer Ausgang 1 Aktiver PNP oben
6 OSSD1_B Output gang Aktiver PNP oben
7 RESTART_FBK1 | Input Feedback/Restart 1 Input gemdR EN 61131-2
Programmierbarer Signalausgang .
8 OUT_STATUST |Output Output 1A/1B Aktiver PNP oben
9 OSSD2_A Output Statischer Ausgang 2 Aktiver PNP oben
10 0SSD2_B | Output 9ang Aktiver PNP oben
11 RESTART_FBK2 | Input Feedback/Restart 2 Input gemaR EN 61131-2
Programmierbarer Signalausgang .

12 OUT_STATUS2 | Output Output 2A/2B Aktiver PNP oben
13 24VDC Versorgung 24VDC Versorgung 24VDC-Ausgadnge *
14 N.C.
15 ovDC Versorgung 0VDC Versorgung OVDC-Ausgdnge *
16 N.C.

Tabelle 9

= * Fiir den korrekten Betrieb des Moduls muss diese Klemme an die Versorgung angeschlossen werden.

Modul MO4
KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC Versorgung 24VDC
2 NODE_SELO Input Input ("Typ B"gemaR EN 61131-2)
Knotenauswabhl -
3 NODE_SEL1 Input Input ("Typ B" gemaR EN 61131-2)
4 ovDC Versorgung O0VDC
5 OSSD1_A Output . Aktiver PNP oben
Statischer Ausgang 1 -
6 OSSD1_B Output Aktiver PNP oben
7 RESTART_FBK1 | Input Feedback/Restart 1 Input gemalk EN 61131-2
8 OUT_STATUS1 | Output | Programmierbarer Signalausgang Output Aktiver PNP oben
9 OSSD2_A Output . Aktiver PNP oben
Statischer Ausgang 2 -
10 0SSD2_B Output Aktiver PNP oben
11 RESTART_FBK2 | Input Feedback/Restart 2 Input gemaRk EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 | Output | Programmierbarer Signalausgang Output Aktiver PNP oben
13 24VDC Versorgung 24VDC N
Versorgung 24VDC Ausgangs *
14 24VDC Versorgung 24VDC
15 ovDC Versorgung OVDC B
Versorgung 0VDC Ausgangs *
16 ovDC Versorgung 0VDC
17 OSSD4_A Output . Aktiver PNP oben
Statischer Ausgang 4 -
18 0SSD4_B Output Aktiver PNP oben
19 RESTART_FBK4 | Input Feedback/Restart 4 Input gemal EN 61131-2
20 OUT_STATUS4 | Output | Programmierbarer Signalausgang Output Aktiver PNP oben
21 OSSD3_A Output . Aktiver PNP oben
Statischer Ausgang 3 -
22 OSSD3_B Output Aktiver PNP oben
23 RESTART_FBK3 | Input Feedback/Restart 3 Input gemaR EN 61131-2
24 OUT_STATUS3 | Output | Programmierbarer Signalausgang Output Aktiver PNP oben

Tabelle 10

=» *Fiir den korrekten Betrieb des Moduls muss diese Klemme an die Versorgung angeschlossen werden.
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Modul MO4L
KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24VDC -
2 NODE_SELO | Input (, Typ B“nach
_ nput
EN 61131-2)
5 NODE SELT | Knotenauswabhl Input (, Typ B“nach
- nput EN61131-2)

4 0ovDC - Versorgung 0VDC -

5 0SsD1 Output Statischer Sicherheitsausgang 1 Aktiver PNP oben

6 0SSD2 Output Statischer Sicherheitsausgang 2 Aktiver PNP oben

7 RESTART_FBK1/ Input/ Feedback/Restart 1 Input nach EN 61131-2
STATUSI Output Programmierbares Signal-Output Aktiver PNP oben

8 RESTART_FBK2/ Input/ Feedback/Restart 2 Input nach EN 61131-2
STATUS2 Output Programmierbares Signal-Output Aktiver PNP oben

9 0SsD3 Output Statischer Sicherheitsausgang 3 Aktiver PNP oben

10 0SsSD4 Output Statischer Sicherheitsausgang 4 Aktiver PNP oben

1 RESTART_FBK3/ Input/ Feedback/Restart 3 Input nach EN 61131-2
STATUS3 Output Programmierbares Signal-Output Aktiver PNP oben

12 RESTART_FBK4/ Input/ Feedback/Restart 4 Input nach EN 61131-2
STATUS4 Output Programmierbares Signal-Output Aktiver PNP oben

Tabelle 11

=» Die STATUS SIL 1/PL c-Ausgange werden mit den Feedback/Restart-Eingdngen der OSSD geteilt.
Um sie verwenden zu kénnen, muss der entsprechende OSSD mit automatischem Reset ohne
Auslesen der externen Feedbacks verwendet werden.

Modul MR2

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24VDC -
4 0VDC - Versorgung OVDC
5 OSSD1_A Input .
6 0SSD1_B Input Steuerung BEREICH 1 Aktiver PNP oben
7 FBK_K1_K2_1 Output Feedback K1K2 BEREICH 1 N.C.
9 A_NCI Output -
10 B_NC1 Output Ruhekontakt BEREICH 1
13 A_NOI11 Output .
12 B_.NOT1 Output Arbeitskontakt 1 BEREICH 1
15 A_NO12 Output .
16 B_NO12 Output Arbeitskontakt 2 BEREICH 2

Tabelle 12
Modul MR4

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24VDC -
4 0VvDC - Versorgung OVDC
5 OSSD1_A Input .
6 0SSD1_B Input Steuerung BEREICH 1 Aktiver PNP oben
7 FBK_K1_K2_1 Output Feedback K1K2 BEREICH 1 N.C.
9 A_NCI Output -
10 B_NCI Output Ruhekontakt BEREICH 1
13 A_NOI11 Output .
14 B_NOT1 Output Arbeitskontakt 1 BEREICH 1
15 A_NO12 Output .
16 B_NO12 Output Arbeitskontakt 2 BEREICH 1
11 A_NC2 Output
12 B_NC2 Output Ruhekontakt BEREICH 2
17 OSSD2_A Input .
18 0SSD2_B Input Steuerung BEREICH 2 Aktiver PNP oben
19 FBK_K1_K2_2 Qutput Feedback K1K2 BEREICH 2 N.C.
21 A_NO21 Output . -
22 B_NO21 Output Arbeitskontakt 1 BEREICH 2
23 A_NO22 Output .
24 B_NO22 Output Arbeitskontakt 2BEREICH 2

Tabelle 13
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Modul MR8
KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC Versorgung 24VDC -

4 GND Versorgung OVDC

5 OSSD1_A Input S BEREICH 1 Akti PNP ob

6 0SSD1_B Input teuerung tiver oben

7 FBK_K1_K2_1_1 Output dback SFf EDM

3 FBK K1 K212 Output Feedback K1K2 BEREICH 1 Offner

9 A_NCI Output "

10 B_NCI Output Ruhekontakte NC BEREICH 1 Offner

13 A_NOI1 Output Arbeitskontakte NO1 schlieRer

14 B_NOI11 Output BEREICH 1

15 A_NO12 Output Arbeitskontakte NO2 .
SchlieRer

16 B_NO12 Output BEREICH 1

11 A_NC2 Output ”

12 B_NC2 Output Ruhekontakte NC BEREICH 2 Offner

17 055D2.A Input S BEREICH 2 Aktiver PNP ob

18 0SSD2_B Tt teuerung tiver oben

19 FBK_K1_K2_2_1 Output dback SFF

20 FBK_K1_K2.2 2 Guiieu Feedback K1K2 BEREICH 2 Offner EDM

21 A_NO21 Output Arbeitskontakte NOT SchlieRer

22 B_NO21 Output BEREICH 2

23 A_NO22 Output Arbeitskontakte NO2 SchlieRer

24 B_NO22 Output BEREICH 2

25 24VDC Versorgung 24VDC

28 GND Versorgung 0VDC

29 055D3.A Input S BEREICH 3 Aktiver PNP ob

30 0SSD3_B Input teuerung tiver oben

31 FBK_K1_K2_3_1 Output dback S

32 FBK_K1_K2.3.2 Guiieu Feedback K1K2 BEREICH 3 Offner EDM

33 A_NC3 Output -

34 B_NC3 Output Ruhekontakte NC BEREICH 3 Offner

37 A_NO31 Output Arbeitskontakte NO1 -
SchlieRer

38 B_NO31 Output BEREICH 3

39 A_NO32 Output Arbeitskontakte NO2 SchlieRer

40 B_NO32 Output BEREICH 3

35 A_NC4 Output .

36 B_NC4 Output Ruhekontakte NC BEREICH 4 Offner

41 OSSD4_A Input S BEREICH 4 Akti PNP ob

42 0SSD4 B Input teuerung tiver oben

43 FBK_K1_K2_4_1 Output dback SFf

44 FBK K1 K2 4.2 Output Feedback K1K2 BEREICH 4 Offner EDM

45 A_NOA41 Output Arbeitskontakte NOT1 SchlieRer

46 B_NO41 Output BEREICH 4

47 A_NO42 Output Arbeitskontakte NO2 SchlieRer

48 B_NO42 Output BEREICH 4

Tabelle 14
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Module MVO - MV1 - MV2

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24V Versorgung 24VDC -
2 NODE_SELO Input InpultEIi/?;plgl gzema'[S

Knotenauswahl - )
3 NODE_SEL1 Input Input (“Typ B” gemdf3
EN61131-2))
4 ovDC Versorgung 0VDC -
5 PROXI1_24V Output Versorgung 24 VDC an PROXI1
Anschliisse PROXIMITY 1
6 PROXI1_REF Output (“Bez. EINGANG PROXIMITY FUR Versorgung OVDC an PROXI1
7 PROXI1 INT (3 WIRES) Input CESCHW'ND'CKEI(/IT%ONTROLLCERAT Eingang PROXI1 Arbeitskontakt
8 PROXI1 IN2 (4 WIRES) Input Eingang PROXI1 Ruhekontakt
9 PROXI2_24V Output Anschliisse PROXIMITY 2 Versorgung 24VDC an PROXI2
10 PROXI2_REF Output (“Bez. EINGANG PROXIMITY FUR Versorgung 0VDC an PROXI2
11 PROXI2 IN1 (3 WIRES) Input GESCHWINDIGKEITSKONTROLLGERAT |Eingang PROXI2 Arbeitskontakt
12 PROXI2 IN2 (4 WIRES) Input mv?) Eingang PROXI2 Ruhekontakt
13 N.C. -
14 N.C. . -
Nicht angeschlossen

15 N.C. -
16 N.C. -

Tabelle 15

Anschlisse ENCODER MIT RJ45-STECKVERBINDER (MV1, MV2)

GTES432

e

VERDREHTER *

VERDREHTER *

VERDREHTER *

1 12345678

PIN

0 N O U A WN R

12345678

EIA/TIA-568A

MVT MVTB  MVH
5VDC N.C. N.C.
EXT OV EXT_OV  EXT_OV
N.C. N.C N.C.
A A
INPUT A A
N.C N.C. N.C
B B B
B B B

MVS
N.C.
EXT_OV
N.C.

@ ® =z > >
g}

* BEI VERWENDUNG VON KABEL VERDREHTER
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EXT OV 5VDC
O—0O

POWER SUPPLY

5vDC/
24VDC EXT OV
O—O

POWER SUPPLY

ol

@l

@l

wl

ENCODER TTL ENCODER TTLB
2 SN 2 BROWN & 1
+5VDC BROWN +5VDC 5VDC/24VDC BROWN
1 2 1 2
. EXT OV WHITE EXT OV . EXT OV WHITE EXT OV
o - 9 -
G 7 3 o o 7 3 o
2 N.C. N.C. o H N.C. N.C. o
=z =z
g 3 4 s S 3 4 ]
S A GREEN A z S A GREEN A z
= o =} o
<) ey YELLOW SN7 I Q 04 YELLOW 557 I
0 = ) =
sl JUL T, 6 2 g UL |, 6 i
= N.C N.C. w = N.C. NC. =
- =) ! =)
Bl UL 5 GREY 7 3 s U 5 GREY 7 8
= B B g E B B g
a 6 8 2 E 6 8 2
g 5 PINK s s S 5 PINK s s
z o
w =z
g
POWER SUPPLY POWER SUPPLY
ENCODER HTL ENCODER SIN/COS
2 P 1 2 1
24vDC BROWN 5VDC/24VDC BROWN
o
1 2 Q 1 2
« EXT_OV WHITE EXT_OV « 2 EXT_OV WHITE EXT_OV
g 6 : 5
I 7 3 5 z 7 3 S
E NC. NC. E 3 NC. NC. g
8 3 GREEN 4 8 g 3 GREEN 4 E
o
g A A 2 2 A A 8
) <
S — la YELLOW 51— 2 S — la YELLOW 51— g
& A A o = A A 2
~ pr '
g JuL 8 6 2 AV 8 6 3
) N.C. N.C. o S % N.C. N.C. a
=] = X o
=iy 5 GREY 7 > Z 5 GREY 7 =
= B B s 7 B B s
W & S
IS 6 PINK 8 S 6 PINK 8
3 O
g z

Abb. 8
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Modul MOR4
KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC Versorgung 24VDC
2 NODE_SELO Input Input (“Typ B” gemdff EN 61131-2)
Knotenauswabhl
3 NODE_SEL1 Input Input (“Typ B” gemdff EN 61131-2)
4 ovDC Versorgung 0VDC -
5 REST_FBK1 Input Feedback/Restart 1 Input (gemdR EN 61131-2)
6 REST_FBK2 Input Feedback/Restart 2 Input (gemdR EN 61131-2
7 REST_FBK3 Input Feedback/Restart 3 Input (gemaR EN 61131-2
8 REST_FBK4 Input Feedback/Restart 4 Input (gemdR EN 61131-2
]90 ';:::g]] 8:;23; Arbeitskontakt Kanal 1
:; ';:::8; 83;23; Arbeitskontakt Kanal 2
:Z :::llgg 8EEEEE Arbeitskontakt Kanal 3
:(5; :::llg: 8EEEEE Arbeitskontakt Kanal 4
Tabelle 16
Modul MOR4S8
KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC Versorgung 24VDC -
2 NODE_SELO Input Input (“Typ B” gemdff EN 61131-2)
Knotenauswahl ” " -
3 NODE_SEL1 Input Input (“Typ B” gemdiff EN 61131-2)
4 ovDC Versorgung 0VDC -
5 REST_FBKI1 Input Feedback/Restart 1 Input (gemaR EN 61131-2)
6 REST_FBK?2 Input Feedback/Restart 2 Input (gemaR EN 61131-2)
7 REST_FBK3 Input Feedback/Restart 3 Input (gemal EN 61131-2)
8 REST_FBK4 Input Feedback/Restart 4 Input (gemal EN 61131-2)
9 A_NOI Output Arbeitskontakt Kanals 1
10 B_NOI1 Output
1 A_NO2 Output Arbeitskontakt Kanals 2
12 B_NO2 Output
13 A_NO3 Output Arbeitskontakt Kanal 3
14 B_NO3 Output
15 A_NO4 Output Arbeitskontakt Kanal 4
16 B_NO4 Output
17 SYS_STATUSI Output SIL 1/PL c Signalausgang 1 Aktiver PNP oben
18 SYS_STATUS2 Output SIL 1/PL c Signalausgang 2 Aktiver PNP oben
19 SYS_STATUS3 Output SIL 1/PL c Signalausgang 3 Aktiver PNP oben
20 SYS_STATUS4 Output SIL 1/PL c Signalausgang 4 Aktiver PNP oben
21 SYS_STATUSS Output SIL 1/PL c Signalausgang 5 Aktiver PNP oben
22 SYS_STATUSG6 Output SIL 1/PL c Signalausgang 6 Aktiver PNP oben
23 SYS_STATUS? Output SIL 1/PL c Signalausgang 7 Aktiver PNP oben
24 SYS_STATUSS Output SIL 1/PL c Signalausgang 8 Aktiver PNP oben

Tabelle 17
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Modul MOS8
KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24VDC -
2 NODE_SELO Input Knotenauswahl Input ("Typ B"nach EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Input Input ("Typ B"nach EN 61131-2)
4 ovDC - Versorgung OVDC -
5 24VDC ) Versorgung 24VDC
STATUS 1-8 AUSGANG STATUS 1-8
6 - - -
7 - -
8 - - -
9 OUT_STATUSI | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
10 OUT_STATUS2 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
11 OUT_STATUS3 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
12 | OUT_STATUS4 | Output | SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
13 OUT_STATUSS5 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
14 OUT_STATUS6 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
15 OUT_STATUS7 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
16 | OUT_STATUS8 | Output | SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
Tabelle 18
Modul MOS16
KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC Versorgung 24VDC -
2 NODE_SELO Input Input ("Typ B"nach EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Input Knotenauswahl Input ("Typ B" nach EN 61131-2)
4 ovDC Versorgung 0VDC -
5 24VDC Versorgung 24VDC
STATUS 1-8 AUSGANG STATUS 1-8
6 24VDC Versorgung 24VDC
STATUS 9-16 AUSGANG STATUS 9-16
7 - -
8 - -
9 OUT_STATUSI | Output | SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
10 OUT_STATUS2 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
11 OUT_STATUS3 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
12 OUT_STATUS4 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
13 OUT_STATUSS5 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
14 OUT_STATUS6 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
15 OUT_STATUS?7 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
16 OUT_STATUS8 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
17 OUT_STATUS9 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
18 OUT_STATUS10 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
19 OUT_STATUS11 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
20 OUT_STATUS12 | Output | SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
21 OUT_STATUS13 | Output | SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
22 OUT_STATUS14 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
23 OUT_STATUS15 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
24 OUT_STATUS16 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben

Tabelle 19
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Modul MO4LHCSS8

PIN SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC Versorgung 24VDC
2 NODE_SELO Input Input ("Typ B"nach EN 61131-2)
Knotenauswahl
3 NODE_SEL1 Input Input ("Typ B"nach EN 61131-2)
4 ovDC 0VDC Stromversorgung
5 REST_FBK1 Input Feedback/Restart 1 Input (nach EN 61131-2)
6 REST_FBK2 Input Feedback/Restart 2 Input (nach EN 61131-2)
7 REST_FBK3 Input Feedback/Restart 3 Input (nach EN 61131-2)
8 REST_FBK4 Input Feedback/Restart 4 Input (nach EN 61131-2)
9 0OSsSD1 Output Statischer Sicherheitsausgang 1
10 0SSD2 Output Statischer Sicherheitsausgang 2 Aktiver PNP oben
11 0ssD3 Output | Statischer Sicherheitsausgang 3 4 Einzelkanale (oder 2 Doppelkandle)
12 0SsD4 Output Statischer Sicherheitsausgang 4
13
14 24 VDC Versorgung 24VDC
15
16
17 OUT_STATUS1 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
18 OUT_STATUS2 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
19 OUT_STATUS3 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
20 OUT_STATUS4 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
21 OUT_STATUSS5 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
22 OUT_STATUS6 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
23 OUT_STATUS?7 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
24 OUT_STATUS8 | Output SIL 1/PL c Signalausgang Aktiver PNP oben
Tabelle 20
Modul MA2
PIN SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24VDC -
2 NODE_SELO Input Input (,Typ B“ nach EN 61131-2)
3 NODE_SEL] Input Knotenauswahl Input (,Typ B* nach EN 61131-2)
4 0VvDC - Versorgung 0VDC -
9 24VDC_S1 Output Isolierte 24VDC Versorgung Sensor 1
10 IN_S1 Input Input 4/20mA Sensor 1
NEG_S1 Input Anschliisse Sensor 1 Negatives Input 0/10V Sensor 1
11 OUT_S1 Output Output 4/20mA Sensor 1
POS_SI1 Input Positives Input 0/10V Sensor 1
12 0 VDC_SI1 Output Isolierter Bezug 0 VDC Sensor 1
13 24VDC_S2 Output Isolierte 24VDC Versorgung Sensor 2
14 IN_S2 Input Input 4/20mA Sensor 2
NEG_S2 Input Anschliisse Sensor 2 Negatives Input 0/10V Sensor 2
15 OuUT_S2 Output Output 4/20mA Sensor 2
POS_S2 Input Positives Input 0/10V Sensor 2
16 0 VDC_S2 Output Isolierter Bezug 0 VDC Sensor 2

Tabelle 21
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Modul MA4
PIN SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24VDC -
2 NODE_SELO Input Input (,Typ B nach EN 61131-2)
3 NODE_SEL] Input Knotenauswahl Input (,Typ B* nach EN 61131-2)
4 0ovDC - Versorgung OVDC -
9 24VDC_S1 Output Isolierte 24VDC Versorgung Sensor 1
10 IN_S1 Input Input 4/20mA Sensor 1
NEG_S1 Input Anschliisse Sensor 1 Negatives Input 0/10V Sensor 1
1 OUT_S1 OQutput Output 4/20mA Sensor 1
POS_S1 Input Positives Input 0/10V Sensor 1
12 0 VDC_S1 Output Isolierter Bezug 0 VDC Sensor 1
13 24VDC_S3 Output Isolierte 24VDC Versorgung Sensor 3
14 IN_S3 Input Input 4/20mA Sensor 3
NEG_S3 Input Anschliisse Sensor 3 Negatives Input 0/10V Sensor 3
15 OUT_S3 Output Output 4/20mA Sensor 3
POS_S3 Input Positives Input 0/10V Sensor 3
16 0 VDC_S3 Output Isolierter Bezug 0 VDC Sensor 3
17 24VDC_S2 Output Isolierte 24VDC Versorgung Sensor 2
18 IN_S2 Input Input 4/20mA Sensor 2
NEG_S2 Input Anschliisse Sensor 2 Negatives Input 0/10V Sensor 2
19 OUT_S2 Output Output 4/20mA Sensor 2
POS_S2 Input Positives Input 0/10V Sensor 2
20 0 VDC_S2 Output Isolierter Bezug 0 VDC Sensor 2
21 24VDC_S4 Output Isolierte 24VDC Versorgung Sensor 4
22 IN_S4 Input Input 4/20mA Sensor 4
NEG_S4 Input Anschliisse Sensor 4 Negatives Input 0/10V Sensor 4
23 OUT_S4 Output Output 4/20mA Sensor 4
POS_S4 Input Positives Input 0/10V Sensor 4
24 0 VDC_S4 Output Isolierter Bezug 0 VDC Sensor 4

Tabelle 22

Anschlusse der analogen Sensoren mit MA2/MA4

Die Module MA2/MA4 sind kompatibel mit:
e Sensoren mit Stromausgang 4/20mA an 2/3/4 Leiter
e Sensoren mit Stromausgang 0/20mA an 2/3/4 Leiter
e Sensoren mit Spannungsausgang 0/10V an 3 Leiter

Nachstehend einige Anschlussbeispiele:

34
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SENSOREN MIT STROMAUSGANG AN 2 LEITER SENSOREN MIT STROMAUSGANG AN 3 LEITER

4...20mA
SENSOR

MAZ2 / MA4 Modul

SENSOREN MIT STROMAUSGANG AN 4 LEITER

4...20mA
SENSOR

+ .., 9 +24 VDC Power supply
= ; 10 [INS1
é 1" OouT s1
|: 12 |o0vDC

MA2 / MA4 Modul

24VDC | 9 | +24 VDC Power supply
+ i ; 10 IN S1

= : 11 ouT s1

ovDC ' 12 |ovDC

A

MA2 / MA4 Modul

9

4...20mA

SENSOR +

24VDC

+24 VDC Power supply

SENSOREN MIT STROMAUSGANG AN 3 LEITER

10 IN S1
1 ouT s1
12 ovDC

MIT EXTERNER STROMVERSORGUNG

4...20mA
SENSOR

+ -

MA2 / MA4 Modul

9

+24 VDC Power supply

T

10 IN 81
1 OouT 81
12 ovDC

SENSOREN MIT SPANNUNGSAUSGANG AN 3 LEITER
MAZ2 / MA4 Modul

0...10vDC

24VDC
SENSOR .

9

+24 VDC Power supply

10

Negative IN S1

11

Positive IN S1

12

0vDC

Abb. 9

Yk Wenn keine geschirmten Kabel verwendet werden oder die Erdanschliisse nicht fachgerecht installiert
sind, konnten die elektromagnetischen Stérungen eine Beeintrachtigung des gemessenen Signals
verursachen. Bei einem beeintrachtigten Signal konnte das Modul unerwartete Verhaltensweisen zeigen
und dadurch Personen- oder Sachschaden verursachen.

Yk Soliten die Anschliisse der Sensoren nicht korrekt sein bzw. sollte der an den Eingang angeschlossene

Sensortyp falsch sein (z. B. ein Spannungssensor an einen Stromeingang angeschlossen und umgekehrt),
ist die Funktionsweise des Moduls nicht mehr garantiert.

Yk Einen kompletten TEST des Systems ausfiihren (siehe "SystemTEST").
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BEISPIEL DES ANSCHLUSSES VON MOSAIC AN DIE MASCHINENSTEUERUNG

24VDC

1 | 24vDC ouT_TEST1 | 13}
2 |MASTER_ENABLE1 ouT_TEST2 | 14—
—‘ 3 | MASTER_ENABLE2 15
4 |onp 16 ENABLE
K1 —1 — I
EXTERNAL K /; /J 1 5 OSSD1_A E INPUT1 V4 m—
CONTACTORS i K2 —1 —1
Kz} } = L1 6 |0SSD1_B INPUT2] 18
En O | 18]
7 7 | RESTART_FBK1 = 19
8 |out_sTaTUST 7 20 ESPE
9 |OSSD2_A O 21 24VDC
24VDC RESTART FBK1 — —
- K ke 10| 0ssD2_8 = 22 i AL
11| RESTART_FBK2 INPUT7 | 23 .
12| oUT_sTATUS? INPUTE | 24 0ssD2
Abb. 10

CHECKLISTE NACH DER INSTALLATION

MOSAIC ist in der Lage unabhdngig die Defekte zu erfassen, die in jedem Modul
auftreten. Dennoch fiihren Sie die im Anschluss genannten Kontrollen bei der
Installation und mindestens einmal jahrlich aus, um die korrekte Funktionsweise
des Systems zu garantieren:

Einen kompletten TEST des Systems ausftihren (siehe "SystemTEST").
Uberpriifen, ob die Kabel korrekt in die Klemmenleisten eingefiihrt sind.
Uberpriifen, ob alle Led (Anzeigen) korrekt aufleuchten.

Die Anordnung aller an MOSAIC angeschlossenen Sensoren kontrollieren.
Die korrekte Befestigung von MOSAIC an der Omega-Schiene kontrollieren.
Uberpriifen, ob alle externen Anzeigen korrekt funktionieren.

S A WN =

Yk Nach der Installation, nach der Wartung und nach jeder eventuellen Konfigurationsanderung einen TEST
des Systems ausfiihren wie in Absatz "SystemTEST" auf Seite 138.
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FUNKTIONSDIAGRAMM

Mechanische Befestigung

NEIN

A

4

Elektrische Verbindungen
zwischen den Mosaic-Modulen
und mit externen Sensoren

Y

h 4

Projektentwurf

SW-Validierung
OK?

JA
Betrieb mit M1S

com?

Verbindung iiber USB
mit PSW

<
-

A

Remote-Verbindung /
USB-Verbindung

Herunterladen des Projekts
auf den MASTER

(einschlieBlich vollstandiger Systemprifung)

Konfugurationskontrolle

auf M1/M1S/M1S COM ok?

Ende der Verbindung

A 4

Start des Systems

Deutsch
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BESCHREIBUNG DER SIGNALE

EINGANGE

MASTER ENABLE

Das Mastermodul MOSAIC M1 von MOSAIC sieht zwei Eingange vor, die als
MASTER_ENABLET und MASTER_ENABLE2 bezeichnet werden.

=» Diese Signale miissen beide auf logischer Ebene 1 (24 VDC) stéandig vorhanden sein, um den
Betrieb von MOSAIC zu gestatten. Mochte der Benutzer MOSAIC deaktivieren, genligt es, diese
Eingdnge auf die logische Ebene 0 zu bringen (0VDC).

=» MOSAIC M1S und MOSAIC M1S COM weisen diese Eingange nicht auf und sind immer aktiviert.

NODE SEL

Die Inputs NODE_SELO und NODE_SEL1 (auf den SLAVE-Modulen) dienen dazu, den Slave-
Modulen (ber Anschlisse entsprechend der Tabelle 23 eine physische Adresse
zuzuweisen:

NODE_SEL1 (Klemme 3) NODE_SELO (Klemme 2)
NODE 0 0 (oder nicht angeschlossen) 0 (oder nicht angeschlossen)
NODE 1 0 (oder nicht angeschlossen) 24VDC
NODE 2 24VDC 0 (oder nicht angeschlossen)
NODE 3 24VDC 24VDC
Tabelle 23

es sind maximal 4 Adressen vorgesehen und daher maximal 4 Module desselben
Typs, die in demselben System verwendet werden kdnnen

=» Esist nicht zulassig, dieselbe physische Adresse auf zwei Modulen desselben Typs zu verwenden.
=» Um verwendet werden zu kdnnen, missen die Erweiterungsmodule im Moment der Installation
adressiert werden.
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EINGANG PROXIMITY FUR GESCHWINDIGKEITSKONTROLLGERAT MV

Yk Eine unzureichende mechanische Installation von Naherungssensoren kann einen gefahrlichen Betrieb
verursachen. Zahlen Besonderes Augenmerk auf die GroRe des Phonic Wheel und auf die mechanische
Befestigung der Sensoren.

Yk In jedem Zustand der erwarteten Geschwindigkeit muss das MVxxx-Modul die Geschwindigkeit erkennen
konnen. Fiihren Sie wahrend der Installation (und dann regelmaRig) einen vollstandigen Systemtest durch.
Mit dem MSD-Software oder indem Sie liberprifen, ob die LEDs zu den Sensoren leuchten, stellen Sie
sicher, dass die das Modul erkennt in keinem Fall Anomalien.

Yk Die Dimensionierung des Erregers und die Positionierung der Sensoren muss gemaf den technischen
Bestimmungen erfolgen Daten des letzteren und die Richtlinien des Herstellers.

Yk Achten Sie besonders auf Common Cause Failures (CCF), an denen beide Sensoren beteiligt sein konnen

(kurz Stromkreis von Kabeln, von oben herabfallenden Gegenstanden, Leerlaufdrehung des Phonic Wheel
usw.)

Konfiguration mit Interleaved- Proximity

Ist die Achse des Moduls MV fiir eine Messung mit zwei Proximity konfiguriert, kdnnen
diese im Interleaved-Modus konfiguriert sein.

Unter Einhaltung der im Anschluss genannten Bedingungen, wird ein Performance Level =
PLe erreicht:

e Die Proximity miissen so installiert sein, dass die aufgezeichneten Signale sich
Uberlappen

e Die Proximity missen so installiert sein, dass mindestens einer immer aktiv ist

!
- =

Abb. 11

AuRerdem:

e Missen die Proximity des Typs PNP sein.

e Miissen die Proximity des Typs NO sein (Ausgang ON, wenn das Metall erfasst wird).
e Muss der Wert des DC 90 % betragen, wenn die vorgenannten Bedingungen vorliegen.
e Miissen die beiden Proximity des gleichen Modells sein bei MTTF > 70 Jahre.
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RESTART_FBK

Das Signal RESTART_FBK gestattet MOSAIC nicht nur die Uberpriifung des EDM-Signals
(External Device Monitoring) des Feedbacks (Reihe der Kontakte) der externen Schitze,
sondern auch die Verwaltung des manuellen/automatischen Betriebs (siehe alle mdéglichen

Anschliisse in Tabelle 24).

Yk Wenn die Anwendung es erfordert, muss die Ansprechzeit der externen Schiitze durch ein zusatzliches
Gerat Gberpriift werden.

Yk Die Restart-Steuerung muss sich auRRerhalb des Gefahrenbereichs an einem Ort befinden, an dem der
Gefahrenbereich und der gesamte betroffene Arbeitsbereich sich als gut sichtbar erweisen.

Yk Es darf nicht moglich sein, die Steuerung von innerhalb des Gefahrenbereichs zu erreichen.

Jedes Paar OSSD-Ausgdnge hat einen entsprechenden RESTART_FBK-Eingang.

FUNKTIONSWEISE EDM RESTART_FBK
K1
Mit Kontrolle 24\/%—0&5 ext_Restart_fbk
K1_K2
AUTOMATISCH
Ohne 24V ext_Restart_fbk
Kontrolle
K1_K2
24V K1 K2 —L
Mit Kontrolle — % ext_Restart_fbk
K1_K2
MANUELL
Ohne 24V ext_Restart_fbk
Kontrolle
K1_K2
Tabelle 24
AUSGANGE

OUT STATUS (SIL 1/PL ¢)

Das Signal OUT STATUS ist ein programmierbarer digitaler SIL 1/PL c-Ausgang, der den

Status folgender Elemente angeben kann:
e Einen Eingang
e Einen Ausgang

e Einen Knoten des mit MSD geplanten logischen Diagramms

OUT TEST

Die Signale OUT TEST mussen verwendet werden, um das Vorliegen von Kurzschliissen

oder Uberlasten auf den Eingdngen zu Gberwachen (Abb. 12).

40
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SHORT CIRCUIT CONTROL

h; —— =» Die maximal fiir jeden Ausgang OUT TEST steuerbare Anzahl
A 15 | weura Eingdnge sind 4 INPUT (parallel geschaltet)
Eﬁ;i E =» Die maximal zuldssige Lange fir OUT TEST-Signal-
4#%3 oo 3 Verbindungen
I our s = ist =100m.
Abb. 12

SICHERHEITSAUSGANGE OSSD

WICHTIGE HINWEISE ZU DEN SICHERHEITSAUSGANGEN

=» Die OSSD-Sicherheitsausgange werden regelmaRig auf mogliche Blocke bei 0 V oder +24 VDC
oder auf defekte Anschlisse getestet (z. B. zwei OSSD-Ausgange in Kurzschluss). Die zum
Ausfiihren dieser Sicherheitskontrolle gewahlte Priifmethode ist der ,Voltage dip“-Test:
periodisch (alle: MOSAIC M1: 20ms; MOSAIC M1S und MOSAIC M1S COM: 600ms) und fiir sehr
kurze Zeit (< 120us) wird jeder OSSD-Ausgang von dem Steuergerat bei 0 V kurzgeschlossen, das
die Testergebnisse kennt, und wenn die Ergebnisse nicht Gibereinstimmen, wird das System

unverziglich in einen sicheren Zustand versetzt.

25V

20V

15V

10V

5V

ov

Time

Abb. 13 - Voltage Dip-Test

OSSD (Module MOSAIC M1, MI802, MO2, MO4)

Die Module MOSAIC M1, MI802, MO2, MO4 sind mit OSSD-Zweikanal-Ausgdngen
ausgestattet (statischen Halbleiter-Sicherheitsausgdngen). Diese Ausgdnge sind gegen

Kurzschliisse geschiitzt und liefern:
e |m ON-Status: (Uv-0,75V)...Uv (24V + 20%)
e Im OFF-Status: OV...2V r.m.s.

Die maximale Last betragt 400mA @24 VDC, was mindestens einer ohmschen Last von 60Q
entspricht. Die maximale kapazitive Last betragt 0.68 pF. Die maximale induktive Last betragt 2mH.

=» Externe Gerate konnen nur an die Ausgange angeschlossen werden, wenn dies in der
MSD-Programmkonfiguration ausdriicklich geplant ist.
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OSSD (Module MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM MI804, MOA4L)

Die Module MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM, MI804 und MO4L sind mit OSSD-Einkanal-
Ausgdngen ausgestattet (statischen Halbleiter-Sicherheitsausgangen). Diese Ausgdnge sind
gegen Kurzschliisse geschiitzt und liefern:

e Im ON-Status: Uv-0,75V..Uv (mit Uv von 24V = 20%)

e Im OFF-Status: OV...2V r.m.s.

Die maximale Last betragt 400mA@24VDC, was mindestens einer ohmschen Last von 60Q
entspricht. Die maximale kapazitive Last betragt 0.82 pF. Die maximale induktive Last betragt 2mH.
Es konnen verschiedene Output-Konfigurationen eingegeben werden (mit der Software MSD
konfigurierbar):

e 4 Einzelkanadle (1 Sicherheitsausgang pro Kanal mit jeweiligem Feedback-Eingang).

e 2 Doppelkandle (2 Sicherheitsausgdange pro Kanal mit jeweiligem Feedback-Eingang).

e 1 Doppel- und 2 Einzelkandle.

Lk Bei Verwendung von OSSD mit Einzelkandlen missen, um die Anforderungen des Sicherheitsintegritatslevels
(Safety Integrity Level) "SIL 3" zu erhalten, die OSSD-Ausgange unabhangig sein.

Yk Die Defekte aus gemeinsamer Ursache zwischen den OSSD-Ausgdngen miissen durch angemessene
Installation der Kabel ausgeschlossen werden (z. B. getrennte Kabelverlegung).

=» Externe Gerate konnen nur an die Ausgange angeschlossen werden, wenn dies in der
MSD-Programmkonfiguration ausdriicklich geplant ist.

o +
o 1
o
o

chi e e
(T3}

H2

1
I
I
|
1
|
T I
| I
+240— .
PWR : (1)  (u2) 1
I 1
1
I
I
1
1

FBK1O
FBK3O

_________________

I 24VDC 220VAC I 24vDC 220VAC

24vDC 220VAC

220VAC

l
I
| awoc
il
|

24vDC 220VAC

I
I 24VDC 220VAC
I
I

onfiguration Ausgdnge mit 2 Doppelkandlen | Konfiguration Ausgdnge mit 4 Einzelkandlen
(Sicherheitsklasse SIL3/Pl e) (Sicherheitsklasse SIL3/Pl e)
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OSSD (MO4LHCS8)

Die Sicherheitssteuerung MO4LHCS8 verfiigt (ber 4 unabhdngige Hochstrom-
Sicherheitsausgdange (max. 2A pro Kanal).

Diese Ausgdnge sind gegen Kurzschluss gesichert und liefern:

e Im ON-Status: (Uv-0,6V)...Uv (24V + 20%)

¢ Im OFF-Status: OV..2V r.m.s.

Die maximale Last betragt 2A@24 VDC, was mindestens einer ohmschen Last von 12Q

entspricht. Die maximale kapazitive Last betragt 0.82 pF. Die maximale induktive Last betragt

2.4 mH. Es konnen verschiedene Output-Konfigurationen eingegeben werden (mit der Software

MSD konfigurierbar):

e Vier einkanalige Sicherheitsausgdnge mit zugehorigen Feedback-Eingangen.

e Zwei zweikanalige Sicherheitsausgange mit zugehodrigen Feedback-Eingangen.

e Ein zweikanaliger Sicherheitsausgang und zwei einkanalige Sicherheitsausgdnge mit
zugehorigen Feedback-Eingangen.

Yk Zwei als Einzelausgang konfigurierte OSSD (statische Halbleiter-Sicherheitsausgidnge) konnen nicht zu einem
zweikanaligen Sicherheitsausgang miteinander verbunden werden. Zweikanalige Sicherheitsausginge
missen immer lber die Software MSD ausgefiihrt werden.

Yk Bei Verwendung wvon OSSD mit Einzelkandlen muissen, um die Anforderungen des
Sicherheitsintegritatslevels (Safety Integrity Level) "SIL 3" zu erhalten, die OSSD-Ausgadnge unabhangig sein.

Yk Die Defekte aus gemeinsamer Ursache zwischen den OSSD-Ausgangen missen durch angemessene
Installation der Kabel ausgeschlossen werden (z. B. getrennte Kabelverlegung).

Yk Bei Verwendung von MO4LHCS8 mit Ausgangsstrom >5A diesen von den angrenzenden Modulen
trennen, indem ein MSC-Verbinder eingefiigt wird.

=» Externe Gerate kdnnen nur an die Ausgange angeschlossen werden, wenn dies in der
MSD-Programmkonfiguration ausdriicklich geplant ist.

o +
o 1

; ;) ] o

(33
H2

FBK1O
FBK3O

24VDC 220VAC 24VDC 220VAC

i
24vDC 220VAC : I 24VDC 220VAC
X
i

220VAC 220VAC

Konfiguration Ausgdnge mit 2 Doppelkandlen Konfiguration Ausgdnge mit 4 Einzelkandlen
(Sicherheitsklasse SIL3/Pl e) (Sicherheitsklasse SIL3/Pl e)
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AUSGABEKONFIGURATION OSSD

Jeder OSSD-Ausgang kann wie in der Tabelle 25 angegeben konfiguriert werden:

Automatisch

Der Ausgang wird gemaR der von der SW MSD vorgegebenen Konfigurationen nur aktiviert, wenn der
entsprechende Eingang RESTART_FBK an 24VDC angeschlossen ist.

Manuell

Der Ausgang wird gemdR der von der SW MSD vorgegebenen Konfigurationen nur aktiviert, wenn der
entsprechende Eingang RESTART_FBK EINEN LOGISCHEN UBERGANG 0-->1 verfolgt.

Uberwacht

Der Ausgang wird gemdaR der von der SW MSD vorgegebenen Konfigurationen nur aktiviert, wenn der
entsprechende Eingang RESTART_FBK EINEN LOGISCHEN UBERGANG 0-->1-->0 verfolgt.

Tabelle 25
MANUELL UBERWACHT
t2
RESTART_FBK ' RESTART_FBK =
[ & ] Lt N
ouT ouT
250ms < tl< 5s
t=250my t2 = 250ms
Abb. 14

=» Der Anschluss von externen Vorrichtungen an die Ausgange ist nur gestattet, wenn dies
ausdrticklich von der mit dem Programm MSD erfolgten Konfiguration vorgesehen ist.

RELAYSICHERHEITSRELAIS (Module MR2, MR4, MR8, MOR4, MOR4S8)

Charakteristiken des Ausgangsstromkreises.

Die Module MR2, MR4, MR8 verwenden Sicherheitsrelais mit zwangsgefiihrten Kontakten,
von denen jedes sowohl zwei Arbeitskontakte und einen Ruhekontakt als auch einen
Feedback-Ruhekontakt liefert. Das Modul MR2 verwendet zwei Sicherheitsrelais, wahrend
MR4 vier und das MR8 acht Relais verwenden.

Die Module MOR4, MOR4S8 verwenden vier Sicherheitsrelais mit zwangsgefiihrten
Kontakten.Jedes Relais liefert einen Arbeitskontakt (N.A.), der von der Logik des Moduls
dank des internen FBK-Kontakts Uiberwacht wird.

=» Siehe Absatz "RELAY", um die moglichen Betriebsarten fiir die mit der Software MSD
konfigurierbaren Module MOR4, MORA4S8 festzustellen.

Erregungsspannung 17..31 VDC

Schaltbare Mindestspannung 10 VvDC
Schaltbarer Mindeststrom 20 mA

Schaltbare Hochstspannung (DC) 250 VDC

Schaltbare Hochstspannung (AC) 400 VAC

Schaltbarer Hochststrom 6 A

Reaktionszeit 12 ms

Mechanische Dauer der Kontakte >20x 10¢

Tabelle 26

=» Um die korrekte Isolierung zu garantieren und die Beschadigung oder vorzeitige Alterung der
Relais zu vermeiden, muss jede Ausgangsleitung mit einer verzégerten 4A-
Schmelzsicherung schnell wirkenden und (iberpriift werden, ob die Lasteigenschaften den
Angaben aus Tabelle 26 entsprechen.

=» Den Absatz "RELAYSICHERHEITSRELAIS (Module MR2, MR4, MR8, MOR4, MORA4S8)" konsultieren
(fur weitere Informationen hinsichtlich dieser Relais).
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ModulE MR2/MR4 /MR8 interne kontakte

MOSAIC MR4 INTERNAL DIAGRAM

1El
MOSAIC MR2 INTERNAL DIAGRAM ossoi_a || 2 ﬁ i
Bnoti| || 14 -
0SsD1_8 J
M M° ovbe
5
0SSD1_A B_NO12 16 . W 13 i
L1 - LOAD
ossoi_s || [ e BNoT | | 14 ] | "
— 4 FBK_K1_K2_1 10 K2t
LDAD
ovoc || |4 B l: soavoe| | 1 11
Ki_1
N3 -
A_NOTT o ossoa_n || [Z BN0z2) || 24
1 ovee 15 18 B_no2i| | | 22 f B
+24VDC A_NO12) N 0SSD2_B 8.8 [ -
7 - K2_1 — = J
FBK_K1_K2_1 1110 FBA L)
H- LOAD | t t
A N [ ]]21 K1_2
A_NO21 LoAD
ovbc 23 N
A_NO22|
FBK_K1_k2_2| | |19 12 k2.2
b LDAD
Abb. 15
MOSAIC MR8 ZONE 1/2 INTERNAL DIAGRAM MOSAIC MR8 ZONE 3/4 INTERNAL DIAGRAM
a s
+24VDC 1 Mo +24VDC 25 M 33
0SSD1_A 5 BNO12| | | 16 0SSD3_A snox2l | | 40
f— U i 5]
0SSD1_B 6 fB_8 AN tﬂ% 14 0SSD3_B At tﬂg i
ovoc | | 4 oA oG ovbc
— Nl liE K1_1 S 37 Kt
A_NOTT oy ‘ A_NO31 o
ovbe 15 N 39 \
ANOTZ] ANO3Z
Fak_ki_ka_1_1| | |IZ 0 K2 FBK_K1_K2_3_1 34 2
FEK_K1_k2_1_2| | [B Lo FBK_K1_k2_3_2| | |32 100
FBK_K1_k2_2_2| | |20 I FBK_K1_k2_4_2| | |44 35
0SSD2_A 17 B_N022| | | 24 0SSD4_A 41 B_NO42| | | 48
8 B_No21| | [22 t 42 L B_No41| | | 46 u
0SSD2_8B fB_B A2 0SSD4_B F8_8 Xl
el T
FB_A 8.z FB_A B2
SEE 5] |21 K12 SEE nef 12 K12
A_NGZT o ‘ A_NOAT o0
ovDe 23 " vDe 47 ,
A_NO22| A_NO42
FBRK_K1_k2_2_1[| [19 12 K22 FBK_K1_k2_4_1|| |43 15 k2.2
T : LDAD — : LOAD
Abb. 16
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Beispiel fir MR2 modul verbindung mit statischer OSSD-ausgange des moduls
MOSAIC M1?

O 24VDC
1 |24voc out_tesT1 | 13] ..
2 | mASTER _ENABLET our_test2 | 14| 7
3 |masTER_ENABLE2 15
ovDe [ |
4 |onp 16
5 |ossp1_aA ; INPUTT] 17
6 [osspi_s inpuT2 | 18
— 7 |resTART_FBKH % 19
s |ouT_sTatUs! %) 20
| 8 | & | 20
9 |ossp2_a = 21
10]|ossp2_8 22
11| RESTART_FBK2 INPUT7 | 23
12| ouT_sTATUS2 INPUTS | 24
MOSAIC MR2Z
1o
0SSD1_B M1 B_NO12 16
OSSD1_A et B,Ne 14
ovDC BNC L L
T T NN s
+24VDC A_NOTT
FBK_K1_K2_1 15
A_NO12
-+ |10

Abb. 17

Funktionsdiagramm des an das module MR2, MR4, MR8 angeschlossenen
ausgangsstromkreises

24VDC
OSSD1_A
ovDC
| |
| I
| |
0SSD1_B
| I
| |
| |
N.O.
KONTAKT OFFEN GESCHLOSSEN OFFEN
| |
L—"I 12ms L—-I 12ms

Abb. 18

’ Mit einem Relais Modul angeschlossen, muss die Reaktionszeit des OSSD stehen von 12ms erhdht werden.
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TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

ALLGEMEINE SYSTEMEIGENSCHAFTEN

Sicherheitsparameter des Systems

| Parameter || Wert || Bezugsnorm

‘ PFHy H Siehe den technischen Daten fiir jedes Modul ‘

| SFF || Siehe den technischen Daten fiir jedes Modul |

SiL L3 | EN 61508:2010

[ SIL | 1 (MOS8 und MOS16) |

| HFT [ |

| Standard-Sicherheits || Typ B |

| SILCL I3 || EN 62061:2021

| Typ || 4 || EN IEC 61496-1:2020
| PL e |

[ PL || c (MOS8 und MOS16) |

| Dcavg | Hoch | ENISO 13849-1:2015
| MTTFd (Jahre) || 30...100 || EN 62061:2021

| Kategorie Il 4 |

| Lebensdauer des Gerits || 20 Jahre |

| Verschmutzungsgrad || 2

Allgemeine Daten

| Max. Anzahl Einginge

I

128

\ Max. Anzahl der Sicherheitsausgidnge

16 (MOSAIC M1) 32 (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)

\ Max. Anzahl Signalisierungsausgange

32 (MOSAIC M1) 48 (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)

Max. Anzahl der Slave-Module
(ausgenommen MR2-MR4)

14

Max. Anzahl der Slave-Module desselben Typs
(ausgenommen MR2-MR4)

4

Nennspannung

24VDC + 20% / PELV, Schutzklasse Class ll;
UL: Stromversorgung aus der Klasse 2 (LVLE)

| Uberspannung

Digitale INPUTS

Aktiver PNP oben (EN 61131-2)

Max. zuldssiger Widerstand 1,2 kQ

OSSD (MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM,
MI802, MI804, MO2, MO4, MO4L)

Aktiver PNP oben - max. 400mA@24VDC (jeder OSSD)

| OSSD (MO4LHCSS8)

[

Aktiver PNP oben - max. 2A@24VDC (jeder OSSD)

\ Relaisausgange (MR2, MR4, MR8, MOR4, MOR4S8)

max. 6A @240VAC max. (jedes Relais)

Signal-OUTPUT (MOSAIC M1, MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM, MI802, MI804, MO2, MO4, MO4L,
MOR4S8, MO4LHCS8, MOS8, MOS16)

Aktiver PNP oben - max. 100mA@24VDC

Reaktionszeit MOSAIC M1 (ms)

Diese Reaktionszeiten, hdngt von folgenden
Parametern:

1) Anzahl der Slave-Module installiert

2) Anzahl der Operatoren

3) Anzahl der OSSD-Ausgdinge.

Fiir die richtige Antwort Zeit beziehen sich auf die man
durch die MSD-Software berechnet (siehe Report des
Projekts).

Ausfallantwortzeit MOSAIC M1 (ms)

Dieser Befund deckt sich mit der Reaktionszeit, mit
Ausnahme der Module MV mit Schnittstelle
Encoder/Proximity wobei es gleich 25 ist.

| MOSAIC M1 | 10,6..12,6  + TFilter_Input
| MOSAICMI +1Slave || 11,8..26,5 + TFilter_Input
| MOSAIC M1 +2Slaves || 12,8..28,7  + TFilter_Input
| MOSAIC M1 +3Slaves || 13,9..30,8  + TFilter_Input
| MOSAIC M1 + 4 Slaves || 15..33  + TFilter_Input
| MOSAIC M1 + 5 Slaves || 16...35  + TFilter_Input
| MOSAIC M1 + 6 Slaves || 17..37,3  + TFilter_Input
| MOSAIC M1 +7Slaves || 18,2..39,5  + TFilter_Input
| MOSAIC M1 +8Slaves || 19,3..41,7  + TFilter_Input
| MOSAIC M1 +9Slaves || 20,4..43,8  + TFilter_Input
| MOSAIC M1 +10Slaves || 21,5..46  + TFilter_Input
| MOSAIC M1 + 11 Slaves || 22,5..48,1  + TFilter_Input
| MOSAIC M1 + 12 Slaves || 23,6..50,3  + TFilter_Input
| MOSAIC M1 + 13 Slaves || 24,7..52,5  + TFilter_Input
| MOSAIC M1 + 14 Slaves || 25,8..54,6  + TFilter_Input
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‘ MOSAIC M1S H 12,75...14,75 + TFilter_Input |
MOSAIC M1S + 1 Slave | 13,83..37.84 4 TFilter_Input
Reaktionszeit MOSAIC M1S (ms) | MOSAIC M1S + 2 Slaves | 14,91..40,00 4 TFilter_Input
Diese Reaktionszeiten, hdngt von folgenden ‘ MOSAIC M1S + 3 Slaves H 15,99...42,16 + TFilter_Input
Parametern: :
1) Anzahl der installierten Slaves | MOSAIC M1S + 4 Slaves | 17.07..4432 4 TFilter_Input |
2) Anzahl der Operatoren | MOSAIC M1S + 5 Slaves | 18,15..46,48 4 TFilter_Input
i dor OSSDAsginge | oswcwIs 6Simes || 1923.4560 . i
beziehen Sie sich auf die von der Software MSD ‘ MOSAIC M1S + 7 Slaves H 20,31...50,80 + TFilter_Input
berechnete (siehe Berichtausdruck). ‘ MOSAIC M1S + 8 Slaves H 21,39...52.96 + TFilter_Input
Ausfallantwortzeit MOSAIC M1S (ms) ‘ MOSAIC M1S + 9 Slaves H 22,47...55,12 + TFilter_Input
?niietszZ!Z‘Z’;&Zgﬁ%@fﬁ;jg%gonSzeit tberein, ‘ MOSAIC M1S + 10 Slaves H 23,55...57,28 + TFilter_Input
Encoder/Proximity-Schnittstelle. In diesem Fall | MOSAIC M1S + 11 Slaves | 2463..59.44 4 TFilter_Input
betrdgt sie 2 s. MOSAIC M1S + 12 Slaves [ 2571..61,60 4 Trilter_input
‘ MOSAIC M1S + 13 Slaves H 26,79...63,76 + TFilter_Input
| MOSAIC M1S + 14 Slaves | 27,87..6592  + TFilter_Input
| MOSAIC M1S COM | 13,95..19.95 4 TFilter_Input
‘ MOSAIC M1S COM + 1 Slave H 15,03...40,16 + TFilter_Input
Reaktionszeit MOSAIC M1S COM (ms) MOSAIC M1S COM + 2 Slaves || 16.11..42.32 4 TFilter_Input
Diese Reaktionszeiten, héingt von folgenden ‘ MOSAIC M1S COM + 3 Slaves H 17,19...44.48 + TFilter_Input
F,,j’;anngszelrgér installierten Slaves MOSAIC M1S COM + 4 Slaves | 18,27..46.64 + TFilter_Input
2) Anzahl der Operatoren ‘ MOSAIC M1S COM + 5 Slaves H 19,35...48.80 + TFilter_Input
J) Anzanl der OS3D-Ausginge erfahren, MOSAIC M1S COM + 6 Slaves || 2043..50.96 . TFilter_Input
beziehen Sie sich auf die von der Software MSD MOSAIC M1S COM + 7 Slaves || 21.51..53.12 4 TFilter_Input
berechnete (siehe Berichtausdruck). [MOSAIC M1S COM + 8 Slaves || 22,59-.5528 < TFilter_nput
Ausfallantwortzeit MOSAIC M1S COM (ms) || MOSAIC M1S COM + 9 Slaves || 23,67..57.44 4 TFilter_Input
Dieser Wert stimmt mit der Reaktionszeit abereir, [ MOSAIC M1S COM + 10 Slaves || 2475..59.60 4 TFilter_Input
Encoder/Proximity-Schnittstelle. In diesem Fall ‘ MOSAIC M1S COM + 11 Slaves H 25,83...61.76 + TFilter_Input
betragt sie 2 s. MOSAIC M1S COM + 12 Slaves || 26.91..63.92 .+ TFilter_Input
MOSAIC M1S COM + 13 Slaves || 27,99..66.08 4 TFilter_Input
MOSAIC M1S COM + 14 Slaves || 29.07...68,24

+ TFilter_Input

Anschluss MOSAIC M1, MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM > Module

Proprietdrer 5-poliger Bus ReeR (MSC)

| Anschlusskabelquerschnitt

H 0,5...2,5 mm? (Volldraht/Litze)

‘ Max. Ldnge der Anschliisse H 100m

\ Betriebstemperatur H -10...55°C
\ Max Umgebungstemperatur H 55'C (U
\ Lagertemperatur H -20...85°C

‘ Relative Feuchtigkeit

I 10%...95%

\ Max. Hohe (iiber dem Meeresspiegel)

2000m

\ Erschiitterungsfestigkeit (EN 61496-1/Klasse 5M1)

| +/-1,5mm (9...200 Hz)

‘ Schockfestigkeit (EN 61496-1/Klasse 3M4)

H 15 g (6 ms halbsinusférmig)

=> TFilter_Input = max. Filterzeit zwischen denen auf den Eingangen des Projekts eingegebenen

(siehe Abschnitt "EINGANGE").

Gehduse
| Beschreibung I Gehause fir Elektronik, max. 24 Pole, mit Arretierhaken aus Metall
| Behiltermaterial I Polyamid
| Schutzgrad des Behilters || IP 20
| Schutzgrad Klemmenleiste || IP 2X
| Befestigung I Schnellanschluss auf Schiene gemaR EN 60715
108 x 22,5x114,5/

Abmessungen (H x B x T) 108 x 45 x 114,5 (MOSAIC M1S COM)
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Modul MOSAIC M1

| PFHg (IEC 61508:2010) H 6.85E-9

SFF [ 99,8%

‘ Nennspannung H 24VDC * 20%

‘ Ausgangsleistung H max. 3 W

‘ Modulaktivierung (Anz./Beschreibung) H 2 / aktiver PNP oben "Typ B"gemaR EN 61131-2
‘ Digitale INPUTS (Anz./Beschreibung) H 8 /Aktiver PNP oben gemaR EN 61131-2

INPUT FBK/RESTART
(Anz./Beschreibung)

2 / Steuerung EDM / Automatischer oder manueller Betrieb mit
RESTART-Taste méglich

OUTPUT Test (Anz./Beschreibung)

H 4 / zur Kontrolle von Kurzschliissen - Uberlasten

Signalisierungs-OUTPUT
(Anz./Beschreibung)

2 / programmierbar - Aktiver PNP oben

0OSSD (Anz./Beschreibung)

2 Paare/ Statische Sicherheitsausgange aktiver PNP oben
max 400mA@24VDC. Schnittstelle Typ C Klasse 3 (ZVEI CB24l)

‘ Steckplatz fiir MCM-Karte

H vorhanden

‘ Anschluss an PC

H USB 2.0 (Hi Speed) - Max. Kabellange: 3m

‘ Anschluss an Slave-Module

H Uber proprietaren 5-Wege-Bus MSC

Modul MOSAIC M1S

' PFH (IEC 61508:2010) [ 1,44E-8

| SFF H 99,7%

‘ Nennspannung H 24VDC + 20 %

‘ Ausgangsleistung H max. 3 W

‘ Digitale INPUTS (Anz./Beschreibung) H 8 /Aktiver PNP oben gemaR EN 61131-2

INPUT FBK/RESTART
(Anz./Beschreibung)

Bis 4 / Steuerung EDM / Automatischer oder manueller Betrieb
mit RESTART-Taste moglich

OUTPUT Test (Anz./Beschreibung)

H 4 / zur Kontrolle von Kurzschliissen - Uberlasten

Digitale OUTPUTS
(Anz./Beschreibung)

Bis 4/ programmierbar - Aktiver PNP oben

0OSSD (Anz./Beschreibung)

4 Einzelkanale (oder 2 Doppelkanale), Kat.4
400mA@24VDC max. - Schnittstelle Typ C Klasse 3 (ZVEI CB24l)

‘ Steckplatz fiir MCM-Karte

H vorhanden

‘ Anschluss an PC

H USB-C 2.0 (Hi Speed) - Max. Kabelldnge: 3 m

‘ Anschluss an Slave-Module

H Uber proprietaren 5-Wege-Bus MSC
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Modul MOSAIC M1S COM

| PFHd (IEC 61508:2010) | 2,89E-08

| SFF | 99,4%

‘ Nennspannung H 24VDC + 20 %

‘ Ausgangsleistung H max. 4 W

| Digitale INPUTS (Anz./Beschreibung) | 8 /Aktiver PNP oben geméR EN 61131-2
INPUT FBK/RESTART Bis 4 / Steuerung EDM / Automatischer oder manueller Betrieb
(Anz./Beschreibung) mit RESTART-Taste moglich

‘ OUTPUT Test (Anz./Beschreibung) H 4 / zur Kontrolle von Kurzschliissen - Uberlasten

Digitale OUTPUTS

(Anz./Beschreibung) Bis 4/ programmierbar - Aktiver PNP oben

05SD (Anz./Beschreibung) 400mA@zi\EgczerLgT%leséﬁgﬁ;sztelﬁgr}pye;ké ﬁ;es);ngtéwl CB24I)
‘ Steckplatz fiir MCM-Karte H vorhanden
| Anschluss an den PC iiber USB | USB-C 2.0 (Hi Speed) - Max. Kabellange: 3 m
‘ Anschluss an den PC iiber LAN H Ethernet-Anschluss (10/100 MBit)

Kategorie der
Ethernet-Anschlusskabel

Maximale Kabelldnge fiir den

Cat5 oder hoéher

Ethernet-Anschluss 00

| Unterstiitztes Fieldbus-Protokoll | EtherNet/IP - MODBUS/TCP - PROFINET - EtherCAT

‘ Anschluss an Slave-Module H Uber proprietaren 5-Wege-Bus MSC

Modul MI8O2

| PFHy (IEC 61508:2010) | 5.67E-9

| SFF | 99,8%

‘ Nennspannung H 24VDC * 20%

‘ Ausgangsleistung H max. 3 W

‘ Digitale INPUTS (Anz./Beschreibung) H 8 /Aktiver PNP oben (gemaR EN 61131-2)
INPUT FBK/RESTART 2 / Steuerung EDM / Automatischer oder manueller Betrieb mit
(Anz./Beschreibung) RESTART-Taste moglich

‘ OUTPUT Test (Anz./Beschreibung) H 4 / zur Kontrolle von Kurzschliissen - Uberlasten
Signalisierungs-OUTPUT . _ .
(Anz./Beschreibung) 2 / programmierbar - Aktiver PNP oben

. 2 Paare/ Statische Sicherheitsausgange:

OSSD (Anz./Beschreibung) Aktiver PNP oben - max. 400 mA@24 VDC
Anschluss an MOSAIC M1, MOSAIC . -
M1S, MOSAIC M1S COM Uber proprietaren 5-Wege-Bus MSC
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Modul MI8O4

| PFHd (IEC 61508:2010) | 1,32E-8

| SFF | 99,7%

‘ Nennspannung H 24VDC + 20 %
‘ Ausgangsleistung H max. 3 W

‘ Digitale INPUTS (Anz./Beschreibung) H

8 /Aktiver PNP oben (gemaR EN 61131-2)

INPUT FBK/RESTART
(Anz./Beschreibung)

bis 4 / Steuerung EDM / Automatischer oder manueller Betrieb

mit RESTART-Taste moglich

‘ OUTPUT Test (Anz./Beschreibung) H

4 / zur Kontrolle von Kurzschliissen - Uberlasten

‘ Signal-OUTPUT (Anz./Beschreibung) H

4 / programmierbar - Aktiver PNP oben

0OSSD (Anz./Beschreibung)

4 Einzelkanale (oder 2 Doppelkanale), Kat. 4:
Aktiver PNP oben - max. 400 mA@24 VDC

Schnittstelle Typ C Klasse 3 (ZVEI CB24l)

Anschluss an MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM

Uber proprietaren 5-Wege-Bus MSC

Module MI8 - MI16

(Anz./Beschreibung) \

| Modell | MI8 MI16
 PFHg (IEC 61508:2010) [ 4.46E-9 4.93E-9
| SFF | 99,7% 99,8%
‘ Nennspannung H 24VDC + 20%
‘ Ausgangsleistung H max. 3 W

Digitale INPUTS | 8 16

Aktiver PNP oben gemaR EN 61131-2

‘ OUTPUT Test (Anz./Beschreibung) H

4 / zur Kontrolle von Kurzschliissen - Uberlasten

Anschluss an MOSAIC M1,
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM

Uber proprietaren 5-Wege-Bus MSC

Modul MI12T8

 PFHg (IEC 61508:2010) [ 5.60E-9

| SFF | 99,7%

‘ Nennspannung H 24VDC + 20%

‘ Ausgangsleistung H max. 3 W
Digitale INPUTS | 12

(Anz./Beschreibung) ‘

Aktiver PNP oben gemaR EN 61131-2

‘ OUTPUT Test (Anz./Beschreibung) H

8 / zur Kontrolle von Kurzschliissen - Uberlasten

Anschluss an MOSAIC M1,
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM

Uber proprietdren 5-Wege-Bus MSC
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Module MO2 - MO4

| Modell

| MO02 MO4
| PFHd (IEC 61508:2010) I 4.08E-9 5.83E-9
| SFF | 99,8% 99,8%
Nennspannung H 24VDC £ 20%

Ausgangsleistung

max. 3 W

Eingang FBK/RESTART
(n’/ Beschreibung)

2 - 4 / EDM-Steuerung / Automatik- oder Handbetrieb mit
RESTART-Schalter méglich

0OSSD (Anz./Beschreibung)

Signalisierungs-OUTPUT ‘ 2 4
(Anz./Beschreibung) | programmierbar - Aktiver PNP oben
| 2 4

Statische Sicherheitsausgdange: Aktiver PNP oben max.
400mA@24VDC - Schnittstelle Typ C Klasse 3 (ZVEI CB24I)

Anschluss an MOSAIC M1, MOSAIC
M1S, MOSAIC M1S COM

Uber proprietidren 5-Wege-Bus MSC

Modul MO4L

| PFHd (IEC 61508:2010) I 1,11E-8

| SFF I 99,7%

‘ Nennspannung H 24VDC + 20 %
\ Ausgangsleistung H max. 3 W

INPUT FBK/RESTART
(Anz./Beschreibung)

bis 4 / Steuerung EDM / Automatischer oder manueller Betrieb

mit RESTART-Taste moglich

Signal-OUTPUT (Anz./Beschreibung)

|

4 / programmierbar - Aktiver PNP oben

0OSSD (Anz./Beschreibung)

4 Einzelkanadle (oder 2 Doppelkanale), Kat. 4:
Aktiver PNP oben - max. 400 mA@24 VDC
Schnittstelle Typ C Klasse 3 (ZVEI CB24l)

Anschluss an MOSAIC M1S, MOSAIC
M1S COM

Uber proprietiren 5-Wege-Bus MSC

Module MOS8 - MOS16

(Anz./Beschreibung)

' Modell I MOS8 MOS16
\ PFH4 (IEC 61508:2010) H 4,44E-9 6,61E-9
| SFF I 99,6% 99,6%
\ Nennspannung H 24VDC + 20%
| Ausgangsleistung | max. 3 W

SIL 1/PL c - Ausgang ’ 8 16

programmierbar - Aktiver PNP oben

Anschluss an MOSAIC M1 und

MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM

Uber proprietiren 5-Wege-Bus MSC
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Module MR2 - MR4 - MR8

| Modell | MR2 MR4 MR8 |
‘ Nennspannung H 24VDC £ 20% ‘
\ Leistungsaufnahme H max. 3 W \
\ Schaltspannung H 240 VAC \
\ Schaltsstrom H max. 6A \
| Arbeitskontakte | 2NO.+1N.C 4N.O.+2N.C. | 8N.O.+4N.C. |
| FEEDBACK-Kontakte | 1 2 | 4 |
| Reaktionszeit | 12ms |
\ Mechanische Dauer d. Kontakte H >20x10° \
‘ Anschluss an Ausgangsmodul H Auf der frontalen Klemmenleiste (kein Anschluss iiber MSC-Bus) ‘

MR2 - MR4 — MR8: TECHNISCHE DATEN ZUR SICHERHEIT

FEEDBACK-ANSCHLUSS AKTIV

FEEDBACK-ANSCHLUSS NICHT AKTIV

PFHd SFF MTTFd DCavg PFHd SFF MTTFd DCavg

3,09E-10 | 99,6% 2335,94 | 98,9% | tcyclel 9,46E-10 | 60% 2335,93 0 teyclel

8,53E-11 | 99,7% 24453,47 | 97,7% | tcycle2 | DC13(2A) | 1,08E-10 | 87% | 24453,47 0 teycle2 | DC13 (2A)

6,63E-11 | 99,8% | 126678,49 | 92,5% | tcycle3 6,75E-11 | 97% | 126678,5 0 teycle3

8,23E-09 | 99,5% 70,99 | 99,0% | tcyclel 4,60E-07 | 50% 70,99 0 teyclel

7,42E-10 | 99,5% 848,16 | 99,0% | tcycle2 | AC15(3A) | 4,49E-090 | 54% 848,15 0 teycle2 | AC15 (3A)

1,07E-10 | 99,7% 12653,85 | 98,4% | tcycle3 1,61E-10 | 79% | 12653,85 0 tcycle3

3,32E-09 | 99,5% 177,38 | 99,0% | tcyclel 7,75E-08 | 51% 177,37 0 teyclel

3,36E-10 | 99,6% 2105,14 | 98,9% | tcycle2 | AC15(1A) | 1,09E-09 | 60% 2105,14 0 teycle2 | AC15 (1A)

8,19E-11 | 99,7% 28549,13 | 97,5% | tcycle3 1,00E-10 | 88% | 28549,13 0 teycle3
tcyclel: 300s (1 Schaltausgang alle 5 Minuten)
tcycle2: 3600s (1 Schaltausgang stiindlich)
tcycle3: 1 Schaltausgang taglich
(PFHd gemaR IEC61508, MTTFd, D,Cavg gemaR 15013849-1)
Module MOR4 - MOR458
[ Modul | MOR4 | MOR4S8 |
| PFH, (IEC 61508:2010) | 2,72E-9 I 1,30E-8 |
| SFF | 99,9% I 99,7% |
| Nennspannung | 24VDC + 20% |
| Leistungsaufnahme | Max 3W |
| Schaltspannung | 240 VAC |
| Schaltsstrom | Max. 6A |
| Arbeitskontakte (N.A.) | 4 |

INPUT FBK/RESTART
(Anz./Beschreibung)

4 / Steuerung EDM / Automatischer oder manueller Betrieb mit

RESTART-Taste moglich

Digitale OUTPUTSs (Anz./Beschreibung)

8 / programmierbar -
Aktiver PNP oben

\ Reaktionszeit

12ms |

\ Mechanische Dauer der Kontakte

> 40 x 10° |

‘ Benutzeranschluss

[

Auf Klemmenleiste |

Anschluss an MOSAIC M1,
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM

Uber proprietiren 5-Wege-Bus MSC
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Modul MO4LHCS8

| PFH4 (IEC 61508:2010) | 8,56E-9 |
| SFF I 99,7% |
| Nennspannung I 24VDC + 20 % |
| Verlustleistung max. || max. 4W |
\ |

Strom OSSD-Ausgange

max. 2A pro Kanal *

Anzahl der Sicherheitsausgange (OSSD)

4 Einzelkanale (oder 2 Doppelkanale), Kat. 4

Schnittstelle Typ C Klasse 3 (ZVEI CB24I)

INPUT FBK/RESTART
(Anz./Beschreibung)

4 / Steuerung EDM / Automatischer

oder manueller Betrieb mit Restart-Taste

Digitale OUTPUTS (Anz./Beschreibung)

8 / programmierbare Ausgange / Aktiver PNP oben

Reaktionszeit

I

12ms

Anschluss an MOSAIC M1,
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM

Uber proprietiren 5-Wege-Bus MSC

=» Bei Verwendung von MO4LHCS8 mit Ausgangsstrom > 500mA dieses von den angrenzenden
Modulen durch Einfligen eines MSC-Verbinders dazwischen trennen.

Module MVO - MV1 - MV2

Zustand (> FUNKTIONELLE BLOCKE DES TYPS

CESCHWINDICKEITSSTEUERUNG) H Overspeed H Stand still H Window speed ‘
| Safe state H Overspeed H NO Stand still H Out of Window speed \
| Modell | MVO | MV1 | MV2
| PFH, | 7,48E-9 | I -
| PFH. (TTL) | | 8,58E-9 (MV1T) | 9,68E-9 (MV2T)

\ PFH.(sin/cos) H

|

9,43E-9 (MV15) |

1,14E-8 (MV2S)

| PFH. (HTL24) |

8,20E-9 (MV1H) I

‘ PFH. (TTL interne Nennspannung) H

]

9,32E-9 (MV1TB) |

1,12E-8 (MV2TB)

| SFF (tutti i modelli) | 99,7%
‘ Nennspannung H 24VDC + 20%
\ Ausgangsleistung max. H 3w

|
|
|
|
8,92E-9 (MV2H) |
|
|
|
|

Eingangsimpedanz

120 ohm (Modelle MV1T - MV1TB / MV2T - MV2TB)

120 ohm (Modelle MV1S - MV2S)

Encoder-Schnittstelle

TTL (Modelle MVIT - MV1TB / MV2T - MV2TB)

HTL (Modelle MV1TH - MV2H)
sin/cos (Modelle MV1S - MV2S)

Encoder-Anschliisse H

RJ45

Eingangssignale des Encoders
elektrisch gemdR Norm
EN 61800-5

Nennisolierspannung 250V
Uberspannungskategorie Il
Nennimpulsspannung 4,00kV

‘ Max. Encoderanzahl H

|

1 I 2

\Max. Encoderfrequenz H

500KHz (HTL: 300KHz)

Eingebbarer
Schwellenwertbereich Encoder

1Hz...450KHz

‘ Proximity-Kategorie H

PNP/NPN - 3/4 Dréhte

\ Proximity-Anschliisse H

Klemmenleiste

Eingebbarer Schwellenwertbereich

Proximity 1Hz...4KHz

\ Max. Proximity-Anzahl H 2 |
‘ Max. Proximity-Frequenz H 5KHz |
‘ Max. Achsenanzahl H 2 |

Gap Standstill/Overspeed- >10Hz

Frequenz

Min. Gap zwischen

Schwellenwerten (wenn Anz. > 5%

Schwellenwerte >1)

Anschluss an MOSAIC M1, -

MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM Loar Es MG
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Modul MA2 - MA4

Mindeststromschwankung)

| [ [ |
| PFHd (IEC 61508:2010) I 9,54E-9 | 1,53E-8 |
| SFF I 99,5% | 99,5% |
| Nennspannung I 24VDC + 20 % | 24VDC + 20 % |
| Verlustleistung max. || 3w ” 5w |
2 / vollstandig isoliert (500 VDC). 4 / vollstandig isoliert (500 VDC).
Anzahl der Kanale/ Beschreibung Jeder Kanal kann als Spannungs-oder Jeder Kanal kann als Spannungs-oder
Stromeingang konfiguriert werden Stromeingang konfiguriert werden
| Stromsensoren |
| Bereich I 4...20 mA (0-20 mA) |
| Bit-Anzahl der Konvertierung || 16 |
Auflosung (messbare 381 nA

Mindestspannungsschwankung)

Samplerate Vom Benutzer auswahlbar Auswahlbare Werte

(Samples pro Sekunde) 2.5,5,10, 16.6, 20, 50, 60, 100, 200, 400, 800, 1000, 2000, 4000

Eingangs-

Umwandlungswiderstand 2000 Bl
| Zulassiger Hochststrom || 23 mA |
| Spannungssensoren |
| Bereich I 0...10 VDC |
| Bit-Anzahl der Konvertierung || 16 |

Auflosung (messbare 152 uv

Samplerate

Vom Benutzer auswahlbar Auswahlbare Werte:
2.5,5,10, 16.6, 20, 50, 60, 100,
200, 400, 800, 1000, 2000, 4000.

Eingangswiderstand

250 kOhm |

Diagnostik/Recovery |

Feststellung anomaler
Stromaufnahmen am Sensor-
Netzteil (wenn der Sensor mehr
als 60 mA aufnimmt)

JA, Schutz aktiv.

Wenn dieser Umstand festgestellt wird, wird die Versorgung des von der
Storung betroffenen Kanals eine Sekunde lang unterbrochen und dann wieder
aktiviert, um festzustellen, ob die Storung bestehen bleibt. Der Zyklus
wiederholt sich, solange die Stérung nicht verschwindet.

Feststellung zu hohen/r

JA, Schutz aktiv.
Wenn dieser Umstand festgestellt wird, wird die Versorgung des von der

Schwelle

Stroms/Spannung Stérung betroffenen Kanals eine Sekunde lang unterbrochen und dann wieder
im Eingang aktiviert, um festzustellen, ob die Stérung bestehen bleibt. Der Zyklus
wiederholt sich, solange die Stérung nicht verschwindet.
| Feststellung geldster Kabel || JA
Feststellung von
Werteablesungen unter/iiber der JA

Anschluss an MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM

Uber proprietiren 5-Wege-Bus MSC
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MECHANISCHE ABMESSUNGEN

99 mm

114.5 mm

D
4 D
D
D

108 mm ‘

99 mm

Abb. 19 - MOSAIC M1, MOSAIC M1S und Slave-Module

114.5 mm

108 mm

aTala

S
45 mm

Abb. 20 - MOSAIC M1S COM und MR8
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SIGNALISIERUNGEN (Normalbetrieb)

Modul Master MOSAIC M1 (Abb. 21)

cccc
LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL | EXT FAIL COoM ENA IN 1..8 0SSD 1/2 CLEAR 1/2 STATUS 1/2
GRUN ROT ROT ORANGE BLAU GELB ROT/GRUN GELB GELB
Einschalten - Eingangs TEST ON ON ON ON ON ON Rot ON ON
HREER
?‘N RIEN ON ON
O Erfasster MCM OFF OFF OFF (max 1) (max 1) OFF Rot OFF OFF
FAIL W [ | i p——
COM ENA Schreiben /Laden Plans zum/vom MCM-Karte OFF OFF OFF 5-maliges -maliges OFF Rot OFF OFF
w | Blinken Blinken
MOSAIC M1 MSD bittet um Anschluss: Langsames
1 2 interne Konfiguration nicht vorhanden OFF OFF OFF Blinken OFF OFF Rot OFF OFF
o -
= 3 4 MSD bittet um Anschluss: Schnelles
I~ r (Vorhandensein des Slave-Moduls nicht vorgesehen oder OFF OFF OFF Blinken OFF OFF Rot OFF OFF
5 6 Knotennummer nicht korrekt) (=>Systemzusammensetzung)
= | r
7 8 MSD bittet um Anschluss: (Slave-Modul fehlt oder nicht Schnelles Schnelles
r r bereit) (=>Anzeige der Zusammensetzung des Systems Blinken OFF OFF Blinken OFF OFF Rot OFF OFF
x . MSD angeschlossen, MOSAIC M1 untatig OFF OFF OFF ON OFF OFF Rot OFF OFF
0SSD M N -
T2 Tabelle 27 - Startansicht
CLEARI™ r
1 2
STATUS ™ r
MOSA:C e
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL CcoM IN 1..8 ENA OSSD 1/2 CLEAR 1/2 STATUS 1/2
GRUN ROT ROT ORANGE GELB BLAU ROT/GRUN GELB GELB
CCCC ON = MOSAIC M1
OFF an PC Zustand
NORMALBETRIEB ON OFF Funk. OK angeschlossen INPUT ON ROT bei . ON
MASTER_ENABLE1 in Erwartung auf
Abb. 21 OFF-andernfalls MASTER_ENABLE2 | Ausgang OFF RESTARY Zustand
MOSAIC M1 ON € - e
ON = MOSAIC M1 Blinkend nur die aktiv GROUN bei OUTPUT
EXTERNE falschen OFF el Blinkend
STORUNG ON OFF externen | 2N PC L £ IS Ausgang ON i
ERFASST Anschl angeschlossen mit dem falschen andernfalls KEIN Feedback
schiuss OFF=andernfalls Anschluss
erfasst
Tabelle 28 - Dynamische Ansicht
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Modul Master MOSAIC M1S (Abb. 22)

cccoc LED
EXT
BEDEUTUNG RUN IN FAIL FAIL CcoOM ENA IN 1...8 OSSD 1.4 STATUS/RST/FBK
. N 1..4 - GELB
GRUN ROT ROT ORANGE BLAU GELB ROT/GRUN/GELB
MREER Einschalten - EingangsTEST ON ON ON ON ON ON Rot ON
ON RUN o o
S Erfasster MCM OFF OFF OFF N N OFF Rot OFF
w E‘T (max 1s) (max 1s)
FAIL - -
COM ENA Laden/Schreiben Plan von/auf MCM-Karte OFF OFF OFF 5-maliges | 5-maliges OFF Rot OFF
[ [ | Blinken Blinken
MOSAIC M1S MSD bittet um Anschluss: Langsam
1 2 interne Konfiguration nicht vorhanden OFF OFF OFF blinkend OFF OFF Rot OFF
INT™ i
3 4 MSD bittet um Anschluss: Schnell
H - (Vorhandensein des Slave-Moduls nicht vorgesehen oder OFF OFF OFF blinkend OFF OFF Rot OFF
5 6 Knotennummer nicht korrekt) (=>Systemzusammensetzung)
r =
y 7 8 MSD bittet um Anschluss: (Slave-Modul fehlen oder nicht bereit) Langsam Schnell
iw g r (=>Anzeige der Zusammensetzung des Systems ) blinkend OFF OFF blinkend OFF OFF Rot OFF
B 1 2
— r;ossof: MSD angeschlossen, MOSAIC M1S untitig OFF OFF OFF ON OFF OFF Rot OFF
Al n
18 Tabelle 29 - Startansicht
STATUS/[; =
4
RST/FBK 2 r
LED
MOsSA:C
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL COM IN 1..8 ENA 0OSsD 1.4 STATUS/RST/FBK
GRUN ROT ROT ORANGE GELB BLAU ROT/GRUN/GELB 1..4 - GELB
OFF SnNPzMOSA'C M1S e Statussignal
C C C C NORMALBETRIEB ON OFF Funk. OK angeschlossen INPUT-Bedingung ROT mit Ausgang OFF programmlert als
OFF=andernfalls GRUN mit Ausgang ON STATUS: OUTPUT
Abb. 22 on ON GELB in Erwartung auf RESTART | Zustand
- = GELB blinkend mit f
MOSAIC M1S EXTERNE falschen ON = MOSAIC M1S Blinkend nur die deraprichlichomce  back |+ Statussignal
T an PC . widersprichlichem Feedbac rogrammiert als
STORUNG ON OFF externen angeschlossen Nummer des INPUTS mit (wenn verlangt) prog
ERFASST Anschluss OFgF dem falschen Anschluss FBK/RST: Zustand
=andernfalls
erfasst INPUT

Tabelle 30 - Dynamische Ansicht
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Master MOSAIC M1S COM (Abb. 22)

ccccoc
| EReeR
ON RUN
" W
IN  EXT NS
FALN W ]
COM ENA  MsLINE
[SE | ]
MOSAIC M1S COM
1 2
INC T J
3 a
H B
o
= 7 8 !
‘ I‘ I P1
R
S OSSP ]
A |
PR
STATUS/ 1
RSTIFBK[} [4_ =
|mMOSA:C
cecce
Abb. 23
MI1S COM

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL COM ENA IN 1..8 0SSD 1..4 STATUS/RST/
GRUN ROT ROT ORANGE BLAU GELB ROT/GRUN/GELB | FBK1..4- GELB
Einschalten - EingangsTEST ON ON ON ON ON ON Rot ON
Erfasster MCM OFF OFF OFF ON ON OFF Rot OFF
(max 1s) (max 1s)
Laden/Schreiben Plan von/auf MCM-Karte OFF OFF OFF 5-n_1a|iges 5-n_1a|iges OFF Rot OFF
Blinken Blinken
MSD bittet um Anschluss: Langsam
interne Konfiguration nicht vorhanden OFF OFF OFF blinkend OFF OFF Rot OFF
MSD bittet um Anschluss:
(Vorhandensein des Slave-Moduls nicht Schnell
vorgesehen oder Knotennummer nicht OFF OFF OFF blinkend OFF OFF Rot OFF
korrekt) (=>Systemzusammensetzung)
MSD bittet um Anschluss: (Slave-Modul Langsam Schnell
fehlen oder nicht bereit) (=>Anzeige der ng OFF OFF ) OFF OFF Rot OFF
blinkend blinkend
Zusammensetzung des Systems )
MSD angeschlossen, MOSAIC M1S untatig OFF OFF OFF ON OFF OFF Rot OFF
MOSAIC M1S COM neue OFF OFF OFF Schnelles Blinken OFF Rot OFF
Feldbusladung abwechselnd
Tabelle 31 - Startansicht
LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL COM IN 1..8 ENA OSsSD 1...4 STATUS/RST/FBK 1...4
GRUN ROT ROT ORANGE GELB BLAU ROT/GRUN/GELB GELB
ON =
OFE MOSAIC M15 COM ROT mit Ausgang OFF |e Statussignal
NORMALBETRIEB ON OFF Funk. OK an PC INPUT-BedIngung GRUN mit Ausgang ON programmiert als
angeschlossen GELB in Erwartung auf STATUS: OUTPUT
OFF=andernfalls RESTART Zustand
ON ON GELB blinkend mit |, staussignal
_ . : - TRen e Statussigna
EXTERNE falschen | DEC CMISan | Nummer des widerspriichlichem |- programmiert als
STORUNG ON OFF externen PC hi INPUTS mit d Feedback (wenn FBK/RST: Zustand
ERFASST Anschluss angeschiossen IS i) €l verlangt) INPUT
I OFF=andernfalls falschen Anschluss

Tabelle 32 - Dynamische Ansicht
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MOSAIC M1S COM spezifische LED-Anzeigen des Feldbusses

LED EtherCAT

ceccece

| EReeR
ON  RUN
B W
IN EXT NS
FAIL L L]
COM ENA  MsLINE
" L]

MOSAIC M1S COM

z

N :ug:_ T~ T w1
v Fa A @ e Ta e

4

]

ST '
RST/FBK r! L

P2

a

|MOSAC

cecece

LED FARBE STATUS BEDEUTUNG
OFF O OFF INIT: Das Gerat befindet sich im Status INIT
MS (Rot/Griin) GRUN Blinkend (2,5 Hz) PRE-OPERATIONAL: Das Gerat befindet sich im Status PRE-OPERATIONAL
ot/Grun
.. i SAFE-OPERATIONAL: Das Gerat befindet sich im Status SAFE-OPERATIONAL
,RUNSTATUS”  GRUN#  Cinzelnes
Blinkzeichen
GRUN® ON OPERATIONAL: Das Gerat befindet sich im Status OPERATIONAL
OFF O OFF NO ERROR: Die EtherCAT-Kommunikation des Gerats ist betriebsbereit
Blinkend INVALID KONFIGURATION: allgemeiner Konfigurationsfehler.
ROT * Mogliche Ursache: Der vom Master gesteuerte Statuswechsel ist aufgrund der
(2,5 Hz) Einstellungen des Registers oder des Objekts nicht moglich.
. LOCAL ERROR: die Anwendung des Slave-Gerdts hat den EtherCAT-Status
NS (Rot/Griin) Einzelnes eigenstiandig geindert.
,ERROR STATUS”  ROT * . . Mogliche Ursache 1: es ist ein Timeout des Watchdogs des Hosts aufgetreten.
Blinkzeichen Mégliche Ursache 2: Synchronisierungsfehler, das Gerat begibt sich automatisch
in Safe-Operational.
APPLICATION WATCHDOG TIMEOUT: Es ist ein Timeout des Watchdogs der
Doppeltes
ROT * linkzeich Anwendung aufgetreten.
Blinkzeichen Mogliche Ursache: Timeout des Watchdogs des Sync Managers.
Tabelle 33

Erkldrung des Status der LEDs

STATUS

BEDEUTUNG

Blinkend (2,5 Hz)

Einzelnes Blinkzeichen

Doppeltes Blinken

Die Anzeige schaltet sich bei einer Frequenz von 2,5 Hz ein und aus: ,,on” fir 200 ms, gefolgt von ,,OFF“ fiir 200 ms.
Die Anzeige zeigt ein kurzes Blinkzeichen (200 ms), darauf folgt eine lange ,OFF“-Phase (1.000 ms).

Die Anzeige zeigt eine Folge von zwei kurzen Blinkzeichen (jedes 200 ms), getrennt von einer kurzen ,,OFF“-Phase (200
ms). Die Folge endet mit einer langen ,,OFF“-Phase (1.000 ms).

Tabelle 34
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LED EtherNET/IP

cccce

. Rl BReER

IN  EXT NS
FALE - -

COM ENA  MsLINE
" L]

MOSAIC M1S COM

|

]

S .
3 1
RoT/FeK 3 4

|I'T1DEFIIC

z

Av T e 1a v

i - D T R PR PR N
2
2
&

v 3a

=

2

cecece

LED FARBE STATUS BEDEUTUNG
GRUN® ON DEVICE OPERATIONAL: Das Gerat funktioniert korrekt
GRUN* Blinkend (1 Hz) STANDBY: Das Gerat wurde nicht konfiguriert
SELF-TEST: Das Gerat fuhrt den Einschalttest aus. Die Testfolge der Statusanzeige des
Moduls erfolgt vor der Testfolge der Statusanzeige des Netzwerks in der folgenden
Reihenfolge:
GRUN % / . e Status-LED des Netzwerks ausgeschaltet.
Blinkend . .
RO'[ »* |/ Griin/Rot/Griin e Die Status-LED des Moduls leuchtet ca. 250 ms lang griin, ca. 250 ms lang rot und
GRUN % erneut griin (und erhalt diesen Status bis zum Abschluss des Einschalttests).
MS (Red/Green) . N
MODULE STATUS* ¢ Die Status-.I_ED des Netzwerks leuchtet ca. 2.50 ms lang gruin, ca. 250 ms lang rot und
” schaltet sich dann aus (und erhdlt diesen Status bis zum Abschluss des
Einschalttests).
MAJOR RECOVERABLE FAULT: Das Gerat hat einen schweren behebbaren Fehler
ROT #* Blinkend (1 Hz) erfasst. Eine fehlerhafte oder inkoharente Konfiguration kann als schwerer behebbarer
Fehler betrachtet werden.
ROT ® ON MAJOR UNRECOVERABLE FAULT:
Das Gerat hat einen schweren nicht behebbaren Fehler erfasst.
OFF O OFF NO POWER: Das Gerat ist ausgeschaltet.
CONNECTED: Eine IP-Adresse wurde konfiguriert, mindestens eine CIP-Verbindung
GRUN® ON (beliebige ,, Transportklasse“) hergestellt und eine , exklusiv geschiitzte“ Verbindung ist
nicht abgelaufen.
- . NO CONNECTIONS: Eine IP-Adresse wurde konfiguriert, doch keine CIP-Verbindung
GRUN* Blinkend (1 Hz) hergestellt und eine , exklusiv geschiitzte” Verbindung ist nicht abgelaufen.
GRUN¥ / Blinkend
NS (Red/Green) ROT * / Griin/Rot/OFF SELF-TEST: Das Gerat fuhrt den Einschalttest durch.
»NODE STATUS” OFFO
CONNECTION TIMEOUT: Eine IP-Adresse wurde konfiguriert und eine ,exklusiv
. geschiitzte” Verbindung, fir die dieses Gerat das Ziel ist, ist abgelaufen.
ROT ¥ Blinkend (1 Hz) Die Statusanzeige des Netzwerks leuchtet erst wieder durchgehend griin auf, wenn alle
abgelaufenen ,exklusiv geschiitzten” Verbindungen wieder hergestellt wurden.
ROT ® ON DUPLICATE IP: Das Gerat hat festgestellt, dass seine IP-Adresse bereits verwendet wird.
OFF O OFF NO POWER: Das Gerat hat keine IP-Adresse (oder ist ausgeschaltet).

Tabelle 35

8540780 - 25/11/2024 - Rev.44

61

Deutsch



Deutsch

REER

Erkldrung des Status der LEDs

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

STATUS BEDEUTUNG
Blinkend (1 Hz) Die LED schaltet sich bei einer Frequenz von 1 Hz ein und aus: ,,on“ fir 500 ms, gefolgt von ,,off“ fiir 500 ms.
Blinkend
|n en . Die LED MS leuchtet 250 ms lang griin auf, dann 250 ms lang rot, dann grin (bis zum Abschluss des Tests).
grin/rot/griin
Blinkend . . . .
.. Die LED NS leuchtet 250 ms lang griin auf, dann 250 ms lang rot und schaltet sich dann aus (bis zum Abschluss des Tests).
griin/rot/OFF
Tabelle 36
LED Modbus/TCP
ccee LED FARBE STATUS BEDEUTUNG
GRUN® ON C(.)NNECTED:_Auf Task OM.B liegt eine Kommunikation vor.
| “EREER Mindestens eine TCP-Verbindung wurde hergestellt.
Ty .. . READY, NOT CONFIGURED YET:
Vg g e MS (Red/Green) ~ GRUN¥ Blinkend (1 Hz) Task OMB ist bereit und noch nicht konfiguriert.
MOSAIC TS COM MODULE STATUS .
a2 GRUN * Blinkend (5 Hz) WAITING FOR COMMUNICATION: Task OMB ist konfiguriert.
l OFF O OFF NOT READY: Task OMB ist nicht bereit.
3 OFF O OFF NO ERROR: Kein Kommunikationsfehler
i " NS (Red/Green)
|MOSAIC ERROR STATUS ROT * Blinkend (2 Hz, 25 % On) SYSTEM ERROR: Systemfehler
ccco ROT @ ON COMMUNICATION ERROR: Aktiver Kommunikationsfehler
Tabelle 37
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Erkldrung des Status der LEDs

STATUS BEDEUTUNG
Blinkend (1 Hz) Die Anzeige schaltet sich bei einer Frequenz von 1 Hz ein und aus: ,,on“ fir 500 ms, gefolgt von ,,off“ fiir 500 ms.
Blinkend (2 Hz, 25 % on) Die Anzeige schaltet sich bei einer Frequenz von 2 Hz ein und aus: ,,on” fir 125 ms, gefolgt von ,,off“ fiir 375 ms.
Blinkend (5 Hz) Die Anzeige schaltet sich bei einer Frequenz von 5 Hz ein und aus: ,,on” fiir 100 ms, gefolgt von , off“ fiir 100 ms.
Tabelle 38
LED PROFINET
ccce LED FARBE STATUS ABEDEUTUNG
OFF O OFF NO ERROR
. m| BReER .
i % ¥ MS (Red/Green) ROT * Blinkend Der Dienst des DCP-Signals wird iiber den Bus aktiviert
ik o ol ,SYSTEM FAILURE* (1Hz,35)
s WATCHDOG TIMEOUT: Kanal, allgemeine oder ausfiihrliche Diagnose vorhanden;
i ROT @ ON
. '] Systemfehler
I} x = OFF O OFF NO ERROR: Abwesenheit von Fehlern
fm: ROT * Blinkend (2 Hz) = NO DATA EXCHANGE: kein Datenaustausch
s o S NS (Red/Green)
s »BUS FAILURE ROT ® ON NO CONFIGURATION: keine Konfiguration oder physische Verbindung bei geringer

ceccce

Geschwindigkeit; keine physische Verbindung

Tabelle 39

Erkldrung des Status der LEDs

STATUS BEDEUTUNG
Blinkend 1 Hz, 3 ) rll::: Anzeige schaltet sich bei einer Frequenz von 1 Hz 3 Sekunden lang ein und aus: ,,on“ fiir 500 ms, gefolgt von ,,off“ fiir 500
Blinkend (2 Hz) Die Anzeige schaltet sich bei einer Frequenz von 2 Hz ein und aus: ,,on“ fiir 250 ms, gefolgt von ,,off“ fiir 250 ms.

Tabelle 40
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Modul MI802 (Abb. 24)

Deutsch

cCccCccC
LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN 1...8 0OSSD 1/2 CLEAR 1/2 STATUS 1/2
QREER GRUN ROT ROT ORANGE GELB ROT/GRUN GELB GELB
?_N e Einschalten - EingangsTEST ON ON ON ON ON Rot ON ON
Ll W Tabelle 41 - Startansicht
0 1
SELE W
MI8O2
wt F LED
" m BEDEUTUNG RUN N EXT FAIL IN1..8 SEL 0SSD 1/2 CLEAR 1/2 | STATUS 1/2
5 6 N .
r r GRUN ROT ROT GELB ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
7 8
H s OFF
wenn das Modul die erste
Kommunikation vom
ossom & MASTER abwartet OFF ZILI'\ISFESr.:.d ROT ON
1 2 bei Ausgang in Erwartung
CLEART = BLINKEND ¥ i OFF auf RESTART
sr s NORMALBETRIER | Wenn die Konfiguration F#:t:fgﬁée u Zustand
kefin :jNPUT oder OUTPUT OFF der Signale OUTPUT
= erfordert (J i
MOSH:C ol Blinkend nur die NODE_SELO/1 GRU.N Blinkend
ON ialschen Nummer des INPUTS bei KEIN
wenn die Konfiguration externen mit dem falschen Ausgang ON Feedback
INPUT oder OUTPUT At il s Anschluss
erfordert erfasst
cecee Tabelle 42 - Dynamische Ansicht
Abb. 24
MI8O2
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cccce

MHREER
ON RUN

[ |

IN EXT

FAIL W | |

0 1

SEL W |
MI804

status/"
RST/FBK?_

Na TIv JAs AN e o Tl I

mOsA:C

cecece

Abb. 25
MI8O4

Modul MI8O4 (Abb. 25)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN 1...8 0OSSsD 1..4 STATUS/RST/FBK 1...4
GRUN ROT ROT ORANGE GELB ROT/GRUN/GELB GELB
Einschalten - EingangsTEST ON ON ON ON ON Rot ON
Tabelle 43 - Startansicht
LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL IN 1...8 SEL 0OSsSD 1..4 STATUS/RST/FBK1...4

GRUN ROT ROT GELB ORANGE ROT/GRUN GELB
OFF
wenn das Modul die .
erste Kommunikation INPUT- ROT bei Ausgang OFF Statussignal

OFF M .
vom MASTER abwartet Bedingung GRUN bei Ausgang ON programmiert als
BLINKEND Fiihrt die . STATUS: Zustand
] . . GELB in Erwartung auf
NORMALBETRIEB | Wenn die Konfiguration OFF Talqelle RESTART OUTPUT

kein INPUTfoder der Signale Statussignal
OUTPUT erfordert Blinkend nur die NODE_SELO/1 Gelb blinkend programmiert als
ON e lsch Sl Nummer des INPUTS KEIN Feedback wenn FBK/RST: Zustand
wenn die Konfiguration : e th extefrnen mit dem falschen verlangt INPUT
INPUT oder OUTPUT nschiuss erfasst Anschluss
erfordert

Tabelle 44 - Dynamische Ansicht
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

cccecce

AHREER
ON RUN

| [
FAIL w EéT

0 1
SELW |

MI8

T T w1
e Tl 1a I

MOSH:C

ccee

Abb. 26
Mi8

Modul MI8 (Abb. 26)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN 1..8
GRUN ROT ROT ORANGE GELB
Einschalten - EingangsTEST ON ON ON ON ON
Tabelle 45 - Startansicht
LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN 1..8
GRUN ROT ROT ORANGE GELB
OFF
wenn das Modul die erste
Kommunikation vom MASTER OFF Zustand
abwartet hrt d bell INPUT
Fiihrt die Tabelle
NORMALBETRIEB BLINKE.ND . . . OFF der Signale
wenn die Konfiguration kein INPUT
oder OUTPUT erfordert NODE_SELO/1
ON Blinkend nur die INPUT-
ON falschen externen

wenn die Konfiguration INPUT oder
OUTPUT erfordert

Anschluss erfasst

Nummer mit dem falschen
Anschluss

Tabelle 46 - Dynamische Ansicht
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Modul MI12T8 (Abb. 27)

cccc LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN 1..12
GRUN ROT ROT ORANGE GELB
= Einschalten - EingangsTEST ON ON ON ON ON
QREER Tabelle 47 - Startansicht
ON RUN
[ | |
IN EXT
FAIL W |
0 1
SEL W = LED
MI12T8
T BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN 1..12
L GRUN ROT ROT ORANGE GELB
A OFF
B m wenn das Modul die erste
L Kommunikation vom MASTER OFF INPUT-
AN 10 abwartet Fihrt die Tabell Bedingung
tihrt die Tabelle
rP NORMALBETRIEB BLINKE.ND ' . . OFF der Signale
wenn die Konfiguration kein INPUT NODE_SELO/1 auf
°Oder OUTPUT erfordert ON Blinkend nur die INPUT-
N falschen externen Nummer mit dem falschen
: wenn die Konfiguration INPUT oder Anschluss erfasst Anschluss
MOSA:C OUTPUT erfordert
Tabelle 48 - Dynamische Ansicht
cccc
Abb. 27
MI12T8
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

ccecce

Blgst

IN EXT
FAIL u

0 1
SEL W |

MI16

o Tlov T1a T

15

a1 12 e TN Tk Tw -
e a2 IS

MOSH:C

ceccece

Abb. 28
Mi16

Modul MI16 (Abb. 28)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN 1...16
GRUN ROT ROT ORANGE GELB
Einschalten - EingangsTEST ON ON ON ON ON
Tabelle 49 - Startansicht
LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN 1..16
GRUN ROT ROT ORANGE GELB
OFF
wenn das Modul die erste
Kommunikation vom MASTER OFF INPUT—
abwartet Fithrt die Tabelle Bedingung
BLINKEND der Signale
NORMALBETRIEB wenn die Konfiguration kein INPUT OFF NODE_SELO/1
oder OUTPUT erfordert ON auf Blinkend nur die INPUT-
ON falschen externen Nummer mit dem falschen
wenn die Konfiguration INPUT oder Anschluss erfasst Anschluss
OUTPUT erfordert

Tabelle 50 - Dynamische Ansicht
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Modul MO2 (Abb. 29)

cccce L
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0OSSD 1/2 CLEAR 1/2 STATUS 1/2
GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
——— Einschalten - EingangsTEST ON ON ON ON Rot ON ON
EREER Tabelle 51 - Startansicht
ON RrgN
IN EXT
FAIL W | |
0 1
SEL W m LED
MO2
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0OSSD 1/2 CLEAR 1/2 STATUS 1/2
GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
OFF
wenn das Modul die erste ROT ON
Kommunikation vom MASTER bei Ausgang in Erwartung
abwartet Fithrt die Tabelle OFF auf RESTART
a i
1 2 BLINKEND OFF OFF . Zustand
OSSD: : NORMALBETRIEB | cnn die Konfiguration kein Funk. OK | Funk. OK NdOeIII)’ESISEI?(;% OUTPUT
CLEART™ [ INPUT oder OUTPUT erfordert - GRUN .
STATUSIJ' rZ ON bei KE&II? kednk:j k
: wenn die Konfiguration INPUT Ausgang ON eedbac
mOsA:C oder OUTPUT erfordert
Tabelle 52 - Dynamische Ansicht
ccecc
Abb. 29
MO2
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Modul MO4 (Abb. 30)

ccce LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL OSSD 1..4 CLEAR 1..4 STATUS 1..4
GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
— Einschalten - EingangsTEST ON ON ON ON Rot ON ON
QREER Tabelle 53 - Startansicht
ON R'l_J_N
IN EXT
FAIL W |
0 1
SEL W Mcl; LED
4
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL OSSD 1..4 CLEAR 1..4 STATUS 1..4
1 2 GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
OSSD W =
SD, > OFF wenn das Modul die erste
CLE“R’: - Kommunikation vom MASTER ROT . ON
smust 1 abwartet Fiihrt die bei Ausgang | in Erwartung auf
OFF OFF Tabell OFF RESTART Zustand
i & NORMALBETRIEB |BLINKEND wenn die Konfiguration Funk. apelle ustan
ossol W kein INPUT oder OUTPUT erfordert oK Funk. OK der Signale N OouTPUT
Y NODE_SEL0/1 GRUN Blinkend
CLE"“’; : ON wenn die Konfiguration INPUT bei KEIN Feedback
STATUSI~ T oder OUTPUT erfordert Ausgang ON
moOsA:C Tabelle 54 - Dynamische Ansicht
cecce
Abb. 30
MO4
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

REER

cccce

BISEER

RUN

IN EXT
FAIL W |

0 1
SEL W |

MO4L

0SSD

STATUS/
RST/FBK 2

w 1= Aw A=
s TIv A AN

MOSA:C

cecece

Abb. 31
MO4L

Modul MO4L (Abb. 31)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SELO/1 0OSSD1..4 STATUS/RST/FBK 1..4
GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN/GELB GELB
Einschalten - EingangsTEST ON ON ON ON Rot ON
Tabelle 55 - Startansicht
LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SELO/1 0SSD1..4 STATUS/RST/FBK 1..4
GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN/GELB GELB
OFF
wenn das Modul die erste .
Kommunikation vom ROT bei Ausgang OFF
MASTER abwartet OFF GRUN bei Ausgang ON * Statussignal
BLINKEND programmiert als
wenn die Konfiguration Fihrt die Tabelle GELB in Erwartung auf STATUS: OUTPUT
NORMALBETRIEB kein INPUT oder OUTPUT OFF der Signale RESTART Zustand
erfordert NODE_SELO/1 ¢ Statussignal
ON Gelb blinkend gne
ON falschen KEIN Feedback wenn géﬁg%q.l,mzlert alsd INPUT
wenn die Konfiguration :xterr:en verlangt /RST: Zustan
INPUT oder OUTPUT ”-‘f LB
erfordert sl

Tabelle 56 - dynamische Ansicht
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REER

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

ccce

HREER
ON RUN

[ -
FAIL w E%T

0 1
SEL W m

MOR4

1

RELAY B
1
CLEART™

3
RELAY W

e Bs Ty B e

3
CLEART™

MOSH:C

ccce
Abb. 32
MOR4

Modul MOR4 (Abb. 32)

Konfiguration INPUT
oder OUTPUT vom
Modul erfordert

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 RELAY 1..4 CLEAR 1..4
GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB
Einschalten - EingangsTEST ON ON ON ON Rot ON
Tabelle 57 - Startansicht
LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 RELAY 1..4 CLEAR 1..4
GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB
OFF
wenn das Modgl di.e ROT ON
erste Kommunikation mit in Erwartung auf
vom MASTER abwartet SchlieRerkontakt RESTART
BLINKEND
wenn die
Konfi tion kei OFF OFF Fuhrt die Tabelle
NORMALBETRIEB ”\?Pnullgurda IOOnU_;,IET Funktionsweise Funktionsweise der Signale
oder oK oK NODE_SELO/1 auf
vom Modul erfordert
. BLINKEND
ON . GRUN Feedback externe
. mit Offnerkontakt
wenn die

Schiitze falsch

Tabelle 58 - Dynamische Ansicht
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

REER

cccCccC
HREER
ON RUN
[ |
IN EXT
FAIL | |
0 1
SEL [ |
MOR4S8
1 2
RELAY W ]
1 2
CLEART™ r
3 4
RELAY W |-
3 4
CLEART™ r
1 2
STATUST =
3 4
STATUST™ =
5 6
STATUSI =
7 8
STATUSI™ Y
mMOsA:C
ccce
Abb. 33
MOR4S8

Modul MOR4S8 (Abb. 33)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 RELAY 1..4 CLEAR 1..4 | STATUS 1..8
GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
Einschalten -
EingangsTEST ON ON ON ON Rot ON ON
Tabelle 59 - Startansicht
LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 RELAY 1..4 CLEAR 1.4 |STATUS 1..8
GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
OFF
wenn das Modul die erste ON
Kommunikation vom ROT ;
it SchlieRerk K in Erwartung
MASTER abwartet mit SchlieBerkontakt auf RESTART
BLINKEND Fuhrt die
die Konfi tion kei OFF OFF Tabelle der Gibt den
NORMALBETRIEB mepnurlr C:Zeroonlj'?'ﬁlza}l'l\(l)gm en Funktionsweise | Funktionswei Signale Zustand der
OK se OK NODE_SELO/1 Ausgdnge an
Modul erfordert auf BLINKEND
ON GRUN Feedback
. ) . mit Offnerkontakt externe Schitze
wenn die Konfiguration falsch
INPUT oder OUTPUT vom
Modul erfordert

Tabelle 60 - Dynamische Ansicht
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Modul MOS8 (Abb. 34)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 STATUS 1...8
GRUN ROT ROT ORANGE GELB
Einschalten -EingangsTEST ON ON ON ON ON
Tabelle 61 - Startansicht
LED
BEDEUTUNG RUN | IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 STATUS 1...8
GRUN | ROT ROT ORANGE GELB
OFF
wenn das Modul die erste
Kommunikation vom MASTER abwartet
BLINKEND Fuhrt die Tabelle .
NORMALBETRIEB wenn die Konfiguration kein INPUT oder Funktiogslj/teise oK Funktiogstl\:eise oK der Signale Glbtﬁjsngg:;agg der
OUTPUT vom Modul erfordert NODE_SELO/1 auf
ON
wenn die Konfiguration INPUT oder
OUTPUT vom Modul erfordert

Tabelle 62 - Dynamische Ansicht

Abb. 34
MOS8

Deutsch
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

REER

QISEER

RUN
u ]
IN EXT
FAIL
0 1
SEL N o

MOS16

1
STATUS B

3
|
5
|
7
|
9
|

NG NG B2

Abb. 35
MOS16

Modul MOS16 (Abb. 35)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 STATUS 1..16
GRUN ROT ROT ORANGE GELB
Einschalten -EingangsTEST ON ON ON ON ON
Tabelle 63 - Startansicht
LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 STATUS 1...16
GRUN ROT ROT ORANGE GELB
OFF
wenn das Modul die erste Kommunikation
vom MASTER abwartet
BLINKEND OFF OFF Fiihrt die Tabelle Gibt den Z dd
NORMALBETRIEB wenn die Konfiguration kein INPUT oder Funktionsweise Funktionsweise der Signale : tA en Zustand der
OUTPUT vom Modul erfordert oK oK NODE_SELO/1 auf usgange an

ON
wenn die Konfiguration INPUT oder
OUTPUT vom Modul erfordert

Tabelle 64 - Dynamische Ansicht
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Deutsch

Module MVO, MV1 (Abb. 36), MV2 (Abb. 37)

cccce cccce | LED
BEDEUTUNG ‘ ON 1 RUN IN FAIL EXT FAIL SEL ENC* PROX SH
GRUN GRUN ROT ROT ORANGE GELB GELB GELB
HREeR HREER Einschalten -
o RN o RN EingangsTEST ON ON ON ON ON ON ON ON
IN EXT IN EXT
FAIL W | FAIL W -
0 1 0o 1 Tabelle 65 - Startansicht
SEL W | SEL W |
MV1H
LED
BEDEUTUNG ON RUN IN FAIL EXT FAIL SEL ENC* PROX SH
GRUN GRUN ROT ROT ORANGE GELB GELB GELB
OFF
Modul wartet die erste
Kommunkation von
OFF
MOSAIC MT ab Achse im Range der
Normalgeschwindigkeiten
BLINKEND Fiihrt die ON ON
cecece cecee ON Die Konflgu.ratlon OFF OFF Tabelle der Encoder Proximity ON
Abb. 36 Abb. 37 NORMALBETRIEB Modult erfordert kein INPUT Funktlgr;(swelse Funktlg:zwelse S&%]SLE angeschlossen | angeschlossen | achse im Standstill
MV1 MV2 versorgt | oder OUTPUT vom und in Betrieb | und in Betrieb
Modul SELO/1 auf
BLINKEND
ON No;Arr:rellseelsr:hl\j\fli:g‘ia dk:irten
Die Konfiguration g 9
erfordert INPUT oder
OUTPUT vom Modul

Tabelle 66 - Dynamische Ansicht

* AUF MODUL MVO NICHT VORHANDEN
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

REER

cCcCcC CCCC eceoccec ccCcC

HReeR | HREER FEREER
MR2 MR4 R
ossoft osof  # osof  F osof
MOSFAC |MOSRC moseC |

cCcee ceee cgeee ececee
Abb. 38
MR2/MR4/MR8

8540780 - 25/11/2024 - Rev.44

Module MR2, MR4, MR8 (Abb. 38)

LED
BEDEUTUNG OSSD1
GRUN

NORMALBETRIEB

ON mit dem Ausgang aktiviert

Tabelle 67 - MR2 - Dynamische Ansicht

BEDEUTUNG

NORMALBETRIEB

LED

OSSD1
GRUN

0OSSD2
GRUN

ON mit dem Ausgang aktiviert

Tabelle 68 - MR4 - Dynamische Ansicht

BEDEUTUNG

NORMALBETRIEB

LED

OSSD1 0OSSD2 OSSD3

0SSD4
GRUN GRUN GRUN

GRUN

ON mit dem Ausgang aktiviert

Tabelle 69 - MR8 - Dynamische Ansicht
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REER

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

cCccCcC
HREER
ON RUN
[ ]
IN EXT
FAIL W | |
0 1
SEL W m
MO4LHCS8
1 2
OSSD W ]
1 2
CLEART™ r
3 4
OSsDH ]
3 4
CLEARI™ i
1 2
STATUSI™ B
3 4
STATUST™ H
S 6
STATUST™ i~
7 8
STATUST -
MOSsA:C
ceCccCce
Abb. 39
MO4LHCS8

Module MO4LHCS8 (Abb. 39)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 OSSD 1..4 CLEAR 1..4 STATUS 1..8
GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
Einschalten -
EingangsTEST ON ON ON ON ROT ON ON
Tabelle 70 - Startansicht
LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 OSSD 1..4 CLEAR 1..4 STATUS 1...8
GRUN ROT ROT ORANGE ROT GRUN GELB GELB
OFF ON
wenn das Modul die erste Der
Kommunikation vom ROT i E otN ¢ Zugsg_:_‘épﬂete
. . in Erwartung au
MASTER abwartet bei Ausgang in OFF RESTART STATUS-
Ausgang st
BLINKEND Fihrt die aktiv
NORMALBETRIEB wenn die Konfiguration| "0 Betrieh dor Srancd
) etrie etrie er Signale
kein INPUT oder OUTPUT oK oK NODE_SELO/1 OFF
vom Modul erfordert auf
Der
GRUN BLINKEND zugeordnete
N . Feedback externe SYSTEM
0 . . . bei Ausgang auf ON Schiitze falsch STATUS-
wenn die Konfiguration Ausgang ist
INPUT oder OUTPUT vom nicht aktiv

Modul erfordert

Tabelle 71 - Dynamische Ansicht
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

REER

cccce

HREER
?’N Rll_J'N
FAIL w E=T

0 1
SEL W m

MA4

1 2
CHAN W |

3 4
CHAN & |

MOSH:C

cecece

Abb. 40
MA4

MA2, MA4 (Abb. 40)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SELO/1 CHAN 1.4
GRUN ROT ROT ORANGE ROT GRUN
Einschalten -
EingangsTEST ON ON ON ON Rot
Tabelle 72 - Startansicht
LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SELO/1 CHAN 1.4
GRUN ROT ROT ORANGE ROT GRUN
OFF . Kanal konfiguriert
wenn das Modul die erste
Kommunikation vom MASTER OFF
abwartet Betrieb
OK N OFF ON
BLINKEND OFF Fuhrt dle Tabelle
NORMALBETRIEB wenn die Konfiguration kein Beg:(eb ON Noggisséﬁg?lleauf

INPUT vom MASTER erfordert

ON
wenn die Konfiguration kein
INPUT vom MASTER erfordert

Stoérung auf
Messkanal erfasst

Kanal nicht konfiguriert

OFF OFF

Tabelle 73 - Dynamische Ansicht
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SIGNALISIERUNGEN (Fehlerdiagnose)

Modul Master MOSAIC M1 (Abb. 41)

cccc LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL COM IN 1.8 ENA 0OSSD 1/2 CLEAR 1/2 STATUS 1/2 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE GELB BLAU ROT/GRUN GELB GELB
] 2- oder 3- .
AHREE Interner Defekt | OFF | maliges OFF OFF OFF | OFF Rot OFF OFF Das Modul zur Reparatur bei
A ReeR einsenden
ON RUN Blinken
:r-q EI;T e Anschliisse OSSD1/2
FAIL W [ | 4-maliges Blinken kontrollieren
COM ENA Fehler OSSD- 4-maliges (nur die dem in Fail o Bleibt das Problem
" = Ausginge OFF Blinken OFF OFF OFF OFF befindlichen Ausgang OFF OFF bestehen MOSAIC M1 bei
MOSAIC M1 entsprechende LED) ReeR zur Reparatur
1 2 einsenden
N, - e Das System wieder starten
,3 ,5 Fehler 5-maliges  Bleibt das Problem
5 6 Kommunikation OFF Blinkgn OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF bestehen MOSAIC M1 bei
r r mit Slave ReeR zur Reparatur
[Z |§ einsenden
Fehler e Das System wieder starten
Slavemodul OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF « Kontrollieren, welches
ossom A Modul sich in FAIL befindet
1 2 6-maliges 6-maliges
CLEARI: l; Fehler MCM OFF Blinken OFF Blinken OFF OFF OFF OFF OFF MCM ersetzen
AL L Tabelle 74 - Diagnostik MOSAIC M1
mMOsA:C
Abb. 41
MOSAIC M1
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

REER

ccece

HREER
ON RUN

E W
N EXT

FALE W
COM ENA

(S |
MOSAIC M1S
1 2

INC T

3 4
T

5 6
B

N 7 8
(1) I

1 (1] 2
— r;ossnr:
R A

1 2
status/” T
RST/FBK,! o
MOSA:C

cccece
Abb. 42
MOSAIC M1S

Modul Master MOSAIC M1S (Abb. 42)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL COoM IN1..8 | ENA 0SSD 1..4 STgll(JS]/R:T/ ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE GELB BLAU ROT/GRUN/GELB GEL.B“
2- oder 3- .
Interner Defekt OFF maliges OFF OFF OFF | OFF Rot OFF Das Modul zur Reparatur bei
i ReeR einsenden
Blinken
4-maliges ROTES « Anschliisse OSSD1/2
Blinken ;
4-maliges (nur die dem in Fail kontrollieren
Fehler OSSD-Ausgange OFF . OFF OFF OFF OFF s OFF  Bleibt das Problem bestehen
Blinken befindlichen )
Ausgang MOSAIC M1 bei ReeR zur
AT e s [UF) Reparatur einsenden
e Das System wieder starten
Fehler Kommunikation 5-maliges  Bleibt das Problem bestehen
mit Slave OFF Blinken OFF OFF OFF OFF OFF OFF MOSAIC M1 bei ReeR zur
Reparatur einsenden
Eehler e Das System wieder starten
Slavemodul OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF e Kontrollieren, welches Modul
sich in FAIL befindet
. 6
Fehler MCM OFF Sl OFF -maliges | OFF OFF OFF OFF MCM ersetzen
Blinken :
Blinken
Blinkt ROT (nur die
Uberlast OSSD oder Last an ON OFF ON OFF Input- ON g:;:]nzirllml:::r; OUTPUT- Die Verbindungen der OSSD-
24VDC angeschlossen Status Ausgang Status Ausgange Uberpriifen
entsprechende LED
Kurzschluss oder Uberlast auf ON OFF ON OFF Input- ON OUTPUT- Blinkend Die Verbind_unge_rj der )
Statusausgang erfasst Status Status Statusausgdnge Uberprifen

Tabelle 75 - Diagnostik MOSAIC M1S
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REER

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

cccce

HREER
?_N er',‘N

IN EXT
FAIL W

- W

0
SEL W

=
®
o]
~

z
-

I~ Tlv T
@ Tl Tl "I

1
OSsD W

1
CLEART™

T Ty Wl

1
STATUS T

MOSRH:C

ccece

Abb. 43
MI8O2

Modul MI8O2 (Abb. 43)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN 1.8 0OSSD 1/2 CLEAR 1/2 STATUS 1/2 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE GELB ROT/GRUN GELB GELB
2- oder 3- .
. Das Modul zur Reparatur bei
Interner Defekt OFF m:flllges OFF OFF Rot OFF OFF ReeR einsenden
Blinken
5. 5 Firmware-Version nicht mit
A 5-maliges . 5-maliges ) . 5-maliges MOSAIC M1 kompatibel, zur
Kompatibilitatsfehler OFF Blinken OFF mgllges Blinken mf:\llges Blinken Aktualisierung der FW bei
Blinken Blinken .
ReeR einsenden.
4-maliges Blinken Anschlisse OSSD1/2
e (nur die dem in Fail kontrollieren
Fehler OSSD-Ausgdnge OFF 1a’lg OFF ibt die OFF befindlichen OFF OFF Bleibt das Problem bestehen
Blinken gibt i
physische Ausgang MI802 bei ReeR zur
Adresse des entsprechende LED) Reparatur einsenden
Moduls an Das System wieder starten
Fehler Kommunikation 5-maliges Bleibt das Problem bestehen
mit Master OFF Blinken OFF OFF OFF OFF OFF MI8O2 bei ReeR zur
Reparatur einsenden
Das System wieder starten
Fehler auf anderem OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF Kontrollieren, welches Modul
Slave oder auf Master A .
sich in FAIL befindet
Anderen Slave desselben 5-maliges 5- Die Adresse des Moduls
Typs mit derselben OFF BIinkgn maliges OFF OFF OFF OFF andern (siehe Absatz NODE
Adresse erfasst Blinken SEL)
Fehler im Stromkreis fiir 3-maliges 3-maliges Das Modul zur Reparatur bei
Knotenerkennung OFF Blinken OFF Blinken OFF OFF OFF OFF ReeR einsenden

Tabelle 76 - Diagnostik MI8O2
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

REER

cccce

BHREER
ON RUN

[
IN  EXT

FALE W

0 1

SELE W
MI804

1 2

INC T

3 4

o

5 6

T

7 8

T

1 2

OSSDM M

3 4

[ 2 |

1 2

status/” T

RST/FBK'Q ’i
mMOsSA:C
ccCcece

Abb. 44
MI8O4

Modul MI8O4 (Abb. 44)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN 1..8 OSSD 1..4 STATUS/RST/ ABHILFE
" . FBK 1..4
GRUN ROT ROT ORANGE GELB ROT/GRUN/GELB GELB
2- oder 3- .
Interner Defekt OFF maliges OFF OFF Rot OFF * Das Modul zur Reparatur bei ReeR
. einsenden
Blinken
5. * Firmware-Version nicht mit
I 5-maliges . 5-maliges 5-maliges MOSAIC M1 kompatibel, zur
Kompatibilititsfehler OFF Blinken OFF E?:E:: Blinken Blinken Aktualisierung der FW bei ReeR
einsenden.
Arrre (:;:Tillilegilirihir;k::il o Anschlisse OSSD1/2 kontrollieren
Fehler OSSD-Ausgdnge OFF 1alg OFF gibt die OFF = OFF  Bleibt das Problem bestehen MI802
Blinken i befindlicheniad=gang bei ReeR zur Reparatur einsenden
physische entsprechende LED) P
Adresse des Das System wieder starten
ikati -mali Moduls an ° Y wi
Fe_hler Kommunikation OFF . rr_lallges OFF OFF OFF OFF  Bleibt das Problem bestehen MI802
mit Master Blinken . )
bei ReeR zur Reparatur einsenden
Fehler auf anderem e Das System wieder starten
OFF ON OFF OFF OFF OFF « Kontrollieren, welches Modul sich in
Slave oder auf Master )
FAIL befindet
Anderen Slave 5.
desselben Typs mit 5-maliges . * Die Adresse des Moduls dndern
derselben Adresse OFF Blinken mgllges OFF OFF OFF (siehe Absatz NODE SEL)
Blinken
erfasst
gibt die Blinkt ROT (nur die dem
Uberlast OSSD oder Last physische Input- in FAIL befindlichen : Die Verbindungen der OSSD-Ausgdnge
an 24VDC angeschlossen ON OFF el Adresse des Status Ausgang OUTPUT- Status tiberprifen
Moduls an entsprechende LED )
ibt die
Kurzschluss oder grot . .
Uberlast auf ON OFF ON physische Input- OUTPUT- Blinkend Die Verblnq_ungefl der i
Adresse des Status Status Statusausgange Uberpriifen
Statusausgang erfasst Moduls an

Tabelle 77 - Diagnostik MI80O4
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REER

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

cceceo

ElngR

RUN
|

IN EXT
FAIL W ||
0 1
SELE W

MI8

T~ T w1
o Tl 1a TIv

MOSR:C

cecee

Abb. 45
Mi8

Modul MI8 (Abb. 45)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN 1..8 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE GELB
Interner Defekt OFF 2 oder_3- OFF OFF D_as Modul zur Reparatur bei ReeR
maliges Blinken einsenden
Brrlfers T * Firmware-Version nicht mit MOSAIC M1
Kompatibilitatsfehler OFF 1allg OFF 1a’lg kompatibel, zur Aktualisierung der FW
Blinken Blinken . ;
bei ReeR einsenden.
gibt die D -
- — ) * Das System wieder starten

Fe_hler Kommunikation OFF > rr_lallges OFF physische OFF » Bleibt das Problem bestehen MI8 bei
mit Master Blinken Adresse des -

ReeR zur Reparatur einsenden

Moduls an
Fehler auf anderem « Das System wieder starten
OFF ON OFF OFF « Kontrollieren, welches Modul sich in

Slave oder auf Master )

FAIL befindet
Anderen Slave desselben Typs OFF 5-maliges 5-maliges OFF ¢ Die Adresse des Moduls dandern (siehe
mit derselben Adresse erfasst Blinken Blinken Absatz NODE SEL)
Fehler im Stromkreis fiir 3-maliges 3-maliges * Das Modul zur Reparatur bei ReeR

OFF . OFF . OFF .

Knotenerkennung Blinken Blinken einsenden

Tabelle 78 - Diagnostik MI8
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

Modul MI12T8 (Abb. 46)

cccCcc LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN 1..12 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE GELB
e 2- oder 3-
EREER Interner Defekt OFF maliges OFF OFF Das Modul zur Reparatur bei ReeR einsenden
o Blinken
RUN
| 5-maliges FrEee * Firmware-Version nicht mit MOSAIC M1
IN  EXT Kompatibilitatsfehler OFF Blinkgn OFF BIinkgn kompatibel, zur Aktualisierung der FW bei
FAIL W [ | . . ReeR einsenden.
0 1 gibt die
SEL® = Fehler Kommunikation 5-maliges physische o Das System wieder starten
MI12T8 mit Master OFF Blinkgn OFF Adresse des OFF » Bleibt das Problem bestehen MI12T8 bei
— 5 B Moduls an ReeR zur Reparatur einsenden
INT £ Fehler auf anderem e Das System wieder starten
SR OFF ON OFF OFF « Kontrollieren, welches Modul sich in FAIL
B r Slave oder auf Master befi
5 6 efindet
'; L, Anderen Slave desselben Typs mit OFF 5-maliges 5-maliges OFF * Die Adresse des Moduls dndern (siehe
- ,2 derselben Adresse erfasst Blinken Blinken Absatz NODE SEL)
9 = - o p— ——
- r Eehler im Stromkreis fiir OFF : rr!allges OFF : n?ahges OFF e Das Modul zur Reparatur bei ReeR einsenden
7 12 notenerkennung Blinken Blinken
r = . .
Tabelle 79 - Diagnostik MI12T8
MOSA:C
Abb. 46
MI12T8
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REER

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

cccce

AHREER
ON RUN

|

IN EXT

FAIL W | |

0 1

SELW [ |
MI16

1 2

INIT ~

3 4

r B

5 6

r A

7 8

§- 5

9 10

r r-

1 12

r r

13 14

er r

15 16

r r
MOsA:C
ccce

Abb. 47
MI16

Modul MI16 (Abb. 47)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN 1...16 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE GELB
2- oder 3- . .
Interner Defekt OFF - . OFF OFF Das Modul zur Reparatur bei ReeR einsenden
maliges Blinken

T 5-maliges 5-maliges « Firmware-Version nicht mit MOSAIC M1 kompatibel, zur
Kompatibilititsfehler OFF Blinken OFF Blinken Aktualisierung der FW bei ReeR einsenden.
Fehler Kommunikation 5 gibt die ¢ Das System wieder starten

. OFF -maliges OFF physische OFF o Bleibt das Problem bestehen MI16 bei ReeR zur
mit Master . .
Blinken Adresse des Reparatur einsenden

Fehler auf anderem OFF ON OFF Moduls an OFF ¢ Das System wieder starten
Slave oder auf Master » Kontrollieren, welches Modul sich in FAIL befindet
Anderen Slave desselben 5 5 . . .
Typs mit derselben OFF -maliges -maliges OFF . SDllg(i-)Adresse des Moduls dndern (siehe Absatz NODE
Adresse erfasst Blinken Blinken
Fehler im Stromkreis fiir OFF 3-maliges OFF 3-maliges OFF « Das Modul zur Reparatur bei ReeR einsenden
Knotenerkennung Blinken Blinken

Tabelle 80 - Diagnostik MI16
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REER

cccce

HAREER
ON RUN

[ (|
IN EXT

FAIL W | |

0 1

SEL m
MO2

1
0OSSD

1
CLEART™

i (S (N - [0

1
STATUST™

MOSA:C

ccece

Abb. 48
MO2

cccce

MAREER
ON RUN

[ §
IN EXT

FAIL [ ]
0 1
SEL W |

MO4

1
0SsD

1
CLEART™

I T B

1
STATUSI™

3
0SsD W

3
CLEART™

s Tla Bs

3
STATUST™

mMOSA:C

ccece

Abb. 49
MO4

Module MO2 (Abb. 48), MO4 (Abb. 49)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0OSsSD 1..4 CLEAR 1..4 STATUS 1.4 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
2- oder 3- .
Interner Defekt OFF | maliges OFF Rot OFF OFF Das Modul zur Reparatur bei
; ReeR einsenden
Blinken
5 * Firmware-Version nicht mit
A 5-maliges 5-maliges ) . 5-maliges MOSAIC M1 kompatibel, zur
Kompatibilittsfehler OFF Blinken OFF Blinken m.allges Blinken Aktualisierung der FW bei
Blinken .
ReeR einsenden.
4-maliges Blinken e Anschliisse OSSD1/2
4-maliges (nur die dem in Fail kontrollieren
Fehler OSSD-Ausgdnge OFF BIinkgn OFF befindlichen OFF OFF * Bleibt das Problem bestehen
Ausgang MO2/MO4 bei ReeR zur
entsprechende LED) Reparatur einsenden
5 gibt die ¢ Das System wieder starten
Fehler Kommunikation ) A physische o Bleibt das Problem bestehen
mit Master OFF mgllges OFF Adresse OFF OFF OFF MO2/MO4 bei ReeR zur
Blinken :
des Reparatur einsenden
Moduls an :
¢ Das System wieder starten
gfahv':rozzfrz:‘:eh;:;"ter OFF ON OFF OFF OFF OFF « Kontrollieren, welches
Modul sich in FAIL befindet
gzgfgleblﬁlives mit 5 5 e Die Adresse des Moduls
yp OFF -maliges -maliges OFF OFF OFF andern (siehe Absatz NODE
derselben Adresse . N
Blinken Blinken SEL)
erfasst
Stromversorgung fehlt Rot . Zustand e Klemme 13 und 14 bis
auf OSSD 3,4 (nur Mo4) | ON OFF ON -maliges Blinken Blinken OUTPUT 24VDC SchlieRen
Kurzschluss oder . . .
- Zustand Zustand . o Uberprufen Anschlisse
gll)J(_elfrl,abs_F STATUS OFF OFF ON e CLEAR Blinkend STATUS OUTPUT
. 3 3 .
Storung auf Knoten OFF -maliges OFF -maliges OFF OFF OFF * MO2/4 bei F_{eeR zur
Detektionsschaltung b . Reparatur einsenden
Blinken Blinken

Tabelle 81 - Diagnostik MO2/MO4
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ccecce

QISEER

RUN
|

IN  EXT
FAIL W |
0 1
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MO4L

0SsD

STATUS/
RST/FBK[§
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s TIv A A

=
0
mn
!
M

cecece

Abb. 50
MO4L

Modul MO4L (Abb. 50)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SELO/1 0SSD1..4 ST?;;??/F:‘ST/ ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE | ROT/GRUN/GELB GELB
2- oder 3-
Interner Defekt OFF maliges OFF Rot OFF e Das Modul zur Reparatur bei ReeR einsenden
Blinken
I 5-maliges 5-maliges 5-maliges » Firmware-Version nicht mit MOSAIC M1 kompatibel,
Kompatibilitatsfehler OFF Blinken OFF Blinken Blinken zur Aktualisierung der FW bei ReeR einsenden.
4-maliges
Blinken
4-maliges (nur die dem in e Anschlisse OSSD1/2 kontrollieren
Fehler OSSD-Ausgange OFF Blinkgn OFF gibt die Fail befindlichen OFF  Bleibt das Problem bestehen, das Modul bei ReeR
physische Ausgang zur Reparatur einsenden
Adresse entsprechende
des LED)
Kommunikationsfehler 5-maliges Moduls an * Das System wieder starten
mit Master OFF Blinkgn OFF OFF OFF * Bleibt das Problem bestehen, das Modul bei ReeR
zur Reparatur einsenden
Fehler auf anderem » Das System wieder starten
Slave oder auf Master OFF ON OFF OFF OFF * Kontrollieren, welches Modul sich in FAIL befindet
Anderen Slave 5.
g:::ZIIE:: szessrsne't OFF 5;:;2:('2:5 maliges OFF OFF Die Modul-Adresse dndern (siehe Absatz NODE SEL)
Blinken
erfasst
. . Blinkt ROT (nur
gibt die - .
Uberlast OSSD oder physische dfe‘:rnr:i‘lzzhi?\"- OUTPUT-
Last an 24VDC ON OFF ON Adresse Ausgan Status Die Verbindungen der OSSD-Ausgdnge Uberpriifen
angeschlossen des 9 h 9 d
Moduls an entsprechende
LED)
gibt die
Kurzschluss oder physische OUTPUT-
Uberlast auf ON OFF ON Adresse Status blinkend Die Verbindungen der Statusausgange Uberpriifen
Statusausgang erfasst des
Moduls an

Tabelle 82 - Diagnostik MO4L
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cccce

ON RUN

54

IN EXT

FAIL W | |

0 1
SELE MW
MOR4

1 2
RELAYE W
1 2
CLEAR™ [
3 4
RELAYE
Rl (]
CLEARI™ I
MOSA:C

ccece

Abb. 51
MOR4

Modul MOR4 (Abb. 51)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 RELAY 1..4 CLEAR 1..4 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB
2- oder 3- .
Interner Defekt OFF maliges OFF Rot OFF Das Mc.)dUI zur Reparatur bei
; ReeR einsenden
Blinke
* Firmware-Version nicht mit
A 5-maliges B . . 5-maliges MOSAIC M1 kompatibel, zur
Kompatibilitatsfehler OFF Blinken OFF 5-maliges Blinken Blinken Aktualisierung der FW bei
ReeR einsenden.
4-maliges Blinken .
. . . . Bleibt das Problem bestehen
. . 4-maliges (nur die dem in Fail . ’
Fehler Relaisausgdnge OFF Blinken OFF befindlichen Ausgang OFF MOR4 bei ReeR zur Reparatur
einsenden
entsprechende LED)
Gibt die
physische Das System wieder starten
Fehler Kommunikation 5-maliges Adresse des Bleibt das Problem bestehen,
mit Master OFF Blinken OFF Moduls an OFF OFF MI8O2 bei ReeR zur Reparatur
einsenden
Das System wieder starten
glea}v:;?iztiz(:el\zleer OFF ON OFF OFF OFF Kontrollieren, welches Modul
sich in FAIL befindet
ngfgfblgl'?'ves it 5-maliges 5-maliges Die Adresse des Moduls
yp OFF Blinken Blinken OFF OFF 4ndern (siehe Absatz NODE
derselben Adresse
SEL)
erfasst
) . 4-maliges Blinken . "
;:T;Za;é(rf;;zh :rl:: 4 ON OFF 4;;;2::225 (nur die dem in Fail befindlichen Ausgang ﬁgri:rhollulisesri:, 67,8
9 entsprechende LED)
Fehler auf 3-maliges 3-maliges Interner Defekt, zur Reparatur
Knotenerfassungskreis OFF Blinken OFF Blinken OFF OFF bei ReeR einsenden.

Tabelle 83 - Diagnostik MOR4
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cccco

ON RUN
o
N EXT
FAIL o
0 1
SELE W
MOR4S8
s
RELAYE @
AR
CLEARI I
3N
RELAYE W
3 4
CLEARI I
102
STATUST r
3 4
STATUS|™ T
L
STATUST )
7. .8
STATUS| T
MOSsA:C

ccce

Abb. 52
MOR458

Modul MOR4S8 (Abb. 52)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 RELAY 1..4 (LI STATUS 1..8 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
2- oder 3- .
Interner Defekt OFF maliges OFF Rot OFF Das Mc.’dUI zur Reparatur bei
. ReeR einsenden
Blinken
» Firmware-Version nicht mit
A 5-maliges ) . . 5-maliges 5-maliges MOSAIC M1 kompatibel, zur
Kompatibilitatsfehler OFF Blinken OFF 5-maliges Blinken Blinken Blinken Aktualisierung der FW bei
ReeR einsenden.
4-maliges Blinken .
. . . . » Bleibt das Problem bestehen
. « 4-maliges (nur die dem in Fail . ’
Fehler Relaisausgdnge OFF Blinken OFF befindlichen Ausgang OFF OFF MOR4S8 bel_ ReeR zur
Reparatur einsenden
entsprechende LED)
p?liyk;tisdciﬁe * Das System wieder starten
Fehler Kommunikation mit 5-maliges * Bleibt das Problem bestehen,
Master OFF Blinken OFF A&Ir%ssle des OFF OFF OFF MI8O2 bei ReeR zur Reparatur
oduls an einsenden
Fehler auf anderem Slave * Das System wieder starten
OFF ON OFF OFF OFF OFF « Kontrollieren, welches Modul
oder auf Master L .
sich in FAIL befindet
Anderen Slave desselben 5-maliges 5-maliges + Die Adresse des Moduls
Typs mit derselben Adresse OFF BIinkgn Blinkgn OFF OFF OFF andern (siehe Absatz
erfasst NODE SEL)
. . 4-maliges Blinken "
Kein externes Fbk auf 4-maliges . ; N s e Anschliisse 5,6,7,8
Relais der Kategorie 4 ON OFF Blinken (nundicideminitailibefindlichen OFF kontrollieren
Ausgang entsprechende LED)
Fehler auf 3-maliges 3-maliges  Interner Defekt, zur Reparatur
Knotenerfassungskreis OFF Blinken OFF Blinken OFF OFF OFF bei ReeR einsenden
Kurzschluss oder Uberlast Zustand Zustand . » Anschlisse der Ausgdnge
auf -Status Output OFF OFF ON OFF OUTPUT CLEAR Blinken kontrollieren

Tabelle 84 - Diagnostik MOR4S58
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REER

Modul MOS8 (Abb. 53)

Statusausgang 1-8

blinkend

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 STATUS 1..8 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE GELB
Interner Defekt OFF 2 oder_3- OFF OFF Qas Modul zur Reparatur bei ReeR
maliges Blinken einsenden

RrElees * Firmware-Version nicht mit MOSAIC M1

Kompatibilitatsfehler OFF 1a’lg OFF 5-maliges Blinken kompatibel, zur Aktualisierung der FW
Blinken . ;
bei ReeR einsenden.
A . J—_ o )  Das System wieder starten
Fehler Kommunikation mit OFF e OFF Gibt die physische OFF « Bleibt das Problem bestehen, MI802 bei
Adresse des ReeR zur Reparatur einsenden
Moduls an
* Das System wieder starten
Fehler auf anderem Slave oder OFF ON OFF OFF e Kontrollieren, welches Modul sich in FAIL
auf Master .
befindet

Anderen Slave desselben Typs OFF 5-maliges 5-maliges OFF » Die Adresse des Moduls d@ndern (siehe
mit derselben Adresse erfasst Blinken Blinken Absatz NODE SEL)
Fehler auf ) OFF 3-mallges OFF 3-maliges Blinken OFF . Iqterner Defekt, zur Reparatur bei ReeR
Knotenerfassungskreis Blinken einsenden
Kurzschluss oder Uberlast auf OFF OFF ON OFF Blinkend . Anschlu_sse der Ausgdnge 1-8
-Status Output 1-8 kontrollieren
Stromversorgung fehlt am OFF OFF ON OFF Alovizsiiscli] e Pin 5 an die Stromversorgung SchlieRen

Abb. 53
MOS8

Tabelle 85 - Diagnostik MOS8
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Deutsch

Modul MOS16 (Abb. 54)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 STATUS 1..8 STATUS 9/16 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE GELB GELB
2- oder 3- .
Interner Defekt OFF maliges OFF OFF OFF D_as M?deI zur Reparatur bei ReeR
Blinken einsenden
e Firmware-Version nicht mit
A 5-maliges 5-maliges 5-maliges MOSAIC M1 kompatibel, zur
Kompatibilitatsfehler OFF Blinken OFF Blinken Blinken Aktualisierung der FW bei ReeR
einsenden.
MOS16 -
p Gibt die » Das System wieder starten
STATUS Fehler Kommunikation mit OFF 5-maliges OFF physische OFF OFF * Bleibt das Problem bestehen,
3 Master Blinken Adresse des MI80O2 bei ReeR zur Reparatur
: Moduls an einsenden
- » Das System wieder starten
7
. (F)Zt're;:f“:az';:’:rrem Slave OFF ON OFF OFF OFF « Kontrollieren, welches Modul sich
< in FAIL befindet
1
u Anderen Slave desselben . . . )
13 . 5-maliges 5-maliges e Die Adresse des Moduls andern
: :%r;s;;:ut derselben Adresse OFF Blinken Blinken OFF OFF (siehe Absatz NODE SEL)
[
Fehler auf 3-maliges 3-maliges « Interner Defekt, zur Reparatur bei
Knotenerfassungskreis OFF Blinken OFF Blinken OFF OFF ReeR einsenden
Kurzschluss oder Uberlast . e Anschlisse der Ausgdnge 1-8
auf -Status Output 1-8 OFF OFF b OFF e OFF kontrollieren
Kurzschluss oder Uberlast . » Anschlisse der Ausgdnge 9-16
Abb. 54 auf -Status Output 9-16 OFF OFF 2 OFF OFF sz kontrollieren
MOS16 i )
Stromversorgung fehlt am OFF OFF ON OFF Abwechselnd OFF e Pin 5 an die Stromversorgung
Statusausgang 1-8 blinkend SchlieRen
Stromversorgung fehlt am Abwechselnd |« Pin 6 an die Stromversorgung
Statusausgang 9-16 OFF OFF b OFF OFF blinkend SchlieRen

Tabelle 86 - Diagnostik MOS16
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REER

cccce

MREER
ON RUN

[}
IN EXT

FAIL W | |

0 1

SEL W =
MV1H

cecece

Abb. 55
mvi

Module MVO, MV1(Abb.

55), MV2 (Abb. 56)

LED
cecee BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL ENC* PROX SH ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE GELB GELB GELB
EE - physische . .
ON  RUN Interner Defekt OFF : OFF Adresse OFF OFF OFF Das Modul zur Reparatur bei
[ ma_xllges des Moduls ReeR einsenden
air Blinken an
SELg ;
5. 5. » Firmware-Version nicht mit
I g 5-maliges 5-maliges g MOSAIC M1 kompatibel, zur
u Kompatibilitatsfehler OFF m;jlllges OFF Blinken Blinken m:flhges Aktualisierung der FW bei
2 Blinken Blinken ;
ReeR einsenden
[— . i . .  Encoder wechseln
Funktionsstérung OFF 3-rr]allges OFF 3-mal|ges OFF OFF « Das Modul zur Reparatur bei
ENC Encoder Blinken Blinken R ;
~ eeR einsenden
1
. .. 3- ) . » Proximity wechseln
roxrt P Funk_tlo_nsstorung OFF maliges OFF OFF = n]allges OFF » Das Modul zur Reparatur bei
e Proximity . Blinken .
L 2 Blinken ReeR einsenden
MV2H = B
- Fehler auf 3-maliges 3-maliges « Interner Defekt, zur Reparatur
MESEIE Knotenerfassungskreis OFF Blinken OFF Blinken OFF OFF OFF bei ReeR einsenden.
Anderen Slave .
. 5- . * Die Adresse des Moduls
g:::::g:: Zg'r’ess:‘;t OFF | maliges 5;;}2":2::5 OFF OFF OFF indern (siehe Absatz NODE
ccce erfasst Blinken SEL)
Abb. 56 Der Encoder ist nicht « Anschliisse Encoder
MV2 verbundenaber, durch kontinuierliches kontinuierliches kontrollieren
die Konfiguration OFF OFF Blinken Blinken OFF OFF o Uberpriifen Sie die
erforderlichen Eingangsfrequenzbereich
e Anschllisse Proximity
Funktionsstérung OFF OFF kontinuierliches OFF kontinuierliches OFF kontrollieren

Proximity

Blinken

Blinken

Uberpriifen Sie die
Eingangsfrequenzbereich

* AUF MODUL MVO NICHT VORHANDEN.

Tabelle 87 - Diagnostik MVO/MV1/MV2
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Module MO4LHCS8 (Abb. 57)

LED
cccCccC
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 OSSD 1..4 CLEAR 1..4 STATUS 1...8 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
2- 3- .
T Interner Defekt OFF maliges OFF Rot OFF 3?15;:?1?1?# zur Reparatur bei ReeR
EREER Blinken
o Rﬁ" 5. Firmware-Version nicht mit
A g 5-maliges 5-maliges 5-maliges MOSAIC M1 kompatibel, zur
IN  EXT
FAIL W L Kompatibilitatsfehler OFF II?I?:I?:: OFF Blinken Blinken Blinken Aktualisierung der FW bei ReeR
SEng A einsenden.
__MOA4LHCS8 4- (:d:ngil:egg:n?;:kl:%L Bleibt das Problem bestehen das
3 i u . .
0550.1 = Fehler OSSD-Ausgdnge OFF m:flllges OFF befindlichen Ausgang OFF OFF Modul bei ReeR zur Reparatur
Blinken einsenden
1 2 entsprechende LED )
CLEART™ H
3 4 5 Das System wieder starten
OssoM - Kommunikationsfehler OFF - OFF OFF OFF OFF Bleibt das Problem bestehen, das
CLEAR,E r‘l mit Master maliges Gibt di Modul bei ReeR zur Reparatur
1 2 Blinken L die einsenden
statUsl— [ physische
3 4 Fehler auf anderem Adresse Das System wieder starten
statusr— ™ Slave oder auf Master OFF ON OFF des OFF OFF OFF Kontrollieren, welches Modul sich in
o G Moduls an FAIL befindet
U Anderen Slave 5 5
desselben Typs mit - i . Die Adresse des Moduls dndern
MOSHC derselben Adresse OFF maliges Ir;;iar::(geens OFF OFF OFF (siehe Absatz NODE SEL)
: erfasst Blinken
Kurzschluss oder . .
Uberlast auf ON OFF ON OpTPUT: CLEAR: Blinkend Die Verbindungen der
Statusausgang erfasst tatus tatusausgange Uberpriifen
Uberlast OSSD oder Blinkt (nur die dem in FAIL ) )
C C @ 6 Last an 24VDC ON OFF ON befindlichen Ausgang OFF ELIU Y- Die V_(_arbm(‘j‘ungen_der 055D-
Abb. 57 angeschlossen entsprechende LED ) Sl Ausgénge iiberpriifen
MO4LHCSS8 Unterbrochene .
Stromversorgung ON OFF ON OSSbIIDiiﬁ(:g:D4 ossbﬁiﬁ(e)rslzmt Oélt';;llls'l' Pin 14 an 24VDC anschlieRen
0SSD3-0SSD4
3- . .
Fehler auf t 3-maliges Das Modul zur Reparatur bei ReeR
Knotenerfassungskreis OFF E?rlnllg:rf ol Blinken L Ll ol einsenden
Tabelle 88 - Diagnostik MOR4LHCS8
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

REER

ModulE MA2, MA4 (Abb. 58)

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SELO/1 CHAN 1..4 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE ROT GRUN
2- oder 3- .
L « Das Modul zur Reparatur bei ReeR
Interner Defekt OFF maliges OFF OFF OFF .
cccec cCccCccCcC Blinken einsenden
A . * Firmware-Version nicht mit MOSAIC M1
Kompatibilitatsfeh OFF 3-n‘_|aI|ges OFF OFF OFF kompatibel, zur Aktualisierung der FW
ler Blinken . ;
bei ReeR einsenden.
EREER EREER Kommunikationsfe 5 « Das System wieder starten
ONENRUN ONERRUN hler OFF -maliges OFF OFF OFF * Bleibt das Problem bestehen, das Modul
N EXT N EXT mit Master Blinken . . . bei ReeR zur Reparatur einsenden
FALE W FALE W Fehl P gibt die physische
el el ® aﬁd:r;?: Adresse des Moduls « Das System wieder starten
MA2 MA4 Slave oder auf OFF ON OFF an OFF OFF « Kontrollieren, welches Modul sich in FAIL
cunm B & MOSAIC M1 befindet
T Anderen Slave 5 5
desselben Typs OFF -maliges -maliges OFF OFF ¢ Die Modul-Adresse dndern (siehe Absatz
mit derselben N N NODE SEL)
Blinken Blinken
Adresse erfasst
. . 5
Konfiguration g 5 e Anschluss des unteren Busses
falsch OFF m_alllges OFF -maliges Blinken OFF tberprifen
Blinken
Kanal als EINZELN oder NICHT KONFIGURIERT konfiguriert
mMOsSR:C mMOsSH:C Overload Sensor- ON OFF ON 1 Blinken alle 600 ms OFF e Sensoranschlisse Uberpriifen
Netzteil e Unversehrtheit des Sensors tUberprifen
Overload ON OFF ON 1 Blinken alle 600 ms OFf  |"Sensoranschlusse Uberprifen
Eingangskanal e Unversehrtheit des Sensors tberprifen
cecece ccecece Wert liber der « Sensoranschliisse tiberpriifen
maximalen . . . 3-maliges schnelles Blinken e Unversehrtheit des Sensors Uberprifen
Abb. 58 Schwelle ON OFF ON A%Eetscs“eedpe};y:/:aﬁs und Pause von 600 ms OFF e Die mit MSD eingegebenen
MA2, MA4 abgelesen an Schwellenwerte Uberpriifen
Wert unter der e Sensoranschlisse Uberpriifen
minimalen 3-maliges schnelles Blinken e Unversehrtheit des Sensors tberpriifen
Schwelle ON OFF ON und Pause von 600 ms OFF e Die mit MSD eingegebenen
abgelesen Schwellenwerte Uberpriifen
Sensor nicht ON OFF ON 3-maliges schnelles Blinken OFF e Sensoranschlisse Uberpriifen
angeschlossen und Pause von 600 ms e Unversehrtheit des Sensors tberprifen
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Kanal als DOPPELT konfiguriert (zwei redundante Sensoren), Bedingungen:

1. Diagnose der Overload des Netzteils, Overload Eingang, Abgelesener Wert iiber Schwelle, Abgelesener Wert unter Schwelle, Sensor nicht

angeschlossen:
es blinkt immer die ROTE LED des Sensors, auf dem die Anomale vorliegt. Die andere ROTE LED bleibt durchgehend eingeschaltet. Sollte eine dieser
Diagnosen gleichzeitig auf beiden Sensoren vorliegen, blinkt die ROTE LED des zweiten Kanals, wahrend die ROTE LED des ersten weiter durchgehend

cccec cccoce aufleuchtet.
2. Diagnose der vom Sensorpaar abgelesenen Werte auRerhalb des Toleranzbereichs: beide ROTE LEDS blinken.
LED
GIReeR | HRER BEDEUTUNG RUN IN FAIL | EXT FAIL SELO/1 CHAN 1..4 ABHILFE
A S GROUN ROT ROT ORANGE ROT GRON
FAIL W || FAIL W |
o 5 2 - - -
SELE W sELm W . e Sensoranschlisse tberprifen
MA2 MAZ gxf;::ﬁd Sensor ON OFF ON 1 Blinken alle 600 ms OFF e Unversehrtheit des Sensors
i a Uberprifen
CHAN & -] CHAN W |
S Overload . e Sensoranschliisse Uberprifen
CHAN B o
Sensoreingang ON OFF ON 1 Blinken alle 600 ms OFF e Unversehrtheit des Sensors Uberpriifen
Wert iiber der e Sensoranschliisse Uberprifen
maximalen 3-maliges schnelles Blinken e Unversehrtheit des Sensors tiberprifen
Schwelle ON OFF ON und Pause von 600 ms OFF e Die mit MSD eingegebenen
abgelesen ibt die physisch Schwellenwerte Gberprifen
i ie sische
Wert unter der 9 Adresr;eydes e Sensoranschliisse Uberprifen
minimalen ON OFF ON Moduls an 3-maliges schnelles Blinken OFF e Unversehrtheit des Sensors tUberpriifen
MOSH:C MOSH:C Schwelle und Pause von 600 ms ¢ Die mit MSD eingegebenen
abgelesen Schwellenwerte Uberprifen
Sensor nicht ON OFF ON 3-maliges schnelles Blinken OFF e Sensoranschliisse tberprifen
angeschlossen und Pause von 600 ms e Unversehrtheit des Sensors tberpriifen
ecee ceee Vom Sensorpaar ¢ Anschliisse der Sensoren iiberpriifen
abgelesene sVerte e Unversehrtheit der Sensoren
MA2, MA4 au?&erhalb ON OFF ON 1 Blinken alle 100 ms OFF Uberprifen
Toleranzbereich e Mit MSD eingegebenen Werte
Uberprifen
Tabella 89 - Diagnostik MA2, MA4
96 8540780 - 25/11/2024 - Rev.44




Deutsch

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

SOFTWARE MOSAIC SAFETY DESIGNER

Die Software "MOSAIC SAFETY DESIGNER" gestattet die Konfiguration eines logischen
Anschlussplans zwischen MOSAIC (Master + Erweiterungen) und den Bauteilen der zu
realisierenden Anlage.

Die Sicherheitsvorrichtungen, die Teil der Anlage sind, werden also von MOSAIC und seinen
SLAVE-Modulen uiberwacht und gesteuert.

Uber eine vielseitige graphische Schnittstelle ist MSD in der Lage, die verschiedenen
Bauteile miteinander in Verbindung zu bringen.

Sehen wir im Anschluss wie.

Installation der Software

HARDWARE-Voraussetzungen fiir den ANZUSCHLIESSENDEN PC

e RAM: > 2 GB

o Festplatte: freier Speicherplatz > 500 MBytes

e USB-Anschluss: 2.0 oder hoher

 Internetverbindung fiir den Download des Programms

SOFTWARE-Voraussetzungen fiir den ANZUSCHLIESSENDEN PC

e Windows 7 mit installiertem Service Pack 1 (oder hohere BS).
o Auf dem Computer muss Microsoft Framework 4.8 (oder hdher) vorhanden sein

Wie MSD installiert wird

e Die letzte verfligbare Version aus dem Download-Bereich der Website ReeR
herunterladen: https.//www.reersafety.com/it/en/download/configuration-software.
e Die Datei ,SetupDesigner.exe” ausfiihren.

e Abwarten, dass das automatisch ausgefiihrte Installationsprogramm den Setup der SW
verlangt.

=» Nach erfolgter Installation erscheint ein Fenster, das um das SchlieRen des Setup-Programms
bittet.
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Automatische Updates

=» Die Uberpriifung auf Updates beim Start erfolgt nur, wenn der Benutzer sich registriert /
aktiviert hat.

=» In einem Zeitraum von 30 Tagen kann der Benutzer das Programm nutzen, wahrend er auf die
Registrierung wartet (in diesem Fall wird ein Label am unteren Rand der MSD-Schnittstelle
angezeigt, das das Datum angibt, bis zu dem der Vorgang durchgefiihrt werden muss).

=» Gleiches gilt, wenn die Uberpriifung auf Updates iiber das Menii durchgefiihrt wird. In diesem
Fall wird eine Nachricht angezeigt, die das Datum angibt, bis zu dem der Vorgang abgeschlossen
sein muss, falls keine Registrierung/Aktivierung erfolgt ist.

=» Dariber hinaus kann die Registrierungsschnittstelle iber den Menibefehl "Hilfe" wahrend
dieser 30 Tage gestartet werden. Wenn der Benutzer nach Ablauf der 30 Tage die Registrierung

und Aktivierung nicht abschliet, wird das Programm automatisch unmittelbar nach dem
Offnen geschlossen.

Die Uberpriifung auf neue Updates kann erfolgen:

1. Bei jedem Start von MSD: In diesem Fall muss das Kontrollkastchen "Zeigen sie
dieseWarnung bei jedem Start von MSD an" ausgewahlt sein.

2. Auf Befehl: Der Benutzer fordert die Uberprufung auf Updates ulber das
entsprechende Meni "Hilfe" an.

) MSD-Updates = X

Die neue Version 1.9.3 von MSD ist verfiigbar.
Die neue Version enthélt folgende Neuerungen:

- Bei Geschwindigkeitselementen ist die Richtung sichtbar (wenn die Konfiguration Encoder
ist).

- Gleichheitsprifung zeigt die berechnete Differenz als ,Delta” an

- Der Fehlerverlauf hat einen neuen Befehl: Speichern. Die Fehlerliste wird in einer CSV-Datei
gespeichert

- Automatische Netzverbindunasfunktion:

Méchten Sie die Installationsdatei herunterladen?

Zeigen Sie diese Warnung bei jedem Start von MSD an

Abb. 59

MSD-Lizenz

9 Ab der Version 1.9.2 von MSD muss der Benutzer obligatorisch tiber eine MSD-
Programmlizenz verfiigen.

= Fir die Registrierung muss der Benutzer eine E-Mail-Adresse angeben. Die gleiche E-Mail-
Adresse kann fiir maximal zehn Registrierungen gleichzeitig verwendet werden.

Die Lizenz wird nach der Registrierung des Benutzers auf dem Unternehmensserver
des "Reer Service Managers" erhalten.

Nach Abschluss der Registrierung wird automatisch eine giltige Lizenz an die bei
der Registrierung verwendete E-Mail-Adresse gesendet.

Beachten Sie, dass diese Lizenz ausschlieRlich fiir den Computer giiltig sein wird,
auf dem das MSD-Programm installiert werden soll. Die Registrierung erfolgt
unterschiedlich, je nachdem, ob der Computer, auf dem MSD aktiviert werden soll,
eine aktive oder keine Internetverbindung hat.
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Registrierung auf einem PC mit aktiver Internetverbindung

In diesem Fall wird der Benutzer durch eine Reihe von Online-Registrierungsschritten
gefuhrt, die Folgendes umfassen:

Start der Aktivierungs-Assistenten

Beim ersten Start von MSD werden die folgenden Popup-Fenster angezeigt:

i License Activation Wizard
Sprache | Deutsch
Mosaic Safety Designer - Lizenz-Assistent

Dieser Assistent begleitet Sie bei den zur Aktivierung |hrer Lizenz notwendigen Schritten.

Aktivierung Lizenz Online

Achtung

Es wurde kein Lizenzschldssel gefunden, Um einen
l . Lizenzschlissel zu erhalten, missen Sie sich registrieren.
Machten Sie sich jetzt registrieren?

Si | Mo
Abb. 60

Abb. 61

Ausfiillen des Formulars mit Benutzerdaten und Zustimmung zur Verarbeitung
personenbezogener Daten

Der Benutzer muss die ndachsten Schritte befolgen, um den Registrierungsvorgang
abzuschlielRen:

e Auf die Schaltflache "Registrieren”

e Das Anmeldeformular ausftllen:
i License Activation Wizard X 9
Sprache | Deutsch Sprache  Deutsch
Fiillen Sie das folgende Formular aus, um einen Lizenzschliissel per E-Mail zu
Geben Sie den Lizenzschliissel ein, der lhnen zugesandt wurde erhalten
— Naivs Mario
Lizenzschlissel { Aktivierung Name anio
[[] ich willige in die Datenverarbeitung ein gemss Date: —
Nachname 055!
Wenn Sie keinen Lizenzschlissel haben, kénnen Sie die Taste anklicken, um = =
Registrieren E-Mail-Adresse marorossi@reerit
einen zu erhalten. —————
Telefonnummer 1234567
Firma ReeR SpA
Einstufung Klasse End User > Unterklass Other
Land Italy Bundesland
Stadt
Newslemer-Anmeidung be Jeer
V] ch wiige in die Datenverarberung ein gem3s Date
Registrieren Zur Aktivierung zuriickia
Registrierung erfolgreich verlaufen. Ihr LizenzschiGssel wurde versandt an rdallalibera@reer.it
~ Um den Vorgang abzuschlieBen, klicken Sie auf die Taste "Zur Aktivierung zuriickkehren® und
geben Sie den Lizenzschilssel ein.

Abb. 62 - Aktivierung mit Lizenzschliissel Abb. 63 - Anmeldeformular ausfiillen

8540780 - 25/11/2024 - Rev.44 99

Deutsch



Deutsch

REER

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Endgiiltige Aktivierung mit dem per E-Mail erhaltenen Lizenzschliissel

Geben Sie den per E-Mail erhaltenen Lizenzschliissel ein.

e Klicken Sie auf die Schaltflache "Aktivierung".

Lizenzschlissel

einen zu erhalten.

Geben Sie den Lizenzschliissel ein, der Ihnen zugesandt wurde

BPH30-C0909-C124G-M8P8T-3Z119-EK9TF5 Aktivierung

[¥] Ich willige in die Datenverarbeitung ein gema8 Datenschutzrichtlinie

Wenn Sie keinen Lizenzschlissel haben, kénnen Sie die Taste anklicken, um

Sprache Deutsch

—_Registrieren

Aktivierung erfolgreich verlaufen.

¥  Computer key: VZHA040N09C124GA86883D1KIZ23W2Q
Lizenzschlissel: BPH30-C0909-C124G-M8P8T-3Z119-EKITF5
Fenster schlieBen und MSD verwenden.

Abb. 64 - Lizenzschliissel akzeptiert

Registrierung auf einem PC ohne aktive Internetverbindung

In diesem Fall wird der Benutzer durch eine Offline-Registrierungssequenz gefiihrt,

die Folgendes beinhaltet.

Start der Aktivierungs-Assistenten

1 License Activation Wizard

Mosaic Safety Designer - Lizenz-Assistent

Dieser Assistent begleitet Sie bei den zur Aktivierung lhrer Lizenz notwendigen Schritten.

Achtung

Es wurde kein Lizenzschllssel gefunden, Um einen
. Lizenzschldssel zu erhalten, massen Sie sich registrieren.,
Machten Sie sich jetzt registrieren?

Si | MNa

Abb.65

Sprache | Deutsch

[ Axtivierung Lizenz Offiine
| Awtivierung Lizenz Offline |

Abb. 66 - Offline-Aktivierung
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e Start des Aktivierungs-Assistenten e Benutzerdaten ausfillen und den QR-Code
(Alternatives Netzwerk erforderlich) scannen, um die Registrierung
o Klicken Sie auf "Registrieren" abzuschlieBen
T License Activation Wizard X T License Activation Wizard x
Sprache | Deutsch Sprache | Deutsch
Aktivierungsvorgang offline Zf:‘I:Ir:eS"iE das folgende Formular aus, um einen Lizenzschliissel per E-Mail zu
Computer-ID PC11-DALLALIB Name Mario
Schritt 1- Geben Sie den Lizenzschliissel ein, der Ihnen zugesandt wurde.
Nachname Rossi
Lizenzschliissel
E-Mail-Adresse mrossi@reer.it
Wenn Sie keinen Lizenzschliissel haben, kénnen Sie sich registrieren, um «
Telefonnummer 1234567
Schritt 2 - Geben Sie den Computer Key ein.
Computer key Firma ReeR SpA

Wenn Sie keinen Computer key haben, Klicken Sie die Taste an Kundentyp | End User - industrie | Other -

Land Italy v 8undesland Torino

Stadt Torino

Newsletter-Anmeldung bei Reer
s

I¢h willige in die Datenverarbaitung &in gema Datenschutzricntini

—

Zur Aktivierung zuriickke

Abb. 67 - Assistent, Registrierung Abb. 68 - Registrierung

e Scannen Sie den QR-Code, um die
Registrierung durchzufiihren und die
Daten zu senden

e Die Lizenzschliissel, eingeben, die per
E-Mail erhalten wurde, eingeben, um den
Computer Key anzufordern

i License Activation Wizard

X f License Activation Wizard X
Sprache | Deutsch  ~ Sprache | Deutsch  ~

Fiillen Sie das folgende Formular aus, um einen Lizenzschliissel per E-Mail zu

erhalten

Aktivierungsvorgang offline
MName Mario

Computer-ID PC11-DALLALIB
Scannen Sie diesen QR-Code ein, um die Registrierungsdaten ¢

Machname | Zu senden. Ihr Lizenzschliissel wird versandt an mrossi@reer.it Schritt 1- Geben Sie den Lizenzschliissel ein, der Ihnen zugesandt wurde.

Lizenzschlissel BBJKO-50K09-CGBAH-QBXEF-3C157-A5QEH|
E-Mail-Adresse

Wenn Sie keinen Lizenzschliissel haben, kénnen Sie sich registrieren, um |

Telefonnummer

Schritt 2 - Geben Sie den Computer Key ein.
Firma
Computer key
Einstufung v
Wenn Sie keinen Computer key haben, klicken Sie die Taste an | Computer key wiederherstellen
Land M
Stadt

Newsletter-|
Ich willige

Als PDF speichem

Abb. 69 - Registrierungsdaten senden Abb. 70 - Lizenzschliissel
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e Scannen Sie den QR-Code, um den e Aktivierung mit dem zuvor
Computer Key abzurufen abgerufenen Computer Key
1 License Activation | Diesen QR-Code zum Wiederherstellen des Computer key X X

Der QR-Code leitet zu einer Webseite mit folgender

3 Deutsch
Benutzeroberfliche weiter.

Der Computer-Key, den Sie ablesen und in das entsprechende Feld
eingeben sollen, befindet sich im rot markierten Feld auf dem Bild:

i
Computer-ID BBREER vour futures sarer it

e
Activation

Schritt 1- Geben

T

i

Lizenzschlussel

T License Activation Wizard

) Sprache | Deutsch  ~
Wenn Sie keinen L} Registrieren

x

Schritt 2 - Geben N Aktivierungsvorgang offline
Computer key Computer-1D PC11-DALLALI

Schritt 1- Geben Sie den Li i ein, der lhnen wurde.
Wenn Sie keinen

by wiederherstellen

Lizenzschlissel BBJKO-50K09-CGBAH-Q8X8F-3C157-ASQ8HI

Wenn Sie keinen Lizenzschliissel haben, kdnnen Sie sich registrieren, um «

Schritt 2 - Geben Sie den Computer Key ein.

Computerkey  VIITO-M090S-CGBAH-ABVES-341A3-TXPVMU
Wenn Sie keinen Computer key haben. klicken Sie die Taste an

Aktivierung erfolgreich verlaufen. Fenster schlieBen und MSD verwenden.

Als PDF speichern

Abb 71 - Wiederherstellung des Computer key Abb. 72 - Aktivierung
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Grundkenntnisse

Wurde die Installation korrekt abgeschlossen, erstellt MSD ein Symbol auf dem Desktop.

Zum Starten des Programms auf dieses Symbol doppelklicken. => §

Es erscheint die folgende Ausgangsansicht:

i Mosaic Safety Designer: Projekt

SIEE
Datei Projekt Bearbeiten Kommunikation Simulation Optionen ?
BREER R e? UGmmWE (7 on  HOSQEABANSIXEHS® %240 |w|x mosH:C
@ Objekte @ Eigenschaften
@Eingang

@ Geschwindigkeitskentroll
@ Analoger Eingang
@ Ausgang

@ Hinweis

(=) operator

(%) Logik

(~) speicher

(+) safety Guard Lock
(%) zahler

® Timerbausteine
@ Muting

@ Konfiguration

@ Visuelle Konfiguration

Reset Zoom

Mosaic: Nicht vorhanden (Usb) Status: Nicht angeschlossen  Ver.: 1.9.0

Abb. 73

Ab hier kann der Benutzer sein Projekt erstellen.

8540780 - 25/11/2024 - Rev.44 103

Deutsch



REER MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Die Standard-Symbolleiste

Deutsch

In Abb. 74 wird die Standard-Symbolleiste dargestellt und im Anschluss die Bedeutung der
Symbole aufgelistet:

‘EREER o8 | HE =& WE 7 &~ Hosoé&eé\ BQail I X B® 2 | %> @ Azienda - Nome| 12 \:‘
Abb. 74
1T > NEUES PROJEKT ERSTELLEN
2 > @ KONFIGURATION ANDERN (Zusammensetzung der verschiedenen Module)
3 - i BENUTZERPARAMETER ANDERN (Name, Unternehmen, etc.)
4 -> 4 PROJEKT SPEICHERN
5 > . LADEN EINES BEREITS VORHANDENEN PROJEKTS (AUF DEM PC
= GESPEICHERT)
6 -> 4 PROJEKTPLAN DRUCKEN
7 > .« DRUCKVORSCHAU
8 > A DRUCKBEREICH
9 > |— IM RASTERGITTER VERBINDEN
10 > /7 REPORT DRUCKEN

1 > 7 RESSOURCENZUORDNUNG
12 -> &~ UNDO (LOSCHUNG DER LETZTEN BEFEHL)

13 -> e« REDO (WIEDERHERSTELLEN DER LETZTE LOSCHUNG)
14 - VALIDIERUNG DES PROJEKTS
15 -> KANALAUSWAHL

16 -> NETZWERKPARAMETER (MOSAIC M1S COM)

17 > VERBINDUNG MIT MOSAIC

v O

18 -> ¢+ PROJEKT AN MOSAIC SENDEN

19 -> @ VERBINDUNG MIT MOSAIC UNTERBRECHEN

20 > \ EIN BESTEHENDES PROJEKT LADEN (Auf der MOSAIC)
21 > 8 MONITOR (Status der I/0 in Echtzeit - Grafik)

22 > . MONITOR (Status der I/0 in Echtzeit - Textlich)

23 > FIELDBUS MONITOR (Status der E/A in Echtzeit - nur MOSAIC M1S COM)
24 > [] LOG KONFIGURATIONEN
25 > SYSTEMKONFIGURATION ANZEIGEN
26 > FEHLER-LOG
27 > x LOSCHEN FEHLERPROTOKOLL
O~
-

28 -> SCHEMATISCHE SITUATION

29 - GRAFISCHE SIMULATION

30 > = KENNWORT ANDERN

31 > @) HELP ON-LINE

32 > ' KENNWORT WIEDERGEWINNUNG
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Die Text-Symbolleiste
Optional kann der Anwender der TEXT-SYMBOLLEISTE aktivieren (Drop-Down).

Datei Projekt Bearbeiten Kommunikation Simulation Optionen ?

EREER B e ? T XE Al X Hosso&eE\EBa.LD I X B® 2 4> @ |Azienda - Nome 123 '\ 3

Abb. 75

Erstellen eines neuen Projekts (Konfiguration des Systems MOSAIC)

Durch Auswahlen des Symbols in der Standard-Symbolleiste beginnt ein neues Projekt.
Es erscheint die Bitte um Identifizierung des Benutzers (Abb. 76).

¥l Projektinformationen
Firma Azienda
Benutzer Mome
Projektname Projekt

Auswahl Mehrfach o
Arbeitsblatt

oK | | Abbrechen

Abb. 76

Danach blendet MSD ein Fenster ein, in dem nur das Modul MOSAIC M1S erscheint. Es ist
moglich, das Modul MOSAIC M1, MOSAIC M1S COM auszuwahlen, indem Uber das Pull-
down-Meni unter dem Mastermodul die FW-Version gewahlt wird.

Wenn MOSAIC M1 < 5.0, wenn MOSAIC M1S und MOSAIC M1S COM >8.0.0 und <9.0.0.

Auswahl Mehrseitige Konfiguration: Mit diesem Hakchen kann die Aufteilung der
Konfiguration auf mehrere Seiten aktiviert werden. In diesem Fall stehen dem Benutzer
mehrere Seiten mit fester GroRe zur Verfligung, um die Komponenten und Verbindungen
zu platzieren.

Der Benutzer hat die Mdoglichkeit, die erforderlichen Module zu seinem System
hinzuzufiigen, indem er das Pull-down-Menii oben (Auswahl des Moduls) und unten die
Auswahl der Adresse des diesem zuzuweisenden Knotens (0...3) verwendet.

=» Die Reihenfolge, in der die Slave-Module eingefligt werden, ist nicht wichtig, und es ist auch
nicht wichtig, ob der Benutzer die Module raumlich tatsachlich in derselben Reihenfolge
positioniert. Beispielsweise konnen die Slave-Module auch rdumlich links vom Master-Modul
positioniert werden.

Bei einigen Slave-Modulen (MVx, MBx) ist es zudem erforderlich, liber ein zweites Dropdown-
Meni, das sich unterhalb der Auswahl der Knotennummer befindet, den Typ auszuwahlen.
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Seitenkonfiguration/-verwaltung

Im Men Einstellungen kénnen die GroRe des Rastergitters, die GroRe der Seite und
ihre Ausrichtung konfiguriert werden.

-

Opticnen

&4 Klemme ausblenden

@ Rastergréfe 10
SeitengraBe | A4 (297mm x 210mm) -
Seitenausrichtung | Vertikal ~

Dwischenseiteninformationen anzeigen

€  Neuheiten beim Start zeigen

@) Sprache | Deutsch v

Abb. 77

Die Seiten werden {iber ein Navigationsmeni oder ilber die oben befindlichen

Registerkarten Seitel / Seite2 / Seite3 verwaltet, welche die Namen der aktuell
geoffneten Seiten anzeigen.

: e | Seitel 2 | Sejte2 Xl Seite3 X | +|
Seitennavigation
Projekt
[ seitel
[ Seite2
[ Seite3
Abb. 78

Dem Benutzer steht ein Kontextmeni zur Verfligung, Uber das Seiten hinzugefiigt
oder entfernt, umbenannt oder geschlossen werden kdnnen.

. N Seitel 24 | Seite2 X | Seite3 X | +|
Seitennavigation

Projekt

[ Seitet

MNeue Seite unten hinzufigen
[ Seite2

[ Seite3

Seite Gffnen
Seite schlielen

Die anderen Seiten schlieen

Seite |Gschen

X X

Seite umbenennen

Seitenausdruck

Abb. 79
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Firmware-Version:
MOSAIC M1S >5.0
MOSAIC M1 < 5.0

¥l Konfiguration ——
MOSAIC M15 v | MI16 v | Mvi v | Mis02 v |- b - -
o S vz
BEReeR EReeR EReeR EHReeR MAd L — AUSWAHL DES SLAVE-MODULS
O e o # % |mBBUS (das zur Konfiguration
- ; ;.‘i ..AE : ...':' “é A:‘ ‘:I' MI2TE hinzugefugt werden soll)
- we « . - e €
MOSAIC M1S MiT6 MV 1 MIB0OZ Mg
i 2 wr' wt F Mig
: ' s MIB02 KNOTENAUSWAHL
Ll S ok MIB04 (zwischen 0 und 3)
l»- a s w® ' e ' Mo2
"m" < : had g Firmware-Version
o’ X 3 MODULS
mOosAIC
I, E.-K_no;en T I e Zur Bereqhnung von MTBF
i S S S f und SIL einzugeben
T 0.7

Eingange zugewiesen: 40
Eingange verflgbar: 34

Zugeordnete Analogeingdnge: 0

Zugewiesene Ausgange: 6

o=
o=

Anzahl der MCT1

Anzahl| der MCT2

Modultypauswahl Zugewiesene Status: &
(MV und MB)
Auswahlen, um Firmware
Aborechen || _y/ersionen einzugeben

Deaktiviert Lesen
/ von MCM-Speicher
[ ] Deaktiviert Laden von MCM
_> Configure modules firmware versions

Abb. 80 - Konfiguration mit MOSAIC M1/MOSAIC M1S

e

g
e

1l Konfiguration
MOSAICMISCOM v | MBBUS v | Miso4 v | mizo2 v | mas I v |- -
—— = -~ |MOSAIC M1S COM
o6 BReeR Ggﬂ_? ng? fﬂgfg_ (= 8.0.0) und Feldbus
T o -l ‘ i zur Konfiguration
i il 300 wd o wi o e hinzuzufuigen
__ TMOSAICMIS COM WiE0 Mo [ A
1 2 r P
? . s » e KNOTENAUSWAHL

T e

m

(zwischen 0 und 3)

Firmware-Version
MODULS

Zur Berechnung von MTBF
und SIL einzugeben

" e
“ A
!
[
|mosAIC
L i ettt
:-ty.i.-z:aécl-‘i-g.'-%:::.—::
Ethernet/I?
MNetzwerkparametsr 2.1 X
T Eingange zugewiesen: 32
NP E——— Eingange verfugbar: 28
Votha)ndensein Modultypauswahl gugeordnae ﬁna !o_gemg: gge: :
(MV und MB) ugewiesene Ausgange:
von Daten analog Zugewiesene Status: 10

o =]

Anzah| der MCT1

0 E] Anzahl der MCT2

(]

s: dynamis

Dynamischer
Eintragungsauftrag

Auswahlen, um Firmware
-Versionen einzugeben

Abbrechen

[ ] Deaktiviert Laden von MCM

—> Configure modules firmware versions

Abb. 81 - Konfiguration mit

MOSAIC M1S COM
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Verwaltung von Slave-Modulen

Es ist die Funktion 'Konfiguriere Firmware-Versionen der Module' verfliigbar. Wenn
ausgewahlt, kann der Benutzer die Firmware-Version der einzelnen Slave-Module
verwalten, indem er den bekannten Firmware-Wert jedes verfiigbaren Moduls eingibt.

=» In diesem Fall zeigt der Projektbericht nicht die minimalen erforderlichen Versionen jedes Slave-
Moduls an, sondern die vom Benutzer wahrend der Konfiguration eingegebenen Versionen.

Feldbus mit dynamischer Eingangsreihenfolge

Wenn aktiviert, dann listet die Feldbus-Eingangzuordnung (Process Data Mapping)
die Eingangsmodule nach ihrer Reihenfolge in der Benutzerkonfiguration (Abb. 81)
und nicht nach ihrer hierarchischen Reihenfolge; die folgende Tabelle zeigt die
Unterschiede.

ZUORDNUNG DER PROZESSDATEN
Hierarchische Reihenfolge der E/A-Module Standard) Dynamische Reihenfolge der E/A-Module

Feldbus mit deaktivierter dynamischer Feldbus mit aktivierter
Eingangsreihenfolge dynamischer Eingangsreihenfolge
1) MI8O2 1) MiI16
2) MI16 2) MI80O4
3) MA4 3) MI802
4) MI8O4 4) MA4

=» Das neue Hikchen ist nur sichtbar, wenn in der Konfiguration ein Feldbusmodul

(mit Fw > 3.0.0) vorhanden ist oder wenn der Master MOSAIC M1S COM (mit Fw > 8.0.0) ist.

Projekt erstellen Parameterkonfiguration des Feldbus MOSAIC M1S COM

Parameter ModBus TCP

Wenn MOSAIC M1S COM an einen Feldbus ModBus TCP angeschlossen werden muss, ist es
moglich zu wahlen, ob der Stack die LAN-Parameter automatisch eingibt (DHCP aktiv) oder
(durch Auswahl von ,Manual®) die notwendigen Netzwerkparameter direkt einzufligen:
IP-Adresse, Subnet Mask, Default Gateway.

=» ,Analoge Daten auf Feldbus aktivieren” aktiviert die Ubertragung der analogen Daten MA2/MAA4.

=» Bitte beachten Sie, dass die Auswahl dieses Hakchens eine Funktion des Prozessabbilds ist (wenn
»Analoge Daten auf Feldbus aktivieren” ausgewahlt ist, muss ein Prozessabbild mit analogen
Daten verwendet werden).

=» Durch Anklicken von ,Lesen” wird MSD zum Erstellen der Netzwerkparameter aktiviert, indem
diese aus den auf dem angeschlossenen Master MOSAIC M1S COM eingestellten ausgelesen
werden. Die erforderlichen Parameter miissen die des momentan geladenen Fieldbusses sein. Ist
das angeschlossene Modul zum Beispiel ModBus TCP und es wird versucht, die
Netzwerkparameter zu lesen, indem Profinet RT auf ,, Konfiguration” gestellt wird, wird das Lesen
nicht aktiviert.
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) Konfiguration i Netzwerkparameterkonfiguration
MOSAIC M1S COM v | Mi6 v | MVt v | MIBO4

® DHCP M1S COM konfiguriert:
ModBus TCP

Manuell
GReeR  GReeR | GReeR.

g .« ',‘:m:‘ / IP-Adresse
y Subnetzmaske
E]w . . Durch Driicken der Taste
... + Netzwerkparameter" Standard-Gateway

mosmc  mosme  mosme Kann der Benutzer die
Parameter auswahlen

Analoge Daten auf FieldBus aktivieren

Parameterimport von M1S COM

OK
7.0¢ “|Knoten2 | Knoten1 ~|Knoten0 verburiden
Ao TC e MVIS
Eingange zugewiesen: 40 021 Arczahi der MCT1
Eingange verfogbar: 34 3
Zugeordnete Analogeingange: 0 0] Anzahi der MCT2
Zugewiesene Ausgange: 8
Zugewiesene Status: 8
0K | Abbrechen Deaktiviert Laden von MCM

Wenn MOSAIC M1S COM an den Feldbus EtherNet/IP angeschlossen werden muss, ist es

moglich zu wahlen, ob der Stack die LAN-Parameter automatisch eingibt (DHCP aktiv) oder

(durch Auswahl von ,Manual®) die notwendigen Netzwerkparameter direkt einzufligen:

IP-Adresse, Subnet Mask, Default Gateway, DNS1, DNS2, Station Name (Option).

=» ,Analoge Daten auf Feldbus aktivieren aktiviert die Ubertragung der analogen Daten MA2/MA4.

=» Bitte beachten Sie, dass die Auswahl dieses Hakchens eine Funktion des Prozessabbilds ist (wenn
»Analoge Daten auf Feldbus aktivieren” ausgewahlt ist, muss ein Prozessabbild mit analogen
Daten verwendet werden).

=» Durch Anklicken von , Lesen” wird MSD zum Erstellen der Netzwerkparameter aktiviert, indem
diese aus den auf dem angeschlossenen Master MOSAIC M1S COM eingestellten ausgelesen
werden. Die erforderlichen Parameter missen die des momentan geladenen Fieldbusses sein. Ist
das angeschlossene Modul zum Beispiel ModBus TCP und es wird versucht, die

Netzwerkparameter zu lesen, indem Profinet RT auf ,,Konfiguration” gestellt wird, wird das Lesen
nicht aktiviert.

) Konfiguration ) Netzwerkparameterkonfiguration

IOSAIC M1S G - | e “ | W « | mgo: .

NOSNGM1S GO L L) 04 ® DHCP M1S COM konfiguriert
Ethernet/IP

— o —_— — Manuell
| BReR [BReR | BReeR

e A e i e / 1P-Adresse
i . . Durch Driicken der Taste
D»‘; ..« Netzwerkparameter"
et . * kann der Benutzer die Sk Gy

mosmc mosmc  mosmc  mosmc  Parameter auswiahlen

Subnetzmaske

Stationsname

reer-miscom

W2 7.0<80 ¥ | Knoten 2 Knoten 1 ¥ | Knoten 0 1

Ethemet/IP v MVIS
Eingange zugewiesen: 40 0 Anzahl der MCT1 D1
Eingange verfugbar: 34 -
Zugeordnete Analogeingange: 0 04 Anzahl der MCT2
Zugewiesene Ausgange: 8 DNS2
Zugewiesene Status: 8
oK Abbrechen

Deaktiviert Laden von MCM
Analoge Daten auf FieldBus aktivieren

Parameterimport von M1S COM
verbunden

Abb. 83
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Parameter Profinet RT

Muss MOSAIC M1S COM an den Feldbus Profinet RT angeschlossen werden, miissen die
notwendigen Netzwerkparameter direkt eingegeben werden:
IP Address, Subnet Mask, Default Gateway, Station Name.

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

=» ,Analoge Daten auf Feldbus aktivieren“ aktiviert die Ubertragung der analogen Daten MA2/MA4.

=» Bitte beachten Sie, dass die Auswahl dieses Hakchens eine Funktion des Prozessabbilds ist (wenn
»Analoge Daten auf Feldbus aktivieren” ausgewahlt ist, muss ein Prozessabbild mit analogen
Daten verwendet werden).

=» Durch Anklicken von ,Lesen” wird MSD zum Erstellen der Netzwerkparameter aktiviert, indem
diese aus den auf dem angeschlossenen Master MOSAIC M1S COM eingestellten ausgelesen
werden. Die erforderlichen Parameter miissen die des momentan geladenen Fieldbusses sein. Ist
das angeschlossene Modul zum Beispiel ModBus TCP und es wird versucht, die

Netzwerkparameter zu lesen, indem Profinet RT auf ,, Konfiguration” gestellt wird, wird das Lesen
nicht aktiviert.

[ Konfiguration

MOSAICMISCOM v | Mit6 v | vt ~ | misos o= TE

T Netzwerkparameterkonfiguration

M1S COM konfiguriert:
Profinet RT

BReeR BReeR BReeR

7

Durch Driicken der Taste
: Netzwerkparameter"
4+ kann der Benutzer die Sy

Parameter auswahlen

e = IP-Adresse
OSAIC 1475 COM [}

Subnetzmaske

am
gﬂ

|mosRiC | MosRiC mosRiC mosAiC

Stationsname reer-mlscom

FW 2 7.0<8.0 ~|Knoten2 | Knoten1 ~|Knoten0 v

Profinet RT ~ MV1S E

Netzwerkparameter

fingange zugewiesen; 40 =] [] Analoge Daten auf FieldBus aktivieren

0= Anzahl der MCT1

Eingange verfugbar: 34 S Parameterimport von M1S COM =
Zugeordnete Analogeingange: 0 0[] Anzahi der McT2 — verbunden -
Zugewiesene Ausgange: 8

Zugewiesene Status: 8

OK. Abbrechen [ Deaktiviert Laden von MCM

Abb. 84

Konfiguration in der Profinet RT Entwicklungsumgebung

=» Um MOSAIC M1S COM in die Profinet RT-Entwicklungsumgebung zu integrieren, muss die
Konfiguration der Module in der Bestellen der folgenden Tabelle erfolgen.

Keine Ubertragung von Analog- oder
Geschwindigkeitsdaten

Nur analoge Daten libermitteln

Nur Geschwindigkeitsdaten Gbermitteln

Ubertragung von Analog- und Geschwindigkeitsdaten

Fieldbus Input
System I/O
Fieldbus Input
System I/O
Analog Data
Fieldbus Input
System I/O
Speed Data
Fieldbus Input
System I/O
Analog Data
Speed Data
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Parameter EtherCat

Wenn MOSAIC M1S COM an den Feldbus EtherCat angeschlossen werden muss, werden die
notwendigen Netzwerkparameter direkt vom Master EtherCat eingegeben.

=» ,Analoge Daten auf Feldbus aktivieren” aktiviert die Ubertragung der analogen Daten MA2/MAA4.

=» Bitte beachten Sie, dass die Auswahl dieses Hakchens eine Funktion des Prozessabbilds ist (wenn
»Analoge Daten auf Feldbus aktivieren” ausgewahlt ist, muss ein Prozessabbild mit analogen
Daten verwendet werden).

=» Durch Anklicken von ,Lesen” wird MSD zum Erstellen der Netzwerkparameter aktiviert, indem
diese aus den auf dem angeschlossenen Master MOSAIC M1S COM eingestellten ausgelesen
werden. Die erforderlichen Parameter miissen die des momentan geladenen Fieldbusses sein. Ist
das angeschlossene Modul zum Beispiel ModBus TCP und es wird versucht, die
Netzwerkparameter zu lesen, indem Profinet RT auf ,, Konfiguration” gestellt wird, wird das Lesen
nicht aktiviert.

@ Konfiguration ) Netzwerkparameterkonfiguration
MO8/

OSAIC M1S COM 15 v | mv ~ | Mi8o4
M1 ] w MV Mig04 M1S COM konfiguriert:
EtherCat

GReeR  GReeR  BReR | BReeR

e : “" : “; o 'mm" / Analoge Daten auf FieldBus aktivieren

't o ! ::;n:;:mnmw“w oK
oI IE -+ Durch Driicken der Taste

e Netzwerkparameter"

kann der Benutzer die
Parameter auswahlen

noten 2 Knoten 1 Knoten0

mosRIC | MOSAIC mosAIC mosmic

MVIS

Eingange zugewiesen: 40
Eingange verfigbar: 34

e Analogeingange: 0 05 Anzahl der MCT2
Zugewiesene Ausgange: 8

Zugewiesene Status: 8

- Anzahl der MCT1

oK Abbrechen Deaktiviert Laden von MCM

Figure 85

Konfiguration Andern (Zusammensetzung der verschiedenen Module)

Das Andern der Systemkonfiguration erfolgt iiber das Symbol - . Es erscheint erneut
das Konfigurationsfenster (Abb. 80).

Benutzerparameter cndern

Das Andern der Benutzerparameter erfolgt iiber das Symbol ' . Es erscheint die Bitte um Identifizierung
des Benutzers (Abb. 86). Fir diesen Vorgang ist es nicht erforderlich, die Verbindung mit MOSAIC zu
unterbrechen. Es wird im Allgemeinen verwendet, wenn ein Bediener ein neues Projekt erstellen muss (auch
indem ein zuvor erstelltes verwendet wird).

] Projektinformationen
Firma Azienda
Benutzer MNome
Projektname Projekt

Auswahl Mehrfach o
Arbeitsblatt

| oK | | Abbrechen

Abb. 86
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Die Symbolleisten GEGENSTANDE - OPERATOREN - KONFIGURATION

Auf der linken und rechten Seite des Hauptfensters erscheinen vier groRe Funktionsfenster
(in Abb. 87):

¥ Mosaic Safety Designer: Projekt =

HREER. . [.¢ L ek CEXNBMADS § X E®F 2% @ |nends-tome | X mMOsR:C
[(~) Objekte (~) Eigenschaften
{) Eingang

() Geschwindigkeitskontrolle

() Analoger Eingang

Se

!

(%) Ausgang
(%) Hinweis

(¥) Zuhaltung

() Zahler

() Timerbausteine
(¥) Muting

() Analoge Operatoren

() Diverse

Abb. 377

4

1 > FUNKTIONSFENSTER GEGENSTANDE
Enthalt die unterschiedliche Funktionsbldcke, die unser Projekt bilden werden.
Diese Blocke sind in funf unterschiedliche Kategorien unterteilt:
- Eingang
- Geschwindigkeitskontrolle
- Analoger Eingang
- Ausgang
- Hinweis
2 > FUNKTIONSFENSTER OPERATOREN
Enthélt die unterschiedlichen funktionellen Blocke, die es gestatten, die Komponenten des Punkt
eins miteinander zu verbinden. Diese Blocke sind in drei unterschiedliche Kategorien unterteilt:
- Logik
- Speicher
- Safety Guard Lock
- Zahler
- Timerbausteine
- Muting
- Analoge Operatoren
- Diverse
- Int Fbk

3 > FUNKTIONSFENSTER KONFIGURATION
Enthalt die Beschreibung der Zusammensetzung unseres Projekts.

4 > FUNKTIONSFENSTER KONFIGURATION (visuell)
Enthalt die graphische Darstellung der Zusammensetzung unseres Projekts.
In diesem Fenster kann zwischen den 1/0 jedes Moduls navigiert werden, indem die rechte
Maustaste auf dem zu analysierendem Modul betéatigt wird. Wenn der Master mit dem
Netzwerk verbunden ist, werden aufRerdem alle Netzwerkparameter im oberen Fenster
angezeigt.

112 8540780 - 25/11/2024 - Rev.44



MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

Zeichnung des Plans

Nachdem die Zusammensetzung des Systems beschlossen wurde, kann der Bediener mit
der Konfiguration des Projekts beginnen.

Der logische Anschlussplan wird mit der Technik des DRAG&DROP:

Das gewiinschte Element wird aus den zuvor beschriebenen Fenstern ausgewahlt (in den
folgenden Absatzen folgen detaillierte Erklarungen fiir jeden einzelnen Gegenstand) und in
den Zeichnungsbereich gezogen.

AnschlieRend wird durch Auswahlen des Gegenstands das Fenster EEGENSCHAFTEN aktiviert
und die Felder je nach den erforderlichen Eigenschaften ausgefiillt.

Ist es erforderlich, einen spezifischen numerischen Wert mit einem Slide einzugeben (z.B.
Filter), die Pfeiltasten links und rechts auf der Tastatur verwenden oder auf die Seiten des
Cursors des Slides klicken.

Die Verbindungen unter den Gegenstanden erfolgen, indem die Maus tiber den gewiinschten
Pin gebracht und dieser zu dem zu verbindenden gezogen wird.

Erfordert der Plan die Funktion PAN (Verschieben des Arbeitsbereichs in das Fenster) den zu
verschiebenden Gegenstand auswahlen und die Richtungspfeile auf der Tastatur verwenden.
Wenn das Schaltbild sehr komplex und eine Verbindung zwischen zwei sehr weit
auseinanderliegenden Elementen erforderlich ist, die Komponente “Interpage” verwenden.
Das Element ‘“Interpage out” muss einen Namen aufweisen, der beim Aufrufen durch den
Zwilling “Interpage in” die tatsachlich gewiinschte Verbindung gestattet.

@ Eigenschaft @ Eigenschaft
3 3 Interoage Out Interpage In (Rechte
(Llnke Selte Verbindungsname Verbindungsname H
des Plans) @ @ Seite
des Plans)

Wenn Sie ein Gegenstand duplizieren mochten, diese auswahlen und Sie CTRL + C / CTRL +
V auf der Tastatur betatigen.

Platzierung der Drahte: Die Drahte kdnnen verschoben werden, um die grafische Sichtbarkeit
des Plans zu verbessern. Zum Aktivieren der Funktion einfach den Mauszeiger auf den zu
verschiebenden Draht positionieren und durch Driicken der linken Taste in den gewiinschten
Bereich verschieben.

K L
Q‘iFH 2 e LOGICAL MACRO
icOut! . | -
P P

>
B
> —
>
>
& = > -
Single-Double 0SSD Single-Double 0SSD

Soll ein Gegenstand oder eine Verbindung geldscht werden, diese auswahlen und die Taste

CANC auf der Tastatur betatigen.

Funktion ,Suchen”: (CTRL+F driicken) ermdglicht die Suche innerhalb des Plans nach einem

Suchparameter. Bei der Suche wird nicht zwischen GroR- und Kleinschreibung unterschieden.
A Find

0=Piano fermo (a1 ——__| ‘ il
1=Piano in movimento o -
- 1
mov [g] oo

G £
i X _J 4 — _) Operator
b, find ] - ) INPUT Found: 2
— ) QUTPUT
or [_:J — 1) OROp1 reiobninbel _) Connection name
{E‘ ®) |tem description

1
4 O%eritor Movimento piano 2 ) Comments
) INPU Found: 4 Op
J QUTPUT . L
_) Connection name —'_.L_ .
_) ltem description > .
_) Comments :; T
Finden Sie einen Operator Artikelbeschreibung finden
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Mit der rechten Maustaste

ON BLOCK INPUT / OUTPUT

» Kopieren / Einfligen

e LOschen

e LoOschen alle belegten Pins

e Ausrichtung mit anderen Funktionsblocke (Mehrfachauswahl)

e Online-Hilfe

e Monitor-Modus: Show / Hide Eigenschaften-Fenster

e An den Blécken Status und Single-Double-OSSD: Am Eingabepin den logischen NICHT-
Operator aktivieren/deaktivieren.

ON BLOCK BETREIBER

» Kopieren / Einfligen

e Lbschen

e Ausrichtung mit anderen Funktionsblocke (Mehrfachauswahl)
e Online-Hilfe

e Am Eingang Pin: aktivieren / deaktivieren logische Negation
e Monitor-Modus: Show / Hide Eigenschaften-Fenster

AN DEN KLEMMEN

e Ausrichtung mit anderen Blocken

ON Verbindung (Leitungen)

e Ldschen.
» Zeigen Sie den vollstandigen Pfad der Verbindung (Netzwerk).

i Mosaic Safety Designer: Projekt EEE

Datei Projekt Bearbeiten Kommunikation Simulation Optionen 7
EREER o8 |dE = W 7|~ HoS0&ABAQDO IXEBE® % 2 9 @ |company-Name| 12 :.;"mmﬁj-_—.l%[:.
[(») objekte : E

igenschaften

Eingan, =
o~ BEREICH DER fenomnas o
24 Solid State Device EIGENSCHAFTEN —) E Doppelter NC
‘!-;."w:-ﬂmm.. E 1 Manueller Reset
' PUEGate .: [ s
.P(]Sm;(; E{i!‘. EAutomat\s:*
g dback

| Testtaki-Ausgang

a| NoTest v | Eingang1

€ Dhotnrall H - 5
@ : No Test ¥ | Eingang 2
Operator g — -
3] Tt em start :
(*) Logik i k
. o HE b
© spier ; : :
us =[] Aktivierung Gleichzeitigkeit [2
@ Safety Guard Lock E [ Aktivierung Error Out E
(v) zanler Au S g an g S p un kt : Objektbeschreibung :
© Timerseustine BEREICH DER fiir den - R — 3

(©) Muting ZEICHNUNG Anschluss

@ Konfiguration

M1S COM Master 8 Eingaenge -

MI16  Erweiterung16 Eingaenge
MVD  Erweiterung 2 Achsen
MIBO4 Erweiterung 8 Eingaenge..

@ Visuelle Kenfiguration

gy e Sk (W (W

= ‘ P}
ks

Reset Zoom 100 % Mosaic: Nicht vorhanden (Usb) Status: Nicht angeschlossen  Ver: 1.9.0

Abb. 88
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Mehrere Verbindungen
Der Benutzer kann mit dem Befehl "Verbindungen" im Kontextmenl automatisch
mehrere Verbindungslinien hinfligen.

e Bei Auswahl einer Gruppe von Eingdngen und eines Operators: Werden alle
ausgewadhlten Eingdange mit den freien Pins des Operators verbunden.

|
o o gl
Input 6 (M15) M2z B} I In2
-0
£ owt =) N
o i
méﬂ] ESPE
e ranmmdr— LY g L (ingur 1 sy vy ——
Input 2 (M‘!S]/‘MIB% - "
53 Copia Ctrl+C
X Cancells CANC
[ Connessioni: INPUT->0r
@ e
XK Cancella Pin assegnati _|_ m
2 Mostra/Nascondi Proprieta
Allineamente 3
Abb. 89 - Eingangsgruppe mit Operator Abb. 90 - Verbindung mit Operator hergestellt

e Wenn ein Eingang und eine Gruppe von Operatoren/Ausgidngen ausgewdhlt
werden: Wird der ausgewadhlte Eingang mit allen Operatoren/Ausgdngen verbunden.

e Wenn eine Gruppe von Operatoren/Ausgdngen ausgewdhlt wird: Wird der am
weitesten links stehende Operator mit allen verbleibenden Operatoren/Ausgdngen
verbunden.

A B e

15 Out
e
- o y T
— 532 Copia Ctrl+C
X Cancella CANC

Connessioni: INPUT-»Single-Double OSSD

rmioimnig— | [@ e

by X Cancella Pin assegnati bt
.| Mostra/Mascondi Proprieta
Allineamento 3
(—a 1

Abb. 91 - Eingang mit einer Gruppe von Operatoren/Ausgdngen

Input 5 (M15) /M21 —|—

Input & (M15) /M22

Single-Double 055D

Input 1 (M15) /M17 _l_

Abb. 92 - Eingang: automatische Verbindung mit den Operatoren hergestellt
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Automatische Nummerierung

Fieldbus und Probe

Es besteht die Moglichkeit, automatisch die Bits einer ausgewadhlten Gruppe von
FieldBus oder Probe durch den Befehl "Automatische Nummerierung FieldBus

(Probe)" im Kontextmenl zu nummerieren.

Sollte ein numerischer Wert bereits von einem anderen Element desselben Typs im

Schema belegt sein, wird dieser bei der Nummerierung tbersprungen.

—Fn

FIELDBUS INFUT ]
~ Qut i

_é
X

Kapieren Ctrl+C
Léschen Del

Anschliisse

Automatische nummerierung FieldBus Input

[ 2]

Hilfe
Anzeigen/Ausblenden Eigenschaften

Ausrichtung C

T )

Abb. 93 - Automatische Fieldbus-Nummerierung

FIELDEUS INFUT
FIELDEUS INFUT
FIELDEUS INFUT

Ot 1 I

Single-Double 0550

FIELDEUS INFUT

M o
{2

-

rars

Copia Ctrl+C

X &

Cancella CANC

Numerazione automatica FieldBus Probe

Help

7

Mostra/Nascondi Proprieta

Allineamento »

|

Abb. 95 - Automatische Nummerierung Fieldbus Probe

Abb. 94 - Nummerierung OK (Bit 1 bereits zugewiesen)

/

bit1

Y

bit 3

/

bit4

bit5

Abb. 96 - Automatische Nummerierung OK
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Eingdnge/Ausgadnge

Es besteht die Méglichkeit, automatisch die Anschliisse einer ausgewahlten Gruppe
von Eingdangen oder Ausgangen durch den Befehl "Automatische Nummerierung
Eingdnge (Ausgdnge)" im Kontextmenli zu nummerieren.

Dieser Befehl

bietet eine Liste von Modulen,

auf denen die Zuweisung

vorgenommen werden kann. Wenn ein Modul nicht Gber ausreichend freie Pins
verfligt oder den ausgewadhlten Eingangstyp nicht unterstiitzt, wird es in der
Zuweisungsliste grau angezeigt (nicht auswahlbar).

SINGLE E-

GATE
|-- al 1

|2 Allineamento h

| MNumerazione automatica Input 3
Assegna pin a MIBO2-0

2{“ ESPE
: [ [ Assegna pin a MI16-0

:n; Assegna pin a MIS04-0
iy
1 1
%mo-mun

Assegna pin a M15

£ 1

> 2 4\3- o o
S

i o

&
in 1 Ot
£*in 2

Abb. 97 - Automatische Nummerierung der Eingdnge

L‘_@
Single-Double 0SSD IZ  Allineamento |

Numerazione automatica Output »

Assegna pin a M1S

158-0

Assegna pin a MIS04-0
Single-Double OSSD

Single-Double 0SSD

Abb. 99 - Automatische Nummerierung der Ausgdnge

Input 1 (MI16) [0}/MS

Input 2 (MI16) [0}/M&

Input 3 (MI16) [0}/M7

Input 4 (MI16) [0}/M8

Input 5 (M116) [0}/M13

Input 1 (MIS02) [01/M17

Input 2 (MIS02) [01/M18

UUUHU

"1 1
f=in 1

t*In 1
{in 2

{in 1
{=in 2

Eﬂ] ESPE
2

E{ﬂ ESPE
3

SINGLE E-
GATE

o

TWO-HAND

—O\_‘_\?—
o o

o

Abb. 98 - Automatische Nummerierung
abgeschlossen (Pins zugewiesen zu MI16(0))

Out 1

Single-Double OSSD

Single-Double OSSD

o Losspaisos (o) /ms)

Out 1

Single-Double OSSD

Abb.100 - Automatische Nummerierung
abgeschlossen (Pin zugewiesen zu MI804-(0))
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Projektbeispiel

In Abb. 101 ist ein Projektbeispiel dargestellt, dass nur das Modul MOSAIC M1S verwendet, da
an zwei Sicherheitsblocke angeschlossen ist (E-GATE und E-STOP).

Auf der linken Seite sind in gelber Farbe die Eingdange von MOSAIC M1S (1,2,3) dargestellt, an
die die Kontakte der Sicherheitsbauteile anzuschliefen sind. Die Ausgange von MOSAIC (1 und
2) werden gemaR der in E-GATE und E-STOP beschlossenen Bedingungen aktiviert (siehe Absatz
E-GATE - E-STOP).

Wird ein Block mit einem Mausklick ausgewahlt, wird rechts das FENSTER EIGENSCHAFTEN
aktiviert, mit dessen Hilfe die Parameter fiir die Aktivierung und der Test der Blocke konfiguriert
werden (siehe Absatz E-GATE - E-STOP).

Tl Mosaic Safety Designer: Projekt [=ll=]x]
Datei Projekt Bearbeiten Kommunikation ~Simulation Optionen ?
‘AREER i S ma g e/ @0\ BANDEIX EE @ |Azienda - Name _ MOsA:C

@ Objekte @ Eigenschaften
=9 tna AUSGANG

Input 1 (M15) [0)/P17

@ 1o

(A) Operator
(%) Logik
@ Speicher
G) Safety Guard Lock
(%) zahler

@ Timerbausteine

@ Konfiguration
MIS  Master 8 Eingaenge

<® Visuelle Konfiguration|

100 % Mosaic: Nicht vorhanden Status: Nicht angeschlossen  Ver.: 1.6.1.2

Abb. 101
Nach Abschluss der Phase des Projektentwurfs (oder wahrend der Zwischenphasen) kann die
laufende Konfiguration tiber das Symbol d in der Standard-Symbolleiste gespeichert werden.

Validierung des Projekts

=» Das abgeschlossene Projekt muss nun Gberpriift werden. Daher den Befehl VALIDIERUNG
ausfiihren (Symbol . in der Standard-Symbolleiste).

Wenn die Validierung erfolgreich ist, ist eine laufende Nummer mit dem Eingangs und Ausgangs
des Diagramms zugeordnet. Dann ist diese Zahl auch in dem Bericht wie in den Monitor des
MSD aufgefiihrt.

Nur wenn die Validierung positiv verlauft, kann die Konfiguration versandt werden.

Yk Die Funktion der Validierung bewertet nur die Ubereinstimmung der Programmierung im Vergleich zu
den Merkmalen des Systems MOSAIC. Diese Validierung garantiert daher nicht, dass die effektive
Programmierung den Sicherheitsvoraussetzungen der Anwendung entspricht.
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Ressourcenzuordnung

Nach Ausfiihren dieses Befehls (Symbol J in der Standard-Symbolleiste) sind alle verwendeten

Elemente wie Eingdnge, Ausgdnge, Status, Fieldbus-Input und Probe zu sehen.

AMC2337: Ressourcenzuordnun'g “. -_— e * ﬂ
Module erforderlich [~ Eingang gange
6151413121110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 4 3 21
M1 -
MI16 Knoten 0 o MMM MEdEE M _ LILIEM
MI16 Knoten 1 v vl v vl v v v v v vl v v vl v MI16 Knoten O vl v [] v/ MOR4S8 Knoten 0
MI16 Knoten 2 Vviviviviviviviviviviiv 1]y MI16 Knoten 1 vl vl vl vl MOR4S8 Knoten 1
MI16 Knoten 3 vl v 00 0MMMOOOM MI16 Knoten 2 [] v W vl MOR4S8 Knoten 2
Mg Knoten 0 MEPMMMEIEOMAAMEEE  MI6Knoten3 gooo
MI3 Knoten 1 1 O [ W [ ¥ MI8 Knoten 0 oooo
MVO Knoten 0 L1 vl v v vl v MIg Knoten 1 ooono
MOR4S8 Knoten 0 I W v MVOKnoten0 oooo
MORASE Knoten 1 OoooooOooOoooDoOooOo@me oooo
MORASE Knoten 2 Ooooooooooooooon oooo
MEEP O0OoooOooooooooooo oooo
OOoooooooonDooOo@E oooo
OdooooooooonoooOoAaA oooo
i i i o o o i o i e | m N g
OoodooOoooOoooOoE@e oooo
Repot—————— | Status | —FieldBus Input
i Eingénge zugewiesen: 96 161514131211109876543’2.r1 z€§4§310
Zugewiesene Ausgange: 14 N 2 vk M1 ol ] ]
Zugewiesene Status: 26 1[0 [0 O] vl vl [ MOR4S8 Knoten 0 1000OooEm
FieldBus Input: 0 [J [ v MOR4SS8 Knoten 1 200000000
FieldBus Probe: 0 L [ ] vl ! ! v MOR4S8 Knoten 2 3 i i i
O0O0Oo0oOoOoooooooooo
Oo0OoooooooooooooO FieldBus Probe
OOOdoOooOooooOoOooOoms 76543210
o o o o o o o0O00oooon |
o o o 100000000
OooooOooooooooooO p i i s i s i e
o o o sOOoOoooooo
Oooooooooooooooo
O0Ooooooooooooooo
O0Ooo0oOooooooooooo
Oo0oooooooooooooo oK
Abb. 102
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Report des Projekts

Drucken des Systems Zusammensetzung mit den Eigenschaften eines jeden Blocks.

”»

J
(Symbol = in der Standard-Symbolleiste).

mOsA:C EREER

MOdular SAfety Integrated
Controller

Projektbericht erzeugt durch Mosaic Safety
Designer Ver.: 1.9.0

. Projektbericht

. Konfiguration

. Sicherheitsinformationen
. Benutzte Ressourcen

. Schaltplan

W=

Mosaic: Projektbericht

Projektname:  Projet

Benutzer: Nome

Firma: Azienda

Datum: 14/02/2022 14:23:55

CRC Schaltplan: B382H

Dateiname: D:\Archivio\__FIGURE MOSAIC_41\progetto 2 SINGLE OSSD.msx

Mosaic: Konfiguration

MOSAIC M1S | M6 MV1S | MIBO4

EHReeR EHReeR BREeeR HReeR
o N ey G
K o LY 2
il b & b @ bl &
a3 af & mf # sl &

MOSAIC M15 Mi6 MV MIBO4
T 2 —
w A "

Modul .

G 12 e e e e e
e
Ta v 3a 3 e e e

7T e e e
E j-@
-2
23

2 1
i mokr staTLS T
1% 12 3
" '

&

masAic masRA:C mosRiC masA:C
Knoten Master 0 0 0
Mindestens erforderliche Firmware-Version 0.1 0.1 0.0

Deaktiviert Laden von MCM: False
Zykluszeit (ms) = 4,385

Modul MOSAIC M1S - Firmware-Version konfiguriert: FW >=7.0 < 8.0

Abb. 103
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Mosaic: Sicherheitsinformationen

PFHd (in Ubereinstimmung mit IEC 61508):

4,14E-008 (1/h)

MTTFd (in Ubereinstimmung mit EN ISO 13849-1): 53 Jahre
DCavg (in Ubereinstimmung mit EN ISO 13849-1): 99.00 %

Achtung!

Dieses Berechnungsergebnis des PL und der anderen Parameter in Bezug auf die Norm ISO 13849 1, die damit verbunden
sind, bezieht sich nur auf die auf dem System Mosaic anhand der Konfigurationssoftware MSD implementierten Funktionen und
setzt voraus, dass die Konfiguration korrekt erfolgt ist. Um den effektiven PL der gesamten Anwendung und die damit
verbundenen Parameter zu erhalten, miissen die Datenin Bezug auf alle im Rahmen der Anwendung an das System Mosaic
angeschlossenen Geréte berlicksichtigt werden. Diese Aufgabe liegt ausschlieRlich in der Verantwortung des Benutzers /

Installateurs so wie auch alle anderen mit der Systemkonfiguration verbundenen Aspekte.

Der Endwert von MTTFd wird unter Berlcksichtigung von allen an das System angeschlossenen Gerétestets auf 100 Jahre
begrenzt werden, wenn er dariber liegt.

Mosaic: Benutzte Ressourcen

Eingang 3/34 [ 9%
Gesamtanzahl Blécke [0/128 | 0 %
0SSD 218 |125%
STATUS 0/8 | 0%

Mosaic: Schaltplan

Funktionsbaustein 01
E-Gate

Filter (ms): 3
Doppelter NC
Reset Typ: Automatisch
Testbeim Start: False

Anschllsse:

In1: MOSAIC M1S Eingang1/Klemme0
In2: MOSAIC M1S Eingang2/Klemme0

Funktionsbaustein 02
E-Stop

Filter (ms). 3
Einzel
Reset Typ: Automatisch
Test beim Start: False

Anschlisse:

In1: MOSAIC M1S Eingang3/Klemme0

AUSGANG 01:
Single-Double OSSD
SIL3/PLe

Ausgangs Typ = Einzel
Reset Typ: Automatisch
Reaktionszeit: 20,29 ms

Die Abhangigkeit von Eingéngen :
1

Anschlisse:

MOSAIC M1S Klemme0

AUSGANG 02:
Single-Double OSSD
SIL3/PL e

Ausgangs Typ = Einzel
Reset Typ: Automatisch

Reaktionszeit: 20,29 ms

Die Abhangigkeit von Eingdngen :

Anschlisse:

MOSAIC M1S Klemme0

Unterschrift

Abb. 104

Yk Dieses Berechnungsergebnis des PL und der anderen Parameter in Bezug auf die Norm I1SO 13849-1, die
damit verbunden sind, bezieht sich nur auf die auf dem System MOSAIC anhand der
Konfigurationssoftware MSD implementierten Funktionen und setzt voraus, dass die Konfiguration
korrekt erfolgt ist.

Yk Um den effektiven PL der gesamten Anwendung und die damit verbundenen Parameter zu erhalten,
missen die Daten in Bezug auf alle im Rahmen der Anwendung an das System MOSAIC angeschlossenen
Gerate bertiicksichtigt werden.

Yk Dicse Aufgabe liegt allein in der Verantwortung des Benutzers / Installateurs.
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Verbindung mit MOSAIC

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Anschluss von MSD an Mosaic Master

Auswahl des Kommunikationskanals

Das Symbol - gestattet dem Benutzer die Auswahl des mit MSD zu aktivierenden

Verbindungstyps: USB oder LAN. Ein Pop-up-Fenster erscheint mit zwei
einzugebenden Parametern auf MSD.

USB-Verbindung

Durch Auswahl von ,USB“ kann der Master mit einem USB-Kabel an den PC
angeschlossen werden.

i Kanalauswahl

® UsB .
Netzwerkschnittstelle

) Netz 192.168.12.111/21 - Ethernet 4

OK

Abb. 105 - USB

Netzwerkverbindung (MOSAIC M1S COM)

Durch Auswahl von ,Netzwerk® kann MOSAIC M1S COM liber LAN an den PC
angeschlossen werden. Der Benutzer muss die Netzwerkschnittstelle des PCs und
die IP-Adresse von MOSAIC M1S COM (Host) auswahlen.

] Kanalauswahl
O Use

Netzwerkschnittstelle

® Netz [ 192.168.12.32/21 - Ethernet V]

Y
/ Scanvorgang Gerate

Netzwerkdienste: Ip MAC Netzwerkbarameter:
e Scanvorgang Gerate P : :
o Test e Netzwerkschnittstelle

e Host

/

192.168.13.120

oK
Test erfolgreich ausgefihrt

Abb. 106 - Kanalauswahl

122 8540780 - 25/11/2024 - Rev.44



MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

HOST: In dieses Feld die IP-Adresse des anzuschlieRenden Moduls MOSAIC M1S
COM eingeben.

=» HOST: MSD zeigt die letzten 10 vom Benutzer eingegebenen IP-Adressen.

i Kanalauswahl
) USB

; Netzwerkschnittstelle

® Netz 192.168.12.111/21 - Ethernet 4 v

Scanvorgang Gerate

IP MAC

192.168.13.112
192.168.13.120
192.168.13.115

Abb. 107 - Host-Auswahl

SCANVORGANG GERATE: Durch Anklicken des Worts ,Scanvorgang Gerate“ beginnt
MSD die Suche nach dem Master-Gerat MOSAIC M1S COM im lokalen Netzwerk.
Werden die Gerate gefunden, wird eine Liste im Textfeld eingeblendet. Die IP-
Adresse jedes Geradts wird zusammen mit seiner MAC-Adresse angezeigt. Die IP-

Adresse des PCs, auf dem MSD ausgefiihrt wird, wird neben dem Wort ,Netzwerk*
eingeblendet.

¥ Kanalauswahl

) UsBe
) MNetzwerkschnittstelle

@) Netz 192.168.12.32/21 - Ethernet e

Scanvorgang Gerate

P MAC

Host 192.168.13.120
.............. OK

Abb. 108 - Scanvorgang Geriite
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=» Die folgende Abb. zeigt den laufenden Scanvorgang und das Erkennen der Gerate mit ihrer IP-
und MAC-Adresse an.

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

ET, Kanalauswahl

USB .
Netzwerkschnittstelle

@® Netz 192.168.12.111/21 - Ethernet 4

Scanvergang Geréte

Scanvorgang lguft... Stopp

7 15 %

IP MAC
Host 192.168.13.112 Y

OK

Test

Abb. 109 - Scanvorgang Gerdte

TEST: Durch Anklicken des Wortes ,Test“ wird das Vorliegen des Hosts
(MOSAIC M1S COM) im Netzwerk gepruft.

= In der folgenden Abb. wird die Nachricht , Test erfolgreich ausgefiihrt“ angezeigt.

i Kanalauswahl

O USB

Netzwerkschnittstelle

® Netz 192.168.12.32/21 - Ethernet

Scanvorgang Gerdte

IP MAC

Host 192.168.13.120

OK

Test erfolgreich ausgefihrt ]

Abb. 110 - Test erfolgreich ausgefiihrt

=» In der folgenden Abb. wird die Nachricht , Test fehlgeschlagen” angezeigt.

124
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® Netz

Host

OK
i Test. i Test fehlgeschlagen

i Kanalauswahl
D uUsB
B Netzwerkschnittstelle

192.168.12.111/21 - Ethernet 4 ¥

Scanvorgang Gerate

MAC

192.168.13.112

Abb. 111 - Test fehlgeschlagen

Verbindung mit Mosaic

=» Nachdem das Symbol “& angeklickt wurde, stellt MSD die Verbindung mit dem Modul
MOSAIC M1, MOSAIC M1S (nur Gber USB) oder mit MOSAIC M1S COM (uber USB oder LAN) her.

Es erscheint ein Fenster mit der Bitte um das Passwort. Geben Sie das Passwort ein (siehe

"Schutz durch Kennwort").

sehen/verbergen.

=» Das Symbol des Auges ,,sichtbar/nicht sichtbar” auswahlen, um das eingegebene Passwort zu

Kennwort eingebren - USB

* e @
\ /
/4

" Ebenel
(* Ebene2

Abb. 112 - USB

Kennwort eingeben - Host 192.168.12.8

* s | @
\ /
/4

" Ebenel
(* Ebene2

Abb. 113 - LAN

8540780 - 25/11/2024 - Rev.44
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Einblenden der Parameter des angeschlossenen Masters

Uber LAN verbundenes MOSAIC M1S COM

=» Ist MOSAIC M1S COM tber LAN verbunden, werden im Textfeld , Verbundenes Modul“ diese
Parameter eingeblendet:
- MOSAIC M1S COM: Firmware-Version
- Release Ethernet: momentan gespeicherter ZIP-Container
- IP: IP-Adresse von MOSAIC M1S COM
- MAC: MAC-Adresse von MOSAIC M1S COM *
- Protokollauswahl: der momentan ausgefiihrte Feldbus zusammen mit seiner Version.
- S/N: Seriennummer des Moduls

- Das in der unteren Statusleiste angezeigte Symbol @ gibt an, dass die aktuelle
Kommunikations-/LAN-Sitzung mit AES128 verschliisselt ist.

= * Wenn der MOSAIC M1S COM an den Profinet RT Feldbus angeschlossen ist, stehen drei
MAC-Adressen (fortlaufend nummeriert) zur Identifizierung zur Verfligung. Bei einer Verbindung
zu MSD wird der erste der drei verfligbaren MACs im Parameterfenster angezeigt.

T Mosaic Safety Designer

GIREER [Bo? Amm¥fE 7 on Ho>06\ MAC ) X HE 5 @ im0 TIOSAIC
=) Objekte | %) Bigenschatten

) Eingang

- - - -

) Mosaic: Ethernet 192.168.13.120, Status: Angeschlossener Pegell Ver.: 19.0

Abb. 114 - LAN-Parameter

Uber USB verbundenes MOSAIC M1S COM

= Ist MOSAIC M1S COM iiber USB verbunden, werden im Textfeld , Verbundenes Modul“ diese
Parameter eingeblendet:
- MOSAIC M1S COM: Firmware-Version
- Release Ethernet: momentan gespeicherter ZIP-Container
- MAC: MAC-Adresse von MOSAIC M1S COM
- Protokollauswahl: der momentan ausgefiihrte Feldbus zusammen mit seiner Version
- S/N: Seriennummer des Moduls.
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T Mosaic Safety Designer —=

Detei Projit Bewbeten Fommumkation Simistion Opionen 7

BEREER B o7 dmmn Zes /HOSQENBADNFIX HE 3@ [asencs-tome | . TIOSAIC
») Objekte ) Eigenschaften

) Eingang

) Geschwindiqkeitskontrol
) Analoger Eingang
) Ausgang

) Hinweis

~) Operator
~) Logik

~) Speicher

) Satety Guard Lock
) Zaler

) Timerbausteine
(%) Muting

~) Konfiguration

Modul

MOSAIC M1S_Com Ver. 7.0.0-0.0.1 /N 12344321
Ethernet-Release 00001
1] DHCP
MAC EE:
Protokollauswah! Ef

00:0C

Ver. 5.3.0.1

(») Visuelle Konfiguration

o ————— -

Mosaic:

(Usb), Status: Pegell Ver: 1.90

Abb. 115 - USB-Parameter

Uber USB verbundenes MOSAIC M1/MOSAIC M1S

= |st MOSAIC M1/MOSAIC M1S uber LAN verbunden, werden im Textfeld ,Verbundenes Modul“

diese Parameter eingeblendet:
- MOSAIC M1/MOSAIC M1S: Firmware-Version
- S/N: Seriennummer des Moduls

) Mosaic Safety Designer

BREER @<7 WS=emi 17~ MO%0&\ BAONIX/HS $0-wx, MOSA:C
[Fovee | - Higemschatten
=) Eingang

| Geschwindigheitskontrol
) Analoger fingang
<) Ausgang

) Hiweis

Modul verbunden

MOSAIC M1S Ver.7.0.0 S/N 3334433

() Visuelle Konfiguration

(Usb), Status: Pegel2 Ver:190

Abb. 116 - USB-Parameter (MOSAIC M1/MOSAIC M15S)

Bei angeschlossenem Master verfiigbare Vorgange (MOSAIC M1S COM)

Anzeige der Netzwerkparameter

Mit dem Passwort von Niveau 1 kann der Benutzer nur die Verbindungsparameter

einblenden (siehe "Schutz durch Kennwort").
Das Symbol € auswidhlen, um die Feldbusparameter zu lesen.
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T Mosaic Safety Designer = EE
Datei Projekt Bearbeiten Kommunikation Simulation Optionen 7
BREER ot ucxmns zrn Mofolrmannsxmensso. uwx, MOSRA:C
[(~) Objekte (=) Eigenschaften
@Einganq

(%) Geschwindigkeitskontrol
(%) Analoger Eingang

@ Ausgang

(%) Hinweis ) Netzwerkparameter M1S COM verbunden B

DHCP M1S COM verbunden:
ModBus TCP

'E*iOpermr ® Manuell S/N: 12344321

MAC: 98:6E:£8:30:00:14
() Logik

G’) Speicher IP-Adresse
() Safety Guard Lock
(%) zahler

() Timerbausteine Standard-Gateway 192

( :) Muting
Analoge Daten auf FieldBus deaktivieren

—_—
[(~) Kenfiguration Modul verbunden

MIS Ver. 700 S/ 33344333

Subnetzmaske

() Visuelle Konfiguration

Reset Zoom

Mosaic: M15 Vorhanden (Usb), Status: Pegel2 \Ver: 19.0

Abb. 117

Anzeige/Einstellung der Netzwerkparameter (MOSAIC M1S COM)

Mit dem Passwort von Niveau 1 kann der Benutzer nur die Verbindungsparameter
anzeigen/einstellen (siehe "Schutz durch Kennwort").
Das Symbol @ auswihlen, um die Feldbusparameter zu dndern/versenden.

T Mosaic Safety Designer
Datei Projekt Bearbeiten Kommunikation Simulation Optionen 7
BEREER ot dummne 7 ~s /Hojs0oerMADI X HS %2 0
@Olﬁekte
() Eingang
(%) Geschwindigkeitskontrol
@.ﬂ.naloger Eingang ) Netzwerkparameter M1S COM verbunden
M1S COM verbunden:
@ Ausgang P ModBus TCP
® Manuell §/N: 12344321
@Hi . MAC: 98:6E:£8:30:00:14
nweis
IP-Adresse 192 . 168 . 13 . 120
Subnetzmaske 255 i 285 . ‘248 . O
@Dperator
@Logik Standard-Gateway 192 . 168 . 10 . 205
@ Speicher [V] Analoge Daten auf FieldBus deaktivieren
(%) Safety Guard Lock
() Zahler
@Hmerbau;teine
(%) Muting
Abb. 118
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= ,Analoge Daten auf Feldbus aktivieren” aktiviert die Ubertragung der analogen Daten MA2/MAA4.
=) , Drehzahldaten Feldbus aktivieren” (nur MOSAIC M1S COM): die Ubertragung der Drehzahldaten
MV wird aktiviert.
=) Bitte beachten Sie, dass die Auswahl dieser Hikchen eine Funktion des Prozessabbilds ist (wenn
»Analoge Daten auf Feldbus deaktivieren” und ,,Drehzahldaten Feldbus aktivieren” ausgewahlt sind,
muss ein Prozessabbild mit analogen Daten verwendet werden).

Das Projekt auf MOSAIC herunterladen (von PC)

Um die von einem PC gespeicherte Konfiguration an MOSAIC M1, MOSAIC M1S bzw.
MOSAIC M1S COM zu versenden, das Symbol & in der Instrumentenleiste verwenden und
die Ausfliihrung abwarten. MOSAIC M1, MOSAIC M1S bzw. MOSAIC M1S COM speichert das

Projekt

in seinem internen Speicher (wenn vorhanden) und

(Erforderliches Passwort: Niveau 2).

im Speicher MCM.

=» Diese Funktion ist nur nach der Validierung des Projekts mit Ergebnis OK moglich.

=» Nach der anfanglichen Konfiguration von MSD ist es erforderlich, die Auswahl durch Betatigen

von ,,YES” zu bestatigen. Das System wird Sie um Bestatigung bitten.

= Nur MOSAIC M1S COM: es ist auch mdglich, die Netzwerkparameter an Mosaic zu senden, indem
das Hiakchen in ,,Abb. 90 - MOSAIC M1S COM* aktiviert wird.

i Info

Y Info

Konfiguration an Mosaic senden?: CRC Schema. Sind Sie sicher?

D =

Konfiguration an Mosaic senden?: CRC Schema. Sind Sie sicher?
' 1Ad2H @B 120H

[] Netzwerkparameter zusammen mit Konfiguration versenden

Abb. 119 - MOSAIC M1/MOSAIC M1S

Abb. 120 - MOSAIC M1S COM

=» Nur MOSAIC M1S COM: wenn der Benutzer in einem Projekt den Feldbustyp andert (zum
Beispiel von Modbus/TCP auf EtherNet/IP), wird nach dem Betitigen des Symbols & (zum
Versenden der neuen Konfiguration) ein Pop-up-Hinweis eingeblendet. Der neue Fieldbus steht
nach dem Versenden der neuen Konfiguration und dem Neustart des Systems zur Verfliigung.

1 Info (Notizen)

Konfiguration an Mosaic senden?: CRC Schema. Sind Sie sicher?
1A42H

Achtung!
! . MOSAIC M1S COM verbunden: ModBus TCP
MOSAIC M1S COM konfiguriert: Ethernet/IP
Anderungen werden nach erneutem Starten von MOSAIC M1S
COM wirksam!

| Netzwerkparameter zusammen mit Konfiguration versenden

Ja | | Nein

Abb. 121 - MOSAIC M1S COM FieldBus-Wechsel
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Laden eines Projekts aus MOSAIC

Zum Laden eines auf Master MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM vorhandenen

Projekts auf MSD das Symbol N auf der Standardsymbolleiste verwenden und die
Ausfiihrung abwarten. MSD zeigt das auf MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM
vorhandene Projekt an (es genligt das Kennwort von Ebene 1).

=» Wird das Projekt auf anderen MOSAIC-Systemen verwendet, die tatsachlich angeschlossenen
Module Uberpriifen (Bez. "Systemzusammensetzung" auf Seite 95).

=» Dann eine "Validierung des Projekts" (Seite 118) und anschlieRend einen "Systemtest" (Seite 138)
durchfiihren.

=» In dieser Phase, liest MSD (Version 1.9.0 und héher) die in MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM
enthaltene Original-msx-Datei mit den Blocken, Kommentaren, usw. (wie sie vom Planer erstellt
wurden).

LOG der Konfigurationen

=» Im Inneren der Konfigurationsdatei (Projekt) befinden sich die Erstellungsdaten und der CRC
(Identifizierung mit vier Hexadezimalziffern) des Projekts selbst, die in MOSAIC M1,
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM gespeichert werden (Abb. 122).

= Wird MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM verwendet, wird auch angegeben, ob das Laden mittels
MSD oder mittels MCM-Speicher erfolgt ist.

= Diese Logfile kann maximal flnf Ereignisse nacheinander aufzeichnen. Anschlieen wird das
Register beginnend mit dem altesten Ereignis tGberschrieben.

Die LOG-Datei wird unter Verwendung des entsprechenden Symbols 0 im Standardment
eingeblendet. (Kennwort Ebene 1 ausreichend).

[]] Log File &J

Data CRC Sorgente

22/D6/2018 DEDSH Mosaic Safety Designer
22/06/2018 A40CH Mosaic Safety Designer
22/D6/2018 A152H Mosaic Safety Designer
21/06/2018 F792H Mosaic Safety Designer
21/D6/2018 SD4FH Mosaic Safety Designer

Quitter

Anzeige der Zusammensetzung des Systems
Die Uberprifung der tatsichlichen Zusammensetzung des Systems MOSAIC erzielt man mit

dem Symbol _E_ (Kennwort Ebene 1 ausreichend). Es erscheint eine Tabelle mit:
- den angeschlossenen Modulen;

- der Firmware-Version jedes Moduls;

- der Knotennummer (physische Adresse) jedes Moduls.
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r
B System ~ MM
Module anereannt et Metao Motizen Furldion
installiert
1.0 MCM vorhanden FW 1.0 | Lesen von MCM aktiviert
Modul MIM2T8 Knoten: 0 | 0.0
FieldBus 0.3 Modul CANOPEN
Verlassen I Scanning |

Wenn die Module erkannt falsch sind, werden das folgende Fenster angezeigt;
Zum Beispiel, Knotennummer MI12T8 falsch (angezeigt in roter Schrift).

[ system T ~ —!" —— =
Module anerkannt E;“a:gte -Version Notizen Funktion Module erforderiich .h—mm"ale ﬁ’r:lware-Version
1.0 MCM vorhanden FW 1.0 | Lesen von MCM aktiviert | Modul M1
Modul MI12T8 Knoten: 2 | 0.0 Modul MI12T8 Knoten: 0 | 0.0
FieldBus 0.3 Modul CANOPEN
Verlassen I Scanning l
Abb. 124

Fehlerprotokoll
Das Fehlerprotokoll kann Uber das Symbol in der Standard-Instrumentenleiste

eingeblendet werden. (Erforderliches Passwort: Niveau 1

Das Fehlerprotokoll kann (ber Mosaic mit dem Symbol 3 in der Standard-
Instrumentenleiste geldscht werden. (Erforderliches Passwort: Niveau 1).

=» Es wird gebeten, auf den Abschnitt ,,Download Fehlerprotokoll” auf Seite 274 Bezug zu nehmen.

Abschalten des Systems

Zum Unterbrechen der Verbindung des PC mit MOSAIC M1,MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM

das Symbol © verwenden. Nach dem Unterbrechen der Verbindung wird das System
zurickgestellt und beginnt mit dem versendeten Projekt zu laufen.

=» Ist das System nicht aus allen von der Konfiguration vorgesehenen Modulen zusammengesetzt,
signalisiert MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM nach dem Abschalten die mangelnde
Ubereinstimmung und wird nicht aktiviert. (siehe Absatz SIGNALISIERUNGEN).

MONITOR (Status der 1/0 in Echtzeit - Textlich)

—~

Um die Funktion MONITOR zu aktivieren, das Symbol % verwenden. (Kennwort Ebene 1
ausreichend). Es erscheint eine Tabelle (Abb. 125) in Echtzeit mit mit folgenden
Informationen:

- Status der Eingdnge; siehe Beispiel in der Abb.;
- Diagnostik der Eingange/out_test;

- Status der OSSD;

- Diagnostik der OSSD;
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- Status der digitalen Ausgdnge.

Modul
M15

M15

M15

M15
M15

Block | Motizen | Eingang | Status Eingange

1

2

3

4
5

ESPE

ESPE

Sensor

Sensor
E-Stop

IN1
IN2
IN3
IN4
ING
ING
IN7
X

OFF

OFF

OFF

OFF
OFF

Modul | OS5D Status | Diagnostik 0S50 | Modul | Status Status Diag Status
M15 OS54 OFF M15 | STATUS1 OFF

X M15 | STATUS2 OFF

X X

X X

Werlassen

Abb. 125 - Monitor Textlich

MONITOR (Status der 1/0 in Echtzeit - Grafik)

Um die Funktion MONITOR zu aktivieren/deaktivieren, das Symbol S verwenden.

(Kennwort Ebene 1 ausreichend).

Die Farbe des Links (Abb. 133) die Diagnose-Ansicht kdnnen Sie (in Echtzeit) mit:

ROT = AUS

GRUN = ON
GESTRICHELTE ORANGE = Externen Anschlussfalschen
GESTRICHELTE ROT = Bis zu ermdglichen (z.b. RESTART)

=» Platzieren Sie den Mauszeiger (iber den Link, die Diagnose-Ansicht kénnen Sie sehen.

Monitor (E/A mit Diagnostik)

Wenn fiir den E/A eine Diagnose aktiv ist, wird der Zahlencode der Diagnose zusammen
mit der beschreibenden Meldung angezeigt.

Input 5 (MI16) [0)/M13
Input 6 (MI16) [0)/M14

’ OFF - Gleichzeitgkeitsfehler (Diagnosecode 2)

Abb. 126 - Monitor - Diagnose Eingabe (Grafik)

# Block Notizen

1

Klemme Status Diagnosecode Diagnose

OFF

Single E-Gate|IN1

E-Gate

OFF |2

Gleichzeitigkeitsiehler

Abb. 127 - Monitor - Diagnose Eingabe (Text)

132
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|
|
: [ OFF-Wartezeit Restart (Diagnosecode 2)
I
I

FBK_RST1/P7 =

Single-Double OSSD

Abb. 128 - Monitor - Diagnose Ausgabe (Grafik)

SINGLE-DOUBLE OSSD (MOSAIC M1S COM)

# Morsetto Stato Codice Diagnostica Diagnostica
1 |OSSD1 OFF |2 Attesa Restart

2 |0sSsD2 ON

3 |X

4 |X

Abb. 129 - Monitor - Diagnose Ausgabe (Text)

Monitor Geschwindigkeitssteuerung

Geschwindigkeitssteuerung

Der Monitor zeigt immer das 11,833 Hz /10 i

20000 Hz / 10000,0 [Ufmin]

"Dir"-Feld an (bei Verwendung —
des Encoders), auch wenn das .
Direktion-Netzwerk im Schema

2250,500 [U/min]
g ||| e

Dhrs Im Uhrzeigersinn

Frequenz [Hz]: 6501,000 STAND STILL =

Zero

Dir: Gegen den Uhrzeigersinn

nicht verwendet wird.

Frequenz [Hz]: 1197000
1011,549 [U/min]

Abb. 130

Speed Equality Check

Das Element "Speed Equality Check" zeigt neben den
beiden "Dir'-Feldern auch den berechneten cHECK
Drehzahlunterschied als A (in Prozent) an.

Abb. 131 [ - Baa

SPEED EQUALITY 1

Frequenz1 [Hz]: 6501,455
1000.22386 [U/min]
Frequenz2 [Hz]: 1197.801
159,70680 [U/min]

Dart: Im Uhrzeigersinn

Dir2: Gegen den Uhrzeigersinn

Fieldbus Monitor (Nur ftir MOSAIC M1S COM)

Wenn Sie das an einen externen Feldbus angeschlossene Modul

MOSAIC M1S COM verwenden, wahlen Sie das Symbol in der e "‘;" -

O IX 8@

Abb. aus, um den Feldbus-Monitor zu aktivieren.
Das Fenster ,Fieldbus Monitor“wird angezeigt und liefert die in

Fieldbus Monitor
USB

der Software ,Fieldbus Monitor” sichtbaren Informationen zum

Eingangs-, Ausgangs-, Sonden- und Diagnosestatus. Falls die Anzeige der Drehzahldaten
und/oder Analogen Daten aktiviert ist, werden die Informationen zum Diagnosestatus in

zwei Extraspalten angezeigt.
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FJ Feldbus-Monitor

Status Fieldbus-Eingange
6543210

0 00000003 oxo
1 00000000 oo
200000000 oxo
3 00000000 oxo

€ingang3, Diagnosecode: 24

Konfigurierter Encoder fehlt

€ingang4, Diagnosecode: 42

Sensor nicht angeschlossen

Status Eingange
76543210

miscom 0 JOOOOOOE oxo
mviT-o0 1 JOOOOO0E oxo

MA4-0 2 JOOOOOOE ox0o

MA4-2 3 JO0DOCOMECE 0x0s

+ 00000008 oxeo

5 000OOO3A oxo

¢ J000OOOM@A oxeo

7 000000O0A oxo

s 00000000 oxo

s 00000000 oxo

10 IDO0OO0OOA oxo

1 JDO0O0OOE oxeo

12 00000008 oxeo

13 00000008 oxeo

14 J000O0OOA oxeo

15 0O0O0O0OEA oxo

Restart Input byte0 16 [][][C][CJ[CJ[CJ[CJ[] ox00
Restart Input byte1 17 [[J[J[JCJCJ[CJ[CJ[C] 0x00
Restart Input byte2 18 [C]C]CICCICICIC] ox00

[N}

Eingangs, Diagnosecode: 42

Sensor nicht angeschlossen

Status Probe
76543210

0 OROOOOO0 oxo
1 000000MO o2
2 00000008 oo
3 00000000 oxo

Status Ausgange
76543210

0 DIDOODOMO ox2
1 00000000 oxo
200000000 oxo
3 0000000 oxo

Diagnostik Ausgange

of

Ausgang?, Diagnosecode: 7 ]

[Externes Riickmeldesignal K1.K2 it nicnt plal

(

I
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\
\
(
\
\
\
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\
\
\
\
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)
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Analoge Daten

)

=)

125

\
(
(
\
4
5( 9875
|
\
(
(
\
\
(
\
\

H

111

MOSAIC M1S COM 8.0.0 - 1.0.0

Protokollauswahl: Ethernet/IP 5.3.0.7

CRC Schaltplan: 8A62H

Abb. 132 - Feldbus-Monitor MOSAIC M1S COM

BESONDERE FALLE

=» NETWORK-OPERATOR, Signale NETWORK IN, OUT:
DURCHGEHENDE LINIE FETT ROT = STOPP
DURCHGEHENDE LINIE FETT GRUN = LAUF
DURCHGEHENDE LINIE FETT ORANGE = START.

=» SERIAL OUTPUT OPERATOR:
DURCHGEHENDE LINIE FETT SCHWARZ = Datenubertragung.

Wahrend der Monitor-Funktion kann der Plan nicht geandert werden. Es kdnnen dagegen
die Parameter eines Bauteils eingeblendet werden, in dem mit der rechten Maustaste auf
dieses geklickt und "Eigenschaften zeigen/verbergen" gewahlt wird.

134
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Tl Mosaic Safety Designer: Projekt (=)=]=]

EREER s HE=xETHEHY =~ SQEO A '-‘. O X == @ Unternehmen - Name mDEHEIE

Input 1 (M15) [0]/P17 Wf==xeeeesersnemsssreed 1

1
£ In ===== W
1
1
Input 2 (M15) [0]/F18 B ---oreeeeseeasees
| OFF - Gleichzeitigkeitsfehler |
m L3
Reset Foom 100% Mosaic: Vorhanden Status: Monitoranschluss  Ver: 1.6.1.2

Abb. 133 - Monitor Grafik

= MOSAIC M1S COM: wird der Monitor mit LAN-Verbindung ausgefiihrt, gibt das in der unteren

Statusleiste angezeigte Symbol E} an, dass die Sitzung der aktuellen Kommunikationssitzung mit
AES128 verschlisselt ist.

Schutz durch Kennwort

Die Vorgdnge des Ladens und Speicherns des Projekts werden dank Kennwortabfrage in
MSD geschutzt.

=» Die als Standard eingegebenen Kennworter missen gedandert werden, um Manipulationen zu
vermeiden (Kennwort Ebene 2) oder um die auf MOSAIC geladene Konfiguration nicht erkennen
zu lassen (Kennwort Ebene 1).

Kennwort der Ebene 1

Der Benutzer, der auf dem System MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM arbeiten
soll, muss ein KENNWORT der Ebene 1 kennen.

Dieses Wort gestattet nur die Anzeige der LOG-Datei der Ladevorgange und der Fehler, der
Zusammensetzung des Systems und des MONITORs in Echtzeit und Vorgange des Ladens
von Planen von MOSAIC.

Bei der ersten Initialisierung des Systems muss der Benutzer das Kennwort " verwenden
(Taste ENTER). Der Planer, der das Kennwort der Ebene 2 kennt, ist befdhigt, ein neues
Kennwort der Ebene 1 einzugeben (alphanumerisch, max. acht Zeichen).

=» Die Kenntnis dieses Worts befahigt den Benutzer dazu, Vorgange des Ladens (von MOSAIC M1,
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM auf PC), Anderns oder Speicherns des Projekts auszufiihren.
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Kennwort der Ebene 2

Der Planer, der befdhigt ist, das Projekt zu erstellen, muss ein KENNWORT der Ebene 2
kennen. Bei der ersten Initialisierung des Systems muss der Benutzer das Kennwort
"SAFEPASS" verwenden (nur GroRbuchstaben).

Der Planer, der das Kennwort der Ebene 2 kennt, ist befdhigt, ein neues Kennwort der Ebene
2 einzugeben (alphanumerisch, max. acht Zeichen).

Mit dem Kennwort der Ebene 2 stehen dem Benutzer alle Funktionen der Ebene 1 sowie die
Moglichkeit zur Verfligung, das Projekt von PC auf MOSAIC zu laden und die Passworter zu andern.

=» Die Kenntnis dieses Worts befdhigt zum Ausflihren von Vorgangen des Ladens (von PC auf
Master), Andern und Speicherns des Projekts. In anderen Worten wird ihm die totale Kontrolle
des Systems PC => MOSAIC (ibertragen.

= In der Phase des UPLOADs eines neuen Projekts kann das Kennwort der Ebene 2 gedndert werden.

=» Sollte eines der beiden Kennworter vergessen werden, miissen Sie sich an ReeR wenden, die ein
FILE vergibt (wenn die FILE entsperren im richtigen Verzeichnis auf das Symbol < in der
Standard-Symbolleiste angezeigt gespeichert ist). Wenn das Symbol aktiviert ist, werden das

Kennwort der Ebene 1 und Ebene 2 auf ihre urspriinglichen Werte wiederhergestellt. Dieses FILE
kann nur einmal verwendet werden.
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Wartungspasswort (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)

MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM mit Fw >8.0.0: Wahrend der Verbindung (USB oder Ethernet) wird die
Wartungsstufe hinzugeflgt.

=» Dieses Passwort ermoglicht alle Vorrechte der Ebene 2, mit Ausnahme der Tatsache, dass die
Passworter und die Netzwerkparameter nicht geandert werden kénnen.

=) Das voreingestellte Passwort lautet: "MAINTNCE". Es kann vom Benutzer (siehe
»Passwortschutz”im Handbuch) geandert werden.

il Kennwort eingeben - USB

Kennwort:
_ _) Ebenel
® @ Ebene2

S ) Wartung
‘ [] Remote- -Verbindung (nur mit FW = 3.01)

| ‘ Abbrechen

Abb. 134

Kennwortdnderung

Um die Funktion der KENNWORT anderung zu aktivieren, das Symbol 7% verwenden,
nachdem mit dem KENNWORT Zugriff auf die Ebene 2 erhalten wurde.

Es erscheint ein Fenster (Abb. 135) das die Auswahl des zu andernden KENNWORTS

ermodglicht. Das alten und das neue Kennwort in die dafiir vorgesehenen Felder eingeben
(max. 8 Zeichen). OK anklicken.

Am Ende des Vorgangs die Verbindung unterbrechen, um das System neu zu starten.
Liegt der MCM vor, wird das neue KENNWORT auch in diesem gespeichert.

Kennwort dndern X

Altes Kennwort
N (" Ebenet
Neues Kennwort (% Ebene2

Neues Kennwort eingeben

OK I Abbrechen

Abb. 135
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Lk Nachdem das Projekt validiert und in das Modul MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM geladen

wurde und alle Sicherheitsvorrichtungen angeschlossen wurden, ist das Durchfiihren des Systemtests
obligatorisch, um die korrekte Funktionsweise zu kontrollieren.

Der Benutzer muss daher eine Statusanderung fiir alle an MOSAIC angeschlossenen Sicherheitsvorrichtungen
herbeifiihren, um die tatsichliche Anderung des Status der Ausginge zu tberpriifen.
Das Beispiel im Anschluss dient dem Verstehen der TEST-Vorgange:

) Mosaic Safety Designer: Projekt [=ll=]ix]
Datei Projekt Bearbeiten Kommunikation Simulation Optionen 7?
BEREER s HEGmmNEY ras/ 90\ BANTIX E® % 0O xvne-neme . [TIOSAEIC

@ Objekte @ Eigenschaften
@ Eingang
@ Geschwindigkeitskontroll
Input 1 (M15S) [0}/P17 H—
@ Operator
© Logik TR —
@ Speicher

@ Konfiguration

MIS  Master 8 Eingaenge...

@ Visuelle Konfiguration

Mosaic: Nicht vorhanden Status: Nicht angeschlossen  Ver.: 1.6.1.2

Abb. 136

(t1) Unter normalen Betriebsbedingungen (bewegliche Schutzvorrichtung E-GATE geschlossen) ist Inputl
geschlossen, Input2 gedffnet und auf dem Ausgang des Blocks E-GATE liegt eine hohe logische Ebene

vor. Auf diese Weise sind die Sicherheitsausgdnge (0SSD1/2) aktiv und auf den entsprechenden
Klemmen liegen 24 VDC an.

(t2) Wird die externe Vorrichtung E-Gate physisch ge6ffnet, andert sich der Zustand der Inputs und folglich
des Outputs des Blocks E-GATE: (OUT= 0 VDC--->24 VDC); der Zustand der Sicherheitsausginge
0SSD1-0SSD2 wechselt von 24 VDC auf 0 VDC. Wird diese Anderung erfasst, ist die bewegliche
Schutzvorrichtung E-GATE korrekt angeschlossen.

Inl 24\/pc | OVbc
In2 0OVbc | 24Vbc
ouT 24\V/pc | OVbc

0OSSD1 24\ pc | 0Vbc
t) | (2

Yk Zur korrekten Installation aller externen Bauteile/Sensoren beziehen Sie sich auf die jeweiligen
Installationsanleitungen.

Yk Diese Kontrolle muss fiir jedes einzelne Sicherheitsbauteil ausgefiihrt werden, aus denen sich unser
Projekt zusammensetzt.
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FUNKTIONSBLOCKE DES TYPS GEGENSTAND

GEGENSTANDE OUTPUT

OSSD (Sicherheitsausgdnge)

Die OSSD-Sicherheitsausgange verwenden Halbleitertechnologie, (») Eigenschaften
,Out1“ und ,0ut2“ liefern 24 VDC (Modulversorgung), wenn der o=

Input "In" auf 1 (TRUE) ist. Kl
Umgekehrt liefern ,Out1“ und ,Out2” OVDC, wenn In auf O (FALSE) .

steht -

= Jedes Paar OSSD-Ausgange hat einen entsprechenden
RESTART_FBK-Eingang. Dieser Eingang muss stets
angeschlossen sein wie in Abs. RESTART_FBK angegeben.

Die Parameter

Manueller Reset: Ist dies ausgewdhlt, wird die Bitte um Reset im Anschluss an jeden Signalausfall

auf dem Eingang In aktiviert. Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt dem Zustand
des Eingangs In.

MANUELL UBERWACHT Der Reset kann zweierlei Typs sein: Manuell

2 und tGberwacht. Durch Auswahl der Option

3 Manuell wird nur der Ubergang des Signals

von 0 auf 1 {berpriaft. Im Fall von

RESET e \ RESET .. i ..
T " . Uberwacht wird der doppelte Ubergang von
T S 0 auf 1 und die Riickkehr auf 0 Gberpruft.
0ssD 0SSD
Status aktivieren: Ist dies ausgewahlt, wird
t = 250ms 5s > tl > 250ms die Verbindung des aktuellen Status der
t2 = 250ms OSSD mit einem beliebigen Punkt des Plans

aktiviert.

Externe Kontrolle Zeiten K: Ist dies ausgewahlt, so gestattet dies die Eingabe des Zeitfensters,
innerhalb dessen das externe Feedback-Signal iberwacht werden soll (im Vergleich zum Zustand
des Ausgangs).

OUTPUT | FBK | FEHLER LED CLEAR MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM
1 0 0 0
0 1 1 Blinkt

Bei OUTPUT auf hoher Ebene (TRUE) muss das Signal von FBK sich innerhalb der eingegebenen Zeit
auf niedriger Ebene (FALSE) befinden und umgekehrt. Andernfalls wechselt der Ausgang OUTPUT
auf niedrige Ebene (FALSE) und die Stérung wird auf dem Mastermodul durch Blinken der der OSSD
im Fehlerzustand entsprechenden LED CLEAR angezeigt.

Wenn nicht ausgewahlt, werden die folgenden Kontrollen durchgefiihrt:
1) Wahrend des Einschaltens priift das System, ob das FBK-Signal an 24 VDC angeschlossen ist.

2) Im Normalbetrieb priift das System, ob 24 VDC uber den Offnerkontaktsatz von K1/K2 zur
Verfligung stehen.

Das FBK-Signal muss die folgenden Bedingungen erfiillen:
1) 24 VDC wahrend des Einschaltens.
2) 24 VDC innerhalb von 10 s ab dem TRUE/FALSE-Ubergang der OSSD-Ausgénge.

Wenn eine dieser Bedingungen nicht erfillt ist, erfasst das System einen Fehler, der nur mit einem
Einschaltzyklus zuriickgesetzt werden kann. Der Fehler wird durch eine blinkende CLEAR-LED, die
dem betroffenen OSSD-Ausgang entspricht, angezeigt.

Wenn die NC-Kontakte von K1/K2 nicht angeschlossen sind, den FBK-Eingang an 24 VDC
anschlieRen.
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Aktivierung Error Out: Ist dies ausgewdhlt, so wird der Ausgang ERROR OUT aktiviert. Dieser
Ausgang begibt sich auf hohe Ebene (TRUE), wenn eine Storung des externen Signals von FBK
erfasst wird. Das Signal Error Out wird beim Eintreten eines dieser Ereignisse zurlickgesetzt:

1. Ausschalten und anschlieRendes Wiedereinschalten des Systems.
2. Aktivierung des Operators RESET MOSAIC M1.

0ssD 0SSD 0ssD
. :
\ :
FBK | : FBK | 1 FBK
! t_fok Dtk ! Lok | N
_fok ! ,
» 4
ERROR OUT T
ERROR OUT ERROR OUT

Beispiel einer OSSD mit korrektem Feedback-Signal: Beispiel einer OSSD mit falschem Feedback-Signal (externe

. o Zeit K iiberschritten):
In diesem Fall ERROR OUT=FALSE In diesem Fall ERROR OUT=TRUE

OSSD-Feedback unterbrochen: Wenn diese Option ausgewahlt ist, darf das Feedback
nicht angeschlossen sein.

Wenn diese Option nicht ausgewahlt ist, muss das Feedback direkt an 24V oder
uber die Reihe der NC-Kontakte von K1-K2 angeschlossen werden.

=» Dieser Parameter ist nur auf folgende Module anwendbar:
- MOSAIC M1 mit Firmware-Version >=4.1
- MI802 mit Firmware-Version >=0.11
- M0O2, MO4 mit Firmware-Version >=0,7
- MO4LHCS8 mit Firmware-Version > 0.1

SINGLE-DOUBLE OSSD (Sicherheitsausgang)

Die Sicherheitsausgdnge SINGLE-DOUBLE OSSD
verwenden Halbleitertechnologie, ,Out1“ und ,Out2“
liefern 24 VDC (Modulversorgung), wenn der Input ,In“
gleich 1 (TRUE) ist. Umgekehrt liefern ,Out1” und ,Out2*
0VDC, wenn In auf 0 (FALSE) steht.

FBK_RST1/P7

=» Jeder SINGLE 0OSSD-Ausgang hat einen
entsprechenden RESTART_FBK-Eingang. Dieser | - =
Eingang erscheint im Fall von MOSAIC M1S, e
MOSAIC M1S COM, MI804 und MOAL nur, wenn o b
der manuelle Reset oder die externe Steuerung
der Zeiten k aktiviert wird. Im Fall von MO4LHCS8
erscheint er dagegen immer und muss wie im
Absatz RESTART_FBK angegeben angeschlossen
werden.
Mehrere SINGLE-DOUBLE-OSSD-Ausgange mit
aktivem Reset kdnnen denselben RESTART_FBK-
Eingang teilen. Out 1
Durch einen Klick mit der rechten Maustaste Single-Double 0SSD
direkt auf den Eingabepin ist es moglich, einen
NICHT-Operator des Signals einzufiigen.

o
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Die Parameter

Ausgangstypen: Es kann unter zwei unterschiedlichen Ausgangstypen gewdhlt werden:

e Einzeln
e Doppelt.

Unter Verwendung eines Moduls MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM, MI804, MO4L oder MO4LHCS8
kann der Operator unter verschiedenen Konfigurationen wahlen:

1. Vier SINGLE OSSD-Funktionsblocke (Einzelausgang)

2. Zwei SINGLE OSSD-Funktionsblocke (Doppelausgang)
3. Zwei SINGLE OSSD-Funktionsblocke (Einzelausgang)
+ ein SINGLE OSSD Funktionsblock (Doppelausgang).

Yk Bei Verwendung

sein.

von OSSD mit Einzelkandlen
Sicherheitsintegritatslevels (Safety Integrity Level) "SIL 3" zu erhalten, die OSSD-Ausgange unabhangig

missen, um die Anforderungen

des

Yk Die Defekte aus gemeinsamer Ursache zwischen den OSSD-Ausgangen miissen durch angemessene
Installation der Kabel ausgeschlossen werden (z. B. getrennte Kabelverlegung).

Output
Input 1 (M1) /P17 t>In 1
-

1
SWITCH

FBK_RST4/P8

Projektbeispiel:

1 Doppelausgangsblock + 2 Einzelausgangsblocke

Im Anschluss werden die moglichen Konfigurationen von MOSAIC M1S, MI804, MO4L und
MO4LHCSS8 (2 oder 4 OSSD) dargestellt:

o o

0ssD1 OSSD??\
I

o +
o 1

PWR

Chil

I

I

T

| |
+240 1 |

I wy ||

I

] ;

13§
B2

o +
o1

PWR

Ch1

Ch2

(1) (2)

FBK1O-
FBK3 O

Konfiguration Ausgédnge mit 2 Doppelkandlen
(Sicherheitsklasse SIL3/PI e)
Manueller Reset: Ist dies ausgewdhlt, wird die Bitte um Reset im Anschluss an jeden Ausfall des
Signals auf dem Eingang In aktiviert. Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt dem
Zustand des Eingangs In.

FBK1O
FBK2O
FBK3 GO
FBK4O

Konfiguration Ausgédnge mit 4 Einzelkandlen

(Sicherheitsklasse SIL3/PI e)
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Der Reset kann zweierlei Typs sein: Manuell MANUELL OBERWACHT
und Uberwacht. Durch Auswahl der Option 2
Manuell wird nur der Ubergang des Signals

von 0 auf 1 Uberpriift. Im Fall von Uberwacht geser — | © RESET

wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und [ Lu

die Riickkehr auf 0 Uberpriift.

Status aktivieren: Ist dies ausgewadhlt, wird die
Verbindung des aktuellen Status der OSSD mit
einem beliebigen Punkt des Plans aktiviert.

Externe Kontrolle Zeiten K: Ist dies ausgewahlt, so gestattet dies die Eingabe des Zeitfensters,
innerhalb dessen das externe Feedback-Signal liberwacht werden soll (im Vergleich zum Zustand
des Ausgangs).

0ssD 0SsD

t=250ms 5s > t1 > 250ms
t2 = 250ms

OUTPUT FBK ERROR LED CLEAR MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM

1 0 0 0
0 Blinkendes

j—
j—

Bei OUTPUT auf hoher Ebene (TRUE) muss das Signal von FBK sich innerhalb der eingegebenen Zeit
auf niedriger Ebene (FALSE) befinden und umgekehrt. Andernfalls wechselt der Ausgang OUTPUT
auf niedrige Ebene (FALSE) und die Storung wird auf dem Master MOSAIC M1, MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM durch Blinken der der OSSD im Fehlerzustand entsprechenden Led CLEAR
angezeigt.

Aktivierung Error Out: Ist dies ausgewadhlt, wird der Ausgang ERROR OUT aktiviert. Dieser Ausgang
begibt sich auf hohe Ebene (TRUE), wenn eine Storung des externen Signals von FBK erfasst
wird.
Das Signal Error Out wird beim Eintreten eines dieser Ereignisse zurlickgesetzt:

1. Ausschalten und anschlieRendes Wiedereinschalten des Systems.

2. Aktivierung des Operators RESET MOSAIC M1.

- 0SsSD f 0SSD

0ssD ! j e

FBK _J_ Gl el
ik ! t fok
't fok “—" — M

ERROR OUT ERROR OUT ERROR OUT

Beispiel einer OSSD mit korrektem Feedback- Beispiel einer OSSD mit falschem Feedback-Signal
Signal: In diesem Fall ERROR OUT=FALSE (externe Zeit K liberschritten):

In diesem Fall ERROR OUT=TRUE

OSSD-Feedback unterbrochen: Wenn diese Option ausgewahlt ist, darf das Feedback nicht
angeschlossen sein.

Wenn diese Option nicht ausgewahlt ist, muss das Feedback direkt an 24V oder iber die Reihe der
NC-Kontakte von K1-K2 angeschlossen werden.

=» Dieser Parameter gilt nur fiir das Modul MO4LHCS8 mit einer Firmware-Version > 0.1.
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REER

Kein Testimpuls:  Falls  ausgewadhlt, wird der
,Spannungsabfall“-Test an den OSSD-
Sicherheitsausgdngen deaktiviert (siehe ,WICHTIGER
HINWEIS ZU DEN SICHERHEITSAUSGANGEN®.

Lk Die Einstellung von ,Kein Testimpuls” fiihrt dazu, dass die
Sicherheitsmerkmale des funktionellen Blocks Einzel-Doppel-
OSSD (grauer funktioneller Block) verloren gehen.
Infolgedessen wird das Sicherheitsniveau ,,SIL” gesenkt.

E =

Single-Double 0550

@ Eigenschaften
ngle-Double 055D

Reset-Position: (MOSAIC M1S (fw>7.0),
MOSAIC M1S COM (fw>7.0), MI80O4 (fw>0.3),
MOA4L (fw>0.3)) gestattet die Auswahl der

physischen Klemme des Moduls zur Erteilung des
Reset-Befehls.

Dieselbe Klemme kann auch fiur verschiedene
0OSSD-Ausgdnge verwendet werden.

=» Die nicht verwendeten Feedback/Restart-Pins kdnnen
als einzelne Eingdnge in der Konfiguration verwendet
werden (MOSAIC M1S (fw>7.0), MOSAIC M1S COM
(fw>7.0), MI1804 (fw>0.3)).

FBICRST1/P7

Single-Double O

FBKRSTI ¥
FBKRSTL kg

FBK_RST2
FBK_RST3
FBK_RST4

MOSAIC M1S —
Restart Inputl e |2
FBK_RSTI (M15) /T o

igenschaften

STATUS (SIL 1/PL c Ausgang)

Der Ausgang STATUS (SIL 1/PL ¢) gibt die

Méglichkeit, jeglichen Punkt des Plans zu | [
uberwachen, indem dieser mit dem

Eingang In verbunden wird. Der Ausgang

@ Eigenschaften

Output liefert im Ausgang 24Vdc wenn In auf 1 (TRUE), umgekehrt O0Vdc wenn In

auf O (FALSE).

Yk Der STATUS-Ausgang erreicht nur die Sicherheitsstufe SIL 1/PL c.

Deutsch
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FIELDBUS PROBE

Der FIELDBUS-Fuhler sammelt den logischen Zustand jedes (») Eigenschaften
Punktes des MSD-Schemas, an dem sie verbunden sind. \ ELDEUS PROZE

Diese Informationen werden dann an den Feldbus iibertragen - .. A
und mit 4 Byte (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM) oder 2 Byte mﬁnm DDDH

MOSAIC M1) dargestellt.

Der Anwender kann die Position des Bits eines bestimmten
Fihlers innerhalb des libertragenen Bytes wahlen. j 000000
Es kénnen maximal 32 Probes mit SEE8E88E
MOSAIC M1S/MOSAIC M1S COM und MBx FW-Version >= 2.0,
32 Probes mit MOSAIC M1S COM und 16 mit MOSAIC M1
oder MBx FW < 2.0 eingegeben werden.

(Detaillierte Informationen finden Sie im Feldbus-Handbuch auf der ReeR MSD Website).

_"JJDD'“IWDH

Yk ACHTUNG: Der Ausgang PROBE ist KEIN Sicherheitsausgang.

RELAY

Relay Output stellt einen Relaisausgang mit © Bt
Arbeitskontakt dar. Die Relaisausgdange sind e == R
geschlossen, wenn der Eingang IN 1 entspricht T
(TRUE), andernfalls sind die Kontakte geo6ffnet e
(FALSE).
Parameter

Kategorie: Mit dieser Auswahl kann unter drei

verschiedenen Relaisausgangkategorien gewahlt werden:

Kategorie 1. Ausgdange mit Einzelrelais der Kategorie 1. Jedes Modul MOR4/S8 kann bis zu
maximal 4 Ausgadnge dieses Typs aufweisen.

Eigenschaften:

e Interne Relais werden lberwacht.

e EDM-Rickfihrung (Priifung FBK 1-4) nicht verwendet (unnétig fir Kategorie 1).
e Jeder Ausgang einstellbar: AUTO oder MANUELLER WIEDERANLAUF.

Beispiel mit externem Relais Beispiel nur mit dem internen Relais

M1 MOR4 f vpC

M1 MOR4 vbc

/M\

KI1

CAT4 CAT1 CAT1

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
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Kategorie 2. Ausgdnge mit Einzelrelais der Kategorie
2 mit OTE-Ausgdngen. Jedes Modul MOR4/S8 kann bis
zu maximal 4 Ausgange dieses Typs aufweisen.

FBK_RST1/PS

Eigenschaften:

e Interne Relais werden immer tUberwacht.

e Uberwachte EDM-Riickfiihrung.

e Ausgang ist konfigurierbar: Manueller oder
automat.

e Mit dem automatischen Neustart wird die externe
Feedbackiliberwachung aktiviert.

e Zur Verwendung des manuellen Neustarts muss eine dedizierte Logik vorhanden sein.
(-> Siehe nachster Abschnitt).

OTE (Output Test Equipment)

= Ein OTE (Output Test Equipment) ist bei Konfigurationen der Kategorie 2 obligatorisch, da es fiir
die Meldung gefahrlicher Fehler nach EN 13849-1: 2015 erforderlich ist.

OTE:Der Ausgang OTE (Output Test Equipment) ist:
e ON wahrend des normalen Betriebs
e OFF im Falle eines internen Fehlers oder einer Stérung im Zusammenhang mit
dem Feedback der externen Schiitze (OFF). Dadurch kann die Maschinenlogik
informiert werden, um die gefdhrliche Bewegung zu stoppen oder zumindest
dem Anwender den Fehler zu signalisieren.

Verwendung mit RESTART: Automatisch (A) oder manuell (B) (Kategorie 2)

2

-
Input 3 (M1) /P19 > MLH
g

[Verbinden Sie das EDM-FeedbacT]|_‘@w

B
SOLID STATE
DEVICE Relay A
—j—>h 2 in
Input 5 (M1) /P21 Ote
FBK_RST2/P6 }7

Verbinden Sie den Neustart-Button
(in dieser Zeichnung nicht gezeigt)

Abb. 137

Kategorie 4. Ausgange mit doppelten Relais der
Kategorie 4. Jedes Modul MOR4/S8 kann bis zu
maximal 2 Ausgdnge dieses Typs aufweisen. Mit [
diesem Ausgang werden die Relais paarweise

gesteuert.

@ Eigenschaften
RELAY

===

1

Eigenschaften:

o 2 zweikanalige Ausgadnge.

e Zweifache interne Relais werden tiberwacht.

e Jeder Ausgang einstellbar: AUTO oder MANUELLER
WIEDERANLAUF

8540780 - 25/11/2024 - Rev.44 145

Deutsch



Deutsch

REER MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

=» Um eine Rickstufung des Rechenergebnisses fir PL zu vermeiden, miissen die Eingange
(Sensoren oder Sicherheitskomponenten) einer gleichwertigen oder hheren Kategorie
entsprechen als die anderen Gerate in der Kette.

Beispiel fiir Einsatz nur mit dem internen Relais Beispiel fiir Einsatz mit externen
und liberwachten Magnetventilen Schiitzen mit Ruckfiihrung

M1 MOR4 vDe M MOR4

"8

Manueller Reset: Falls ausgewdhlt, muss die Funktion bei jeder Aktivierung des
funktionellen Blocks zuriickgesetzt werden. Wenn nicht ausgewahlt, folgt die Aktivierung
des Funktionsausgangs direkt den Eingangsbedingungen. Der Reset kann zweierlei Typs
sein: Manuell und Uberwacht.

e Wird die Option Manuell gewihlt, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1
Uberpruft.

e Bei der Option Uberwacht wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und Riickkehr auf 0
Uberpruft.

MANUELL UBERWACHT
2 _
RESET — © RESET
t [y A
0SSD  —n 0SSD
t=250ms 55> t1 > 250ms
t2 = 250ms

Status aktivieren: Ist dies ausgewadhlt, wird die Verbindung des aktuellen Status der
Relaisausgange mit einem STATUS aktiviert.

Lesen K extern aktivieren: Ist dies ausgewahlt, wird das Lesen und die Uberprifung der
Kommutierungszeiten der externen Schiitze aktiviert:

e Mit Kategorie 1 kann die Kontrolle der externen Schutze nicht aktiviert werden.
e Mit Kategorie 4 ist die Kontrolle der externen Schutze immer aktiviert.

Verzégerung K extern (ms): Die maximal zuldssige, von den externen Schiitzen eingefiihrte
Verzogerung auswahlen. Dieser Wert gestattet die Kontrolle der maximalen Dauer der
Verzogerung, die zwischen der Kommutierung der internen Relais und der Kommutierung
der externen Schiitze eintritt (sowohl bei der Aktivierung als auch bei der Deaktivierung).
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Aktivierung Error Out: Ist dies ausgewahlt, wird der Ausgang ERROR OUT aktiviert. Dieser

Ausgang begibt sich auf hohe Ebene (TRUE), wenn eine Storung des externen Signals
von FBK erfasst wird.

Das Signal Error Out wird beim Eintreten eines dieser Ereignisse zurlickgesetzt:
1. Ausschalten und anschlieRendes Wiedereinschalten des Systems.
2. Aktivierung des Operators RESET.

E— RELAY

i 0SSD
RELAY !
—_—
FBK FBK ; i FBK : :
t_fbk | t_fok |t fbk 1
ERROR OUT e g
ERROR OUT ERROR OUT

Beispiel einer RELAIS mit korrektem Beispiel einer RELAIS mit falschem Feedback-Signal
Feedback-Signal: In diesem Fall (externe Zeit K liberschritten):
ERROR OUT=FALSE In diesem Fall ERROR OUT=TRUE
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GEGENSTANDE INPUT

E-STOP (Notaus)
@ Eigenschaften

Der Funktionsblock E-STOP lberprift den Status der E-STOP
Eingdnge In, einer Notausvorrichtung. Sollte der Notaus :
gedriickt sein, ist der Ausgang OUTPUT O (FALSE). & =
Andernfalls ist der Ausgang 1 (TRUE).

Die Parameter

Eingangstypen:
- Einzelner NC - Gestattet das AnschlieRen von .
Ein-Weg-Notaustasten. =

- Doppelter NC - Gestattet das AnschlieRen von S s
Zwei-Weg-Notaustasten. 3
Manueller Reset: Ist dies ausgewadhlt, wird die Bitte um g Spesties
Reset im Anschluss an jede Aktivierung der Notaustaste —
aktiviert. Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs
direkt dem Zustand der Eingdnge.
Der Reset kann zweierlei Typs sein: Manuell und
Uberwacht. Wir die Option Manuell gewéhlt, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1
Uberprift.
Im Fall Uberwacht wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und Rickkehr auf 0 uberprift.

=» Achtung: Im Fall der Aktivierung von Reset muss der Eingang nach denen verwendet werden, die
vom Funktionsblock selbst verwendet werden. Bsp.: Werden Input 1 und 2 fiir den
Funktionsblock verwendet, muss das Input 3 fiir den Reset verwendet werden.

ANSCHLUSSBEISPIEL (1 KONTAKT)

MANUELL UBERWACHT ceron

t2 N | u

—

B \\ S :OUY'[ESTI\ §

RESET \ RESET — - g

t 1 \

ANSCHLUSSBEISPIEL (2 KONTAKTE)

OUTPUT —m8™— OUTPUT
t1 > 250ms e
t = 250ms f INPUT n

t2 = 250ms E I oy VYO
| QUT TEST fn+1)

OUTTEST n

MOSAIC MODULE

=» Achtung: Im Fall der Aktivierung von Reset muss der Eingang nach denen verwendet werden, die
vom Funktionsblock selbst verwendet werden. Bsp.: Werden Input 1 und 2 fiir den
Funktionsblock verwendet, muss das Input 3 fiir den Reset verwendet werden.

Ausgdnge Test: Gestattet es auszuwdhlen, welche Ausgangs-Testsignale an die Notaustaste
Ubertragen werden sollen (Pilzknopf). Diese zusatzliche Kontrolle gestattet das Finden und
Verwalten eventueller Kurzschliisse zwischen den Leitungen. Um diese Kontrolle zu
aktivieren, miuissen die Ausgangssignale der Prifungen (unter den verfligbaren)
konfiguriert werden.

Test beim Start: Ist dies ausgewahlt, aktiviert dies den Test beim Start des externen Bauteils
(Notausknopf). Dieser Test erfordert das Betdtigen und Loslassen der Taste, um eine
komplette Funktionsprifung durchzufiuhren und den Output-Ausgang zu aktivieren. Diese
Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt (Einschalten des Moduls).
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Filter (ms). Gestattet die Filterung der von der Notaustaste kommenden Signale. Dieser
Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge auf den
Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Gleichzeitigkeitsaktivierung (nur bei doppeltem NC-Eingangstyp): Ist dies ausgewahlt, wird
die Kontrolle der Gleichzeitigkeit unter den Kommutationen der von der Notaustaste
kommenden Signale aktiviert.

Gleichzeitigkeit (ms) (nur bei doppeltem NC-Eingangstyp). Ist nur im Fall der Aktivierung
des vorangegangenen Parameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen
den Kommutationen der beiden unterschiedlichen von der Notaustaste kommenden
Signale verstreichen darf.

Aktivierung Out Error: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung: Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

E-GATE (Vorrichtung fiir bewegliche Schutzvorrichtungen)

Der Funktionsblock E-GATE Uberprift den Status der ek
Eingange In , einer Vorrichtung fir bewegliche i
Schutzvorrichtungen oder Sicherheitsdurchgdnge. Doppete N
Sollten die bewegliche Schutzvorrichtung oder die e
Tir des Sicherheitsdurchgangs gedffnet sein, ist der E2 ebeist i
Ausgang OUTPUT O (FALSE). Andernfalls ist der e b
Ausgang 1 (TRUE). :Z: 12:
[#] Test beim Start
Die Parameter Fiter ()
Eingangstypen: [ZAKtivierung Gleichzeitigkeit
- Doppelter NC - Gestattet den Anschluss von Bauteilen et )
mit zwei Ruhekontakten [Pl Akiverung Out Err
- Doppelter NC/NO - Gestattet den Anschluss von Objektbeschreibung
Bauteilen mit einem Arbeits- und einem Ruhekontakt.

Korrekte Verbindung von zwei NC/NO-Doppeleingdangen

Bei inaktiver Eingang (Block mit Ausgang FALSE), schlieRen:

- Kontakt NO an die Klemme an IN1 entsprechenden.
- Kontakt NC an Klemme IN2 entspricht.

Manueller Reset: Ist dies ausgewadhlt, wird die Bitte um Reset im Anschluss an jede
Aktivierung der Schutzvorrichtung / des Sicherheitsdurchgangs aktiviert. Andernfalls folgt
die Aktivierung des Ausgangs direkt dem Zustand der Eingdnge.

Der Reset kann zweierlei Typs sein: Manuell und tUberwacht. Wird die Option Manuell
gewaihlt, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 uberprift. Im Fall Uberwacht wird
der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und Ruckkehr auf O tiberpruft.

MANUELL UBERWACHT VERBINDUNGSBEISPIEL
12 (2 Kontakte)
RESET — ' REEL L w *E_%ié INPUT n §
1 — t \ — =) o
| < R o——&)| INPUT (n+1)
t y E = ol S
OouTPUT | OUTPUT (S| OUT TEST (h+1) | 2
= iOUTTESTn (EJ
t=250ms tl > 250ms
t2 = 250ms
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=» Achtung: Im Fall der Aktivierung von Reset muss der Eingang nach denen verwendet werden, die
vom Funktionsblock selbst verwendet werden. Bsp.: Werden Input 1 und 2 fiir den
Funktionsblock verwendet, muss das Input 3 fiir den Reset verwendet werden.

Ausgdnge Test. Gestattet es auszuwdhlen, welche Signale des Testausgangs an die
Kontakte der Bauteile Gibertragen werden sollen.

Diese zusatzliche Kontrolle gestattet das Finden und Verwalten eventueller Kurzschlisse
zwischen den Leitungen. Um diese Kontrolle zu aktivieren, miissen die Ausgangssignale
der Prifungen (unter den verfiigbaren) konfiguriert werden.

Test beim Start. Ist dies ausgewahlt, aktiviert dies den Test beim Start des externen
Bauteils. Dieser Test verlangt das Offnen der beweglichen Schutzvorrichtung oder Tiir des
Sicherheitsdurchgangs, um eine komplette Funktionsprifung durchzufiihren und den
Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(Einschalten des Moduls).

Filter (ms). Gestattet die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale.
Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge auf den
Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.
Aktivierung Gleichzeitigkeit: Ist dies ausgewahlt, wird die Kontrolle der Gleichzeitigkeit
unter den Kommutationen der von den externen Kontakten kommenden Signale aktiviert.
Gleichzeitigkeit (ms): Ist nur im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Parameters aktiv.
Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den Kommutationen von zwei
unterschiedlichen von den externen Kontakten kommenden Signalen verstreichen darf.
Aktivierung Out Error: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung:. Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

SINGLE E-GATE (Vorrichtung fiir bewegliche Schutzvorrichtungen)

Der Funktionsblock SINGLE E-GATE iiberprift den Status (& soerimn
der Eingdnge In einer Vorrichtung fir bewegliche SIManucter Reset
Schutzvorrichtungen  oder  Sicherheitsdurchgange. A B e
Sollten die bewegliche Schutzvorrichtung oder die Tiir I |
des Sicherheitsdurchgangs geoffnet ist, ist der Ausgang No Tet e
OUTPUT 0 (FALSE). Andernfalls ist der Ausgang 1 (TRUE). o

Filter (ms)

[“]Aktivierung Error Out
Objektbeschreibung

Die Parameter

Manueller Reset: Ist dies ausgewahlt, wird die Bitte um

Reset im Anschluss an jede Aktivierung der Schutzvorrichtung / des Sicherheitsdurchgangs
aktiviert. Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt dem Zustand der Eingdnge.
Der Reset kann zweierlei Typs sein: Manuell und uUberwacht. Wird die Option Manuell
gewidhlt, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Uberprift. Im Fall Uberwacht wird
der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und Riickkehr auf O iberpruft.

MANUELL UBERWACHT
t2
RESET —— % RESET —
t t1 \_
OUTPUT — OUTPUT
t1 > 250ms
t=250ms
t2 = 250ms
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=» Achtung: Im Fall der Aktivierung von Reset muss der Eingang nach denen verwendet werden, die
vom Funktionsblock selbst verwendet werden. Bsp.: Werden Input 1 und 2 fiir den
Funktionsblock verwendet, muss das Input 3 fiir den Reset verwendet werden.

Ausgdnge Test. Gestattet es auszuwadhlen, welche Signale des Testausgangs an die
Kontakte der Bauteile Gbertragen werden sollen.

Diese zusatzliche Kontrolle gestattet das Finden und Verwalten eventueller Kurzschliisse
zwischen den Leitungen. Um diese Kontrolle zu aktivieren, missen die Ausgangssignale
der Prifungen (unter den verfiigbaren) konfiguriert werden.

Test beim Start. Ist dies ausgewahlt, aktiviert dies den Test beim Start des externen
Bauteils. Dieser Test verlangt das Offnen der beweglichen Schutzvorrichtung oder Tur des
Sicherheitsdurchgangs, um eine komplette Funktionsprifung durchzufiihren und den
Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(Einschalten des Moduls).

Filter (ms). Gestattet die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale.
Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge auf den
Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung: Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

LOCK FEEDBACK

~ ) Eigenschaft
LOCK FEEDBACK

Der Funktionsblock LOCK FEEDBACK uberprift die

Sperrstatus eines elektromechanischen verriegelung Ty Eingacnge

. . . LOCK FEEDBACK Doppelter NC-NO «
(GUARD LOCK) fur bewegliche Schutzvorrichtungen oder ——
Sicherheitsdurchgdnge. In dem Fall, wo die Eingdnge \*‘: N Test ] nput 1

anzuzeigen, dass das verriegelung verschlossen ist der
Ausgang Output wird 1 (TRUE).

Andernfalls ist der Ausgang O (FALSE).

Typ Eingange:

No Test w| Input 2

Filter (ms)
. .

[“] Aktivierung Gleichzeitigkeit

Gleichzeitigkeit (ms)
10 []

[“]Aktivierung Error Out

Objektbeschreibung

-  Einzelner NC - Gestattet das AnschlieRen von Ein-

Elektromechanischen-Verriegelung.

- Doppelter NC - Erméglicht den Anschluss von Komponenten mit zwei Offner.

- Doppelter NC-NO - Gestattet den Anschluss von Bauteilen mit einem Arbeits- und einem
Ruhekontakt.

Korrekte Verbindung von zwei NC/NO-Doppeleingdngen

Bei inaktiver Eingang (Block mit Ausgang FALSE), schlieRen:

- Kontakt NO an die Klemme an IN1 entsprechenden.
- Kontakt NC an Klemme IN2 entspricht.

Ausgdnge Test. Gestattet es auszuwdhlen, welche Ausgangs-Testsignale an die externen
Gerat Ubertragen werden sollen. Diese zusdtzliche Kontrolle gestattet das Finden und
Verwalten eventueller Kurzschliisse zwischen den Leitungen. Um diese Kontrolle zu
aktivieren, miussen die Ausgangssignale der Prifungen (unter den verfligbaren)
konfiguriert werden.

Filter (ms). Gestattet die Filterung der von der Gerat kommenden Signale. Dieser Filter ist
von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge auf den Kontakten. Die
Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Gleichzeitigkeitsaktivierung (nur bei doppeltem NC- oder doppeltem NC NO-Eingangstyp):
Ist dies ausgewahlt, wird die Kontrolle der Gleichzeitigkeit unter den Kommutationen der
von der externen Gerdat kommenden Signale aktiviert.
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Gleichzeitigkeit (ms) (nur bei doppeltem NC- oder doppeltem NC NO-Eingangstyp). Ist nur
im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Parameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit
(in ms), die zwischen den Kommutationen der beiden unterschiedlichen von der externen
Gerat kommenden Signale verstreichen darf.

Aktivierung Out Error: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung: Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

ENABLE (Aktivierungsschliissel)

Der Funktionsblock ENABLE lberprift den Status der ») Elgensciaft

ENABLE
Eingdnge Inx einer Vorrichtung mit Schlissel. Sollte der
Schliissel nicht gedreht sein, ist der Ausgang OUTPUT 0O o=l) enaie
(FALSE). Andernfalls ist der Ausgang 1 (TRUE). busfoe_o]

Typ Eingaenge
Doppelter NO

[“]Manueller Reset

Reset-Typ

Phz—a  o- Ueberwacht s
Reset

Die Parameter

Test Ausgaenge

Typ Eingange: No Test v | Input 1

- Einzelner NO - Gestattet den Anschluss von Bauteilen o T i e
mit einem Arbeitskontakt.

[“]Test beim Start
Filter (ms)

- Doppelter NO - Gestattet den Anschluss von Bauteilen 3 0
mit zwei Arbeitskontakten. [Aktivierung Gleichzeftigkei
Gleichze_itigkelt (ms)
Manueller Reset: Ist dies ausgewahlt, wird die Bitte um U
Reset im Anschluss an jede Aktivierung der [aktivierung Ot Error

Objektbeschreibung

Sicherheitssteuerung aktiviert. Andernfalls folgt die
Aktivierung des Ausgangs direkt dem Zustand der

Eingange.

Der Reset kann zweierlei Typs sein: Manuell und lberwacht. Wird die Option Manuell
gewihlt, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 uberprift. Im Fall Uberwacht wird
der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und Ruckkehr auf O tiberpruft.

=» Achtung: Im Fall der Aktivierung von Reset muss der Eingang nach denen verwendet werden, die
vom Funktionsblock selbst verwendet werden. Bsp.: Werden Input 1 und 2 fiir den
Funktionsblock verwendet, muss das Input 3 fiir den Reset verwendet werden.

ANSCHLUSSBEISPIEL (1 KONTAKT)

MANUELL UBERWACHT
ENABLE ]
t2 T || u
| [meurn 2
- 2
: S ourestn §
RESET | RESET — ] Z
t t1 ‘ e
OUTPUT OUTPUT ANSCHLUSSBEISPIEL (2 KONTAKTE)
ENABLE
iﬂi: INPUT w
t= 250mS t] > 250ms o | meuTinen) é
- =
t2 = 2 50mS T |ovTTESTIe g
I | |outTesta é

Ausgdnge Test. Gestattet es auszuwadhlen, welche Signale des Testausgangs an die
Kontakte der Bauteile Gibertragen werden sollen.

Diese zusadtzliche Kontrolle gestattet das Finden und Verwalten eventueller Kurzschliisse
zwischen den Leitungen. Um diese Kontrolle zu aktivieren, miissen die Ausgangssignale
der Prifungen (unter den verfiigbaren) konfiguriert werden.

Test beim Start. Ist dies ausgewadhlt, aktiviert dies den Test beim Start des externen
Bauteils. Dieser Test verlangt das Offnen der beweglichen Schutzvorrichtung oder Tir des
Sicherheitsdurchgangs, um eine komplette Funktionsprifung durchzufuhren und den
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Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(Einschalten des Moduls).

Filter (ms). Gestattet die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale.
Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge auf den
Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Gleichzeitigkeitsaktivierung (nur bei doppeltem NO-Eingangstyp): Ist dies ausgewahlt, wird
die Kontrolle der Gleichzeitigkeit unter den Kommutationen der von den externen
Kontakten kommenden Signale aktiviert.

Gleichzeitigkeit (ms) (nur bei doppeltem NO-Eingangstyp): Ist nur im Fall der Aktivierung
des vorangegangenen Parameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen
den Kommutationen von zwei unterschiedlichen von den externen Kontakten kommenden
Signalen verstreichen darf.

Aktivierung Out Error: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung: Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

ESPE (Lichtschranke / Sicherheits-Laserscanner)

Der Funktionsblock ESPE (BWS) lberprift den Status A) Eigenschaft

der Eingdnge Inx einer Sicherheitslichtschranke (oder o
eines Laserscanners). Sollte der Schutzbereich der
Schranke unterbrochen sein (Ausgdnge der Schranke
FALSE), ist der Ausgang OUTPUT O (FALSE). Andernfalls
ist bei Bereich frei und Ausgangen auf 1 (TRUE) der Fs"te'(“@
Ausgang OUTPUT 1 (TRUE). =

Gleichzeitigkeit (ms)

Manueller Reset

Reset-Typ
Ueberwacht

[¥] Test beim Start

10

Die Parameter -

[“]Aktivierung Out Error

Manueller Reset: Ist dies ausgewahlt, wird die Bitte um Objektbeschreibung
Reset im Anschluss an jede Unterbrechung des

Schutzbereichs der Lichtschranke aktiviert.
Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt
dem Zustand der Eingdnge.

Der Reset kann zweierlei Typs sein: Manuell und Uberwacht. Wir die Option Manuell
gewdbhlt, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Gberprift. Im Fall Uberwacht wird
der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und Riickkehr auf O uberpruft.

ANSCHLUSSBEISPIEL

MANUELL UBERWACHT
t2 w || )
-
- a2 — é
RESET ‘ RESET - | 5
N t1 ‘ S —— 08sD1 INPUT n g
0ssD2 || npuT (ne1) 2
OUTPUT e OUTPUT
t1 > 250ms
t=250ms
t2 = 250ms

=» Achtung: Im Fall der Aktivierung von Reset muss der Eingang nach denen verwendet werden, die
vom Funktionsblock selbst verwendet werden. Bsp.: Werden Input 1 und 2 fiir den
Funktionsblock verwendet, muss das Input 3 fiir den Reset verwendet werden.
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Die Signale OUT TEST koénnen bei ESPE (BWS) mit statischem Sicherheitsausgang nicht
verwendet werden, da die Kontrolle durch ESPE (BWS) erfolgt.

Test beim Start. Ist dies ausgewadhlt, aktiviert dies den Test beim Start der
Sicherheitsschranke. Dieser Test verlangt das Besetzen und die Freigabe des
Schutzbereichs der Schranke, um eine komplette Funktionsprifung durchzufiihren und den
Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(Einschalten des Moduls).

Filter (ms). Gestattet die Filterung der von der Sicherheitsschranke kommenden Signale.
Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge auf den
Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Gleichzeitigkeit (ms). Stets aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den
Kommutationen der unterschiedlichen von den externen Kontakten kommenden Signalen
verstreichen darf.

Aktivierung Out Error: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung: Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

FOOTSWITCH (Sicherheitspedal)

Der Funktionsblock FOOTSWITCH uberprift den ~) Eigenschaft
Status der Eingdnge In, einer Sicherheitsvorrichtung FogEI

. Typ Elngaenge
mit Pedal. Doppeterticil
Sollte das Pedal nicht betadtigt sein, ist der Ausgang ] Manveller Reset
OUTPUT 0O (FALSE). Reset-Typ
Andernfalls ist der Ausgang 1 (TRUE). ol

: Test Ausgaenge
Die Parameter No Test v | Input 1
Eingangstypen: No Test v Input 2
- Einzelner NC - Gestattet den Anschluss von Tes‘be‘”‘sm

Pedalen mit einem Ruhekontakt er ()
- Einzelner NO - Gestattet den Anschluss von [7]Akivierung Gleichzeitigkeit
Pedalen mlt einem ArbeItSkOI’ltakt Glelchze_ltigkeit(ms)

10

- Doppelter NC - Gestattet den Anschluss von -
Pedalen mit zwei Ruhekontakten _Ame’“h”g_:“m’“
- Doppelter NC/NO - Gestattet den Anschluss von : ?

Pedalen mit einem Arbeits- und einem
Ruhekontakt.

=» Bei inaktiver Eingang (Block mit Ausgang FALSE), schlieRen:
- Kontakt NO an die Klemme an IN1 entsprechenden.
- Kontakt NC an Klemme IN2 entspricht.

Manueller Reset: Ist dies ausgewdhlt, wird die Bitte um Reset im Anschluss an jede
Aktivierung der Steuerung aktiviert. Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt
dem Zustand der Eingange.

Der Reset kann zweierlei Typs sein: Manuell und lberwacht. Wird die Option Manuell
gewdhlt, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Uberprift. Im Fall Uberwacht wird
der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und Riickkehr auf O iberpruft.

=» Achtung: Im Fall der Aktivierung von Reset muss der Eingang nach denen verwendet werden, die
vom Funktionsblock selbst verwendet werden. Bsp.: Werden Input 1 und 2 fiir den
Funktionsblock verwendet, muss das Input 3 fiir den Reset verwendet werden.
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ANSCHLUSSBEISPIEL (1 KONTAKT)

MANUELL UBERWACHT romslwucu ] .
t2 | [meun é
=
- Sl OUTTEST n ‘2’
. &
RESET \ RESET — ] =
t t1
ANSCHLUSSBEISPIEL (2 KONTAKTE)
OUTPUT OUTPUT
FOOTSWICH
T |weuta w
t= 250m5 t] > 250m5 iD;kmmrrmﬂ) é
- o
t2 = 250ms mﬂh:ou-rrssnmn %
OUT TEST n =]

Ausgdnge Test. Gestattet es auszuwadhlen, welche Signale des Testausgangs an die
Kontakte der Bauteile Uibertragen werden sollen. Diese zusatzliche Kontrolle gestattet das
Finden und Verwalten eventueller Kurzschliisse zwischen den Leitungen. Um diese
Kontrolle zu aktivieren, missen die Ausgangssignale der Prifungen (unter den
verfligbaren) konfiguriert werden.

Test beim Start. Ist dies ausgewahlt, aktiviert dies den Test beim Start des externen
Bauteils. Dieser Test verlangt das Offnen der beweglichen Schutzvorrichtung oder Tiir des
Sicherheitsdurchgangs, um eine komplette Funktionsprifung durchzufiihren und den
Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(Einschalten des Moduls).

Filter (ms). Gestattet die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale.
Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge auf den
Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Gleichzeitigkeitsaktivierung (nur bei doppeltem NC- oder doppeltem NC NO-Eingangstyp):
Ist dies ausgewahlt, wird die Kontrolle der Gleichzeitigkeit unter den Kommutationen der
von den externen Kontakten kommenden Signale aktiviert.

Gleichzeitigkeit (ms) (nur bei doppeltem NC- oder doppeltem NC NO-Eingangstyp). Ist nur
im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Parameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit
(in ms), die zwischen den Kommutationen von zwei unterschiedlichen von den externen
Kontakten kommenden Signalen verstreichen darf.

Aktivierung Out Error: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung: Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

MOD-SEL (Sicherheitsschalter)

Der Funktionsblock MOD-SEL uberprift den Status der (=) Eigenschaften
Eingdnge In x von einem Betriebsartwdhler (bis zu 4
Eingdange). Sollte sich nur einer der Eingdange auf 1
(TRUE) befinden, befindet sich der entsprechende
Ausgang auf 1 (TRUE). In den verbleibenden Fallen,
d.h., bei allen Eingdangen auf O (FALSE) oder mehr als
einem Eingang auf 1 (TRUE) sind dann alle Ausgange 000

0 (FALSE) [] Axtivierung Error Out

Die Parameter

Eingangstypen:

- Doppelter Wahler - Gestattet den Anschluss von 2-
Wege-Betriebsartwahlern.
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- Dreifacher Wahler - Gestattet den Anschluss von 3-Wege-Betriebsartwahlern.
- Vierfacher Wahler - Gestattet den Anschluss von 4-Wege-Betriebsartwahlern.

Filter (ms). Gestattet die Filterung der von dem Betriebsartwdahler kommenden Signale.
Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge auf den
Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.
Gleichzeitigkeit (ms): Stets aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den
Kommutationen der unterschiedlichen von den externen Kontakten kommenden Signalen
verstreichen darf.

Aktivierung Out Error: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung:. Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

PHOTOCELL (Sicherheitsfotozelle)

Der Funktionsblock PHOTOCELL uberprift den Status S
des Eingangs In einer nicht automatisch gesteuerten iHonuekiec e
optoelektronischen Sicherheitsfotozelle. Quomcm Reset-Typ
Sollte der Radius der Fotozelle erfasst werden Ueberwacht i
(Ausgang Fotozelle FALSE), ist der Ausgang OUTPUT 0 - })@ Test Ausgaenge
(FALSE). Andernfalls ist bei Radius frei und Ausgang - No Test | Tnput 1
auf 1 (TRUE) der Ausgang OUTPUT 1 (TRUE). [ Test beim Start

Filter (ms)

. &
Die Parameter —

. . . . . [¥] Aktivierung Out Error
Manueller Reset: Ist dies ausgewahlt, wird die Bitte um Objektbeschreibung

Reset im Anschluss an jede Aktivierung der
Sicherheits-Fotozelle aktiviert. Andernfalls folgt die
Aktivierung des Ausgangs direkt dem Zustand der Eingdange. Der Reset kann zweierlei Typs
sein: Manuell und uberwacht. Wird die Option Manuell gewahlt, wird nur der Ubergang des
Signals von 0 auf 1 uberpriift. Im Fall Uberwacht wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1
und Riickkehr auf 0 Gberpriift.

MANUELL UBERWACHT
t2 ANSCHLUSSBEISPIEL

- . E -
RESET —1 § RESET — 8 — =
— Sl 5 — =1
t t1 | 2 ] g
o
— <
OUTPUT —— OUTPUT our | |meura g

TEST OUT TEST n
t = 250ms t1 > 250ms ™) .
t2 = 250ms

=» Hinweis: Bei einer manuellen Riickstellung muss der Eingang verwendet werden, der auf den
vom FB selbst verwendeten Eingang folgt. Beispiel: Wenn Eingang 1 fiir den FB verwendet wird,
muss Eingang 2 fiir den Reset verwendet werden.

Ausgdnge Test:. Gestattet es auszuwadhlen, welcher Testausgang an den TEST-Eingang der
Fotozelle angeschlossen werden soll. Diese Kontrolle gestattet das Finden und Verwalten
eventueller Kurzschliisse zwischen den Leitungen.

=» Ein Test-Ausgangssignal ist obligatorisch und muss unter den vier moglichen Test Output 1...Test
Output 4 gewahlt werden.
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=» Achtung: Im Fall der Aktivierung von Reset muss der Eingang nach denen verwendet werden, die
vom Funktionsblock selbst verwendet werden. Bsp.: Wird Input 1 fiir den Funktionsblock
verwendet, muss das Input 2 fiir den Reset verwendet werden.

=» Die Reaktionszeit der Photoempfanger >2ms und <20ms ist.

Test beim Start. Ist dies ausgewahlt, aktiviert dies den Test beim Start des externen
Bauteils. Dieser Test verlangt das Offnen der beweglichen Schutzvorrichtung oder Tiir des
Sicherheitsdurchgangs, um eine komplette Funktionsprifung durchzufihren und den
Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(Einschalten des Moduls).

Filter (ms). Gestattet die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale.
Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge auf den
Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Out Error: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung: Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

TWO-HAND (Zweihandsteuerung)

Der funktionelle Block TWO-HAND (berprift den ~) Eigenschaft
Status der Eingdnge Inx einer TwOha
Zweihandsteuerungsvorrichtung. i
Sollte ein gleichzeitiges Betitigen (innerhalb von max. %’T‘""'WD BN
500 ms) der beiden Tasten erfolgen, ist der Ausgang pin2 ] NOT;;V _—
OUTPUT 1 (TRUE) und dieser Status dauert bis zum Caal ]
Loslassen der Tasten an. Andernfalls bleibt der i
Ausgang O (FALSE). e
No Test ‘& | Input 4
Die Parameter [ Test beim Start
Eingangstypen: o
- Doppelter NO - Gestattet den Anschluss von s ki
Zweihandsteuerungen, die aus einem Objektbeschreibung

Arbeitskontakt fiir jede der beiden Tasten

bestehen (EN 574 Il A).
- Doppelter NO-NC - Gestattet den Anschluss von Zweihandsteuerungen, die aus einem
doppelten Arbeits-/Ruhekontakt fiir jede der beiden Tasten bestehen (EN 574 1l C).

Korrekter Anschluss von zwei NC/NO-Eingangen

- Kontakt NO an die Klemme an IN1, IN3 entsprechenden.
- Kontakt NC an Klemme IN2, IN4 entspricht.

Ausgdnge Test. Gestattet es auszuwadhlen, welche Signale des Testausgangs an die
Zweihandsteuerung lbertragen werden sollen. Diese zusdtzliche Kontrolle gestattet
das Finden und Verwalten eventueller Kurzschllisse zwischen den Leitungen. Um
diese Kontrolle zu aktivieren, missen die Ausgangssignale der Prifungen (unter
den verfliigbaren) konfiguriert werden.

Test beim Start: Ist dies ausgewahlt, aktiviert dies den Test beim Start des externen Bauteils
(Zweihandsteuerung). Dieser Test erfordert das Betdatigen und Loslassen (innerhalb der
max. Gleichzeitigkeit von 500 ms) der beiden Tasten, um eine komplette Funktionsprifung
durchzufiihren und den Output-Ausgang zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start
der Maschine verlangt (Einschalten des Moduls).

Filter (ms). Gestattet die Filterung der von der Zweihandsteuerung kommenden Signale.
Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge auf den
Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.
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Aktivierung Out Error: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung: Gestattet das Einfiigen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

NETWORK_IN

@ Eigenschaften

Dieser Funktionsblock stellt die Eingangsschnittstelle
einer Network-Verbindung her, indem im Ausgang
OUT ein LL1 erzeugt wird, wenn die Leitung hoch ist,
andernfalls LLO.

NETWORK_IN

I Input 1 (M1) /P17 =

Die Parameter

Eingangstypen:
- Einzeln - Gestattet den Anschluss von Signalausgdangen eines weiteren Moduls
MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM.

- Doppelt - Gestattet den Anschluss von OSSD-Ausgdngen eines weiteren Moduls
MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM.

Filter (ms). Gestattet das Filtern der von einem weiteren Modul MOSAIC M1, MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM kommenden Signale. Dieser Filter kann von 3 bis 250 ms konfiguriert
werden. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

=» Dieser Eingang kann nur auf MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM und nicht auf den
Erweiterungsmodulen zugewiesen werden.

=» Dieser Eingang muss verwendet werden, wenn der Anschluss der OSSD-Ausgange eines MOSAIC
an die Eingange eines nachgeschalteten zweiten MOSAIC erfolgt bzw. zusammen mit dem
Operator NETWORK.

SENSOR

Der funktionelle Block SENSOR (berpriift den Status
des Eingangs In eines  Sensors (kein
Sicherheitssensor).

Sollte der Radius des Sensors erfasst werden
(Ausgang Sensor FALSE), ist der Ausgang OUTPUT
0. Andernfalls ist bei Radius frei und Ausgang auf 1
(TRUE) der Ausgang OUTPUT 1.

Die Parameter

Manueller Reset: Ist dies ausgewahlt, wird die Bitte um
Reset im Anschluss an jede Unterbrechung des
Schutzbereichs der Lichtschranke aktiviert.
Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt
dem Zustand der Eingange.

~ | Eigenschaft
SENSOR

[“]Manueller Reset
Reset-Typ
Ueberwacht «
Test Ausgaenge

No Test & | Input 1
[“] Test beim Start
Filter (ms)

: .

[¥]Aktivierung Out Error
Objektbeschreibung

Der Reset kann zweierlei Typs sein: Manuell und uberwacht. Wir die Option Manuell
gewahlt, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Gberprift. Im Fall Uberwacht wird
der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und Riickkehr auf 0 Uberprift.

=» Achtung: Im Fall der Aktivierung von Reset muss der Eingang nach dem verwendet werden, der
vom Funktionsblock selbst verwendet werden. Bsp.: Wird Input 1 fiir den Funktionsblock
verwendet, muss das Input 2 fiir den Reset verwendet werden.
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MANUELL UBERWACHT
t2
RESET | RESET
t t1 ‘—

OUTPUT —— OUTPUT

t1 > 250ms
t=250ms

t2 = 250ms

Ausgdnge Test: Gestattet es auszuwdhlen, welche Signale des Testausgangs an den Sensor
Ubertragen werden sollen. Diese zusatzliche Kontrolle gestattet das Finden und Verwalten
eventueller Kurzschlisse zwischen den Leitungen. Um diese Kontrolle zu aktivieren,
missen die Ausgangssignale der Priifungen (unter den verfiigbaren) konfiguriert werden.

Test beim Start. Ist dies ausgewadhlt, aktiviert dies den Test beim Start der
Sicherheitsschranke. Dieser Test verlangt das Besetzen und die Freigabe des
Schutzbereichs der Schranke, um eine komplette Funktionsprifung durchzufiihren und den
Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(Einschalten des Moduls).

Filter (ms). Gestattet die Filterung der von der Sicherheitsschranke kommenden Signale.
Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge auf den
Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Out Error: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung: Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

S-MAT (Sicherheitsmatte)

Der Funktionsblock S-MAT uberprift den Status der ~) Eigenschaft
Eingdnge In, einer Sicherheitsmatte. Sollte die Matte i
betreten sein, ist der Ausgang OUTPUT O (FALSE). Mj”T“e"erResa
Andernfalls ist bei nicht betretener Matte der Ausgang A, SN VeI
OUTPUT 1 (TRUE). i T—

No Test « | Input 1

No Test s | Input 2

Die Parameter

[“] Test beim Start

Manueller Reset: Ist dies ausgewahlt, wird die Bitte um Fiter (ms)

Reset im Anschluss an jede Aktivierung der : U
Sicherheitsmatte aktiviert. Andernfalls folgt die I Akdivicrtng QUE Biror
Aktivierung des Ausgangs direkt dem Zustand der Gjektbeschreibung
Eingdnge.

Der Reset kann zweierlei Typs sein: Manuell und

uberwacht. Wird die Option Manuell gewdhlt, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf
1 Uberprift. Im Fall Uberwacht wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und Rickkehr auf
0 Uberpruft.

=» Im Fall der Aktivierung von Reset muss der Eingang nach denen verwendet werden, die vom
Funktionsblock selbst verwendet werden. Bsp.: Werden Input 1 und 2 fiir den Funktionsblock
verwendet, muss das Input 3 fiir den Reset verwendet werden.

= Zwei Ausgangssignale des Tests erforderlich. Alle Ausgange OUT TEST kénnen an nur einen
Eingang von S-MAT angeschlossen werden (die Parallelschaltung von zwei Eingdngen ist nicht
moglich).

=» Der Funktionsblock S-MAT kann nicht mit 2-Draht-Bauteilen und Endwiderstand verwendet
werden.
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MANUELL UBERWACHT
to ANSCHLUSSBEISPIEL
- . H
RESET e A RESET — t l\ : | [weutn ;
t 1 \— } S-MAT 0 L é
T t || INPUT (n+1) o
OUTPUT ———— outrpUT | | |[TT————~ | §
FT| | OUTTEST(e =
t=250ms tl > 250ms Ll OUTTESTn
t2 =250ms

Ausgdnge Test: Gestattet es auszuwahlen, welche Signale des Testausgangs an den Kontakt
der Matte libertragen werden sollen. Diese Kontrolle gestattet das Finden und Verwalten
eventueller Kurzschlisse zwischen den Leitungen. Die Test-Ausgangssignale sind
obligatorisch und missen in jedem Fall unter zwei mdglichen Konfigurationen gewahlt
werden: Test Output 1/Test Output 2 oder Test Output 3/Test Output 4.

Test beim Start. Ist dies ausgewahlt, aktiviert dies den Test beim Start des externen
Bauteils. Dieser Test verlangt das Offnen der beweglichen Schutzvorrichtung oder Tiir des
Sicherheitsdurchgangs, um eine komplette Funktionsprifung durchzufihren und den
Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(Einschalten des Moduls).

Filter (ms). Gestattet die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale.
Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge auf den
Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Out Error: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung: Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

SWITCH (Schalter)

Der Funktionsblock SWITCH ulberpriuft den Status des © Eigenschat
Eingangs In einer Taste oder eines Schalters (KEINE Man:emeset
SICHERHEITSBAUTEILE). Sollte die Taste betatigt sein, ist gswm e

der Ausgang OUTPUT 1 (TRUE). Andernfalls ist der ot put || Ueberwacht
Ausgang OUTPUT O (FALSE) m_o‘: | i Test Ausgaenge
Die Parameter O;:l;n :::n
Manueller Reset: Ist dies ausgewahlt, wird die Bitte um Pier (1%)
Reset im Anschluss an jede Unterbrechung des it i
Schutzbereichs der Lichtschranke aktiviert. Andernfalls S -
folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt dem Zustand

der Eingdnge.
Der Reset kann zweierlei Typs sein: Manuell und lberwacht. Wird die Option Manuell
gewaihlt, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 uberprift. Im Fall Uberwacht wird
der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und Riickkehr auf 0 uberprift.

MANUELL UBERWACHT
t2
RESET e \ RESET —
t t1 \—

OUTPUT e OUTPUT

t1 > 250ms
t=250ms

t2 = 250ms
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=» Achtung: Im Fall der Aktivierung von Reset muss der Eingang nach dem verwendet werden, der
vom Funktionsblock selbst verwendet werden. Bsp.: Wird Input 1 fiir den Funktionsblock

verwendet, muss das Input 2 fiir den Reset verwendet werden.

Ausgdnge Test. Gestattet es auszuwadhlen, welche Ausgangs-Testsignale an die Notaustaste

Ubertragen werden sollen (Pilzknopf).

Diese zusatzliche Kontrolle gestattet das Finden und Verwalten eventueller Kurzschlisse
zwischen den Leitungen. Um diese Kontrolle zu aktivieren, missen die Ausgangssignale

der Prifungen (unter den verfiigbaren) konfiguriert werden.

Test beim Start:

Sicherheitsschranke.

Test

Ist dies ausgewahlt,
Dieser

aktiviert dies
verlangt

das

den Test beim Start der
und die Freigabe des

Schutzbereichs der Schranke, um eine komplette Funktionspriifung durchzufiihren und den
Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(Einschalten des Moduls).

Filter (ms). Gestattet die Filterung der von der Sicherheitsschranke kommenden Signale.
Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge auf den
Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Out Error: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung: Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

ENABLING GRIP SWITCH

Der funktionelle Block ENABLING GRIP SWITCH uberprift den
Status der Eingdnge Inx einer gehaltenen Steuervorrichtung.
Sollte die Steuerung nicht betatigt (Position 1) oder vollstandig
gedriickt sein (Position 3), ist der Ausgang OUTPUT O (FALSE).
Sollte sie zur Halfte gedriickt sein (Position 2), ist der Ausgang

1 (TRUE).

Beziehen Sie sich auf die Wahrheitstabelle am Seitenende.

=» Der funktionelle Block ENABLING GRIP erfordert, dass die Modul
ein Minimum Firmware Version zugewiesenen muss. Tabelle ist

unter:

MOSAIC M1

MI8O2

MI8

MI16

MI12T8

1.0

0.4

0.4

0.4

0.0

Die Parameter

~ ) Eigenschaft
ENABLING GRIP SWITCH
Typ Eingaenge

Doppelter NO + INC »

; Manueller Reset

Reset-Typ
Ueberwacht w

Test Ausgaenge
No Test & | Input 1
No Test s | Input 2

No Test & | Input 3

[ Test beim Start
Filter (ms)
x .

Gleichzeitigkeit (ms)
200 ]

[¥] Aktivierung Error Out

Mode Select

Mode 1 «

1 2 3
!

t

[

Objektbeschreibung

Eingangstypen:
Doppelter zwangsgefiihrter Kontakt - Gestattet den Anschluss einer Steuerung mit

gehaltener Betdtigung bestehend aus zwei zwangsgefiihrten Kontakten.

Doppelter zwangsgefiihrter Kontakt +1 Arbeitskontakt - Gestattet den Anschluss

der Steuerung bestehend aus
2 zwangsgefiihrten Kontakten + 1 Arbeitskontakt.

Test-Ausgdnge: Ermoglicht es auszuwadhlen, welche Signale des Testausgangs an den
Sensor Ubertragen werden sollen.
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Diese zusatzliche Kontrolle gestattet das Finden und Verwalten eventueller Kurzschlisse
zwischen den Leitungen. Um diese Kontrolle zu aktivieren, missen die Ausgangssignale
der Prifungen (unter den verfiigbaren) konfiguriert werden.

Test beim Start: Ist dies ausgewahlt, aktiviert dies den Test beim Start des externen Bauteils
(ENABLING GRIP). Dieser Test erfordert das Betdtigen und Loslassen der Vorrichtung, um
eine komplette Funktionsprifung durchzufiihren und den Output-Ausgang zu aktivieren.
Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt (Einschalten des Moduls).

Gleichzeitigkeit (ms). Stets aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den
Kommutationen der unterschiedlichen von den externen Kontakten kommenden Signalen
verstreichen darf.

Filter (ms). Gestattet die Filterung der von der Steuerung der Vorrichtung kommenden
Signale. Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge
auf den Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des
Moduls.

Tabelle Modus1 (Vorrichtung 2NO + TNC)

Mode Select POSITION 1: Vollkommen losgelassene Steuerung
Mode 1+ POSITION 2: halb gedriickte Steuerung
POSITION 3: Vollkommen gedriickte Steuerung
1 2 3
4 Position
Eingang 1 2 3
EINGI1 0 1 0
EING2 0 1 0
(nur mit 2NO+1NC) EING3 1 1 0
ouT 0 1 0
Tabelle Modus2 (Vorrichtung 2NO + TNC)
Mode Select POSITION 1: Vollkommen losgelassene Steuerung
[Mode %, POSITION 2: halb gedriickte Steuerung
POSITION 3: Vollkommen gedriickte Steuerung
I ? 3 Position
Eingang 1 2 3
EINGI 0 1 0
EING2 0 1 0
(nur mit 2NO+1NC) EING3 1 0 0
ouT 0 1 0

Aktivierung Out Error: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung: Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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TESTABLE SAFETY DEVICE

Der funktionelle Block TESTABLE SAFETY DEVICE
uberprift den Status der Eingdange Inx eines einzelnen
oder doppelten Sicherheitssensors, sowohl als NO als
auch als NC. Mit den Tabellen im Anschluss
uberprifen, um welchen Sensortyp es sich handelt und
welche Verhaltensweise er aufweist.

(Einzeln NC)

(Einzeln NO)

TESTABLE SAFETY

TESTABLE SAFETY
DEVICE

TESTABLE SAFETY
DEVICE

~ ) Eigenschaft
TESTABLE SAFETY DEVICE
Typ Eingaenge

Einzelner NC «

utput Manueller Reset

Reset-Typ
Ueberwacht
Test Ausgaenge

No Test | Input 1

[“]Test beim Start
Filter (ms)

3

Aktivierung Error Out
Objektbeschreibung

(Doppelter NC - NO)

EINGI1 EING2 ouT Gleichzeitigkeitsfehler * EINGI1 EING2 ouT Gleichzeitigkeitsfehler *
0 0 0 - 0 0 0 X
0 1 0 X 0 1 0 -
1 0 0 X 1 0 1 -
1 1 1 - 1 1 0 X

* Gleichzeitigkeitsfehler = die maximale Dauer zwischen den Umschaltungen der

einzelnen Kontakte wurde Uberschritten
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Die Parameter

Manueller Reset. Ist dies ausgewadhlt, wird die Bitte um Reset im Anschluss an jede
Aktivierung der Vorrichtung aktiviert. Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt
dem Zustand der Eingdnge. Der Reset kann zweierlei Typs sein: Manuell und Uberwacht.
Wird die Option Manuell gewahlt, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 lberprift.
Im Fall Uberwacht wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und Riickkehr auf 0 uberprift.

MANUELL UBERWACHT
t2
RESET = | RESET —
t t1 ‘_
OUTPUT — OUTPUT
t1 > 250ms
t=250ms
t2 = 250ms

=» ACHTUNG: Im Fall der Aktivierung von Reset muss der Eingang nach denen verwendet werden,
die vom funktionellen Block verwendet werden. Bsp. Werden Input 1 und 2 fiir den funktionellen
Block verwendet, muss Input 3 fiir den Reset verwendet werden.

Test beim Start. Ist dies ausgewadhlt, aktiviert dies den Test beim Start der
Sicherheitsschranke. Dieser Test erfordert das Aktivieren und Deaktivieren der Vorrichtung,
um eine komplette Funktionsprifung durchzufiihren und den Output-Ausgang zu
aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt (Einschalten des
Moduls).

Filter (ms). Gestattet die Filterung der von der Vorrichtung kommenden Signale. Dieser
Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge auf den
Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.
Aktivierung der Gleichzeitigkeit: Ist dies ausgewahlt, wird die Kontrolle der Gleichzeitigkeit
unter den Kommutationen der von der Sicherheitsschranke kommenden Signale aktiviert.
Gleichzeitigkeit (ms): Ist nur im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Parameters aktiv.
Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den Kommutationen von zwei
unterschiedlichen vom Sensor kommenden Signalen verstreichen darf.

Aktivierung Out Error: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung: Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird im oberen Teil des Symbols eingeblende.
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RFID (RFID-Sicherheitssensor)

Dieser Funktionsblock kann jedem E/A-Modul (@ Bgenschaften
zugewiesen und vom Benutzer in beliebiger Menge .
verwendet werden, er erfordert jedoch einen Master S
MOSAIC M1S oder MOSAIC M1S COM mit Fw > 8.0.0. R Safe RFID doert
Wenn die Datenleitung aktiviert ist, sind maximal 2 [ _|};rosersnte A
RFID-Funktionsblocke  maoglich (->Parameter [ A
->Leitung aktivieren). N ookt (s
RFID prift den Status der an einen RFID- | | [9] Lefng virn
Sicherheitssensor angeschlossenen In,-Eingdnge. | stung svirr
Wenn die vom Sicherheitssensor kontrollierte Tur M,ﬂgz,w,.“s;a.g
geoffnet ist und die Sensorausgdnge deaktiviert Crjectseschreioung

sind, ist der OUT-Ausgang gleich O (FALSE). Bei
geschlossener Tiir und aktivierten Ausgangen ist OUT gleich 1 (TRUE).

Die Parameter

Manueller Reset: Wenn diese Option ausgewahlt ist, wird die Reset-Anfrage jedes Mal
aktiviert, wenn die vom Sicherheitssensor kontrollierte Tiir ge6ffnet wird.

Andernfalls erfolgt die Aktivierung des Ausgangs als direkte Folge des Zustands der
Eingange.

Zwei Arten von Reset sind méglich: ,Manuell“ und ,Uberwacht”. Bei Auswahl der Option
,Manuell“ wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 tGberprift. Bei Auswahl der
Option ,Uberwacht wird sowohl der Ubergang von 0 auf 1 als auch zuriick auf 0
Uberprift.

MANUELL UBERWACHT ANSCHLUSSBEISPIEL
t2 "
=) ] 5
- 2 ] 2
. e 9
RESET | RESET — =
t t ‘ 0ssD1 ] INPUT n (q;:)
0ssD2 [ INPUT (n+1) g
OUTPUT —— OUTPUT — g
t1 > 250ms
t=250ms
t2 = 250ms

=» Achtung: Im Falle eines manuellen Resets muss der Eingang verwendet werden, der auf die vom
Funktionsblock selbst verwendeten Eingdnge folgt. Beispiel: Wenn Eingang 1 und 2 fir den
Funktionsblock verwendet werden, ist fiir den Reset der Eingang 3 zu verwenden.

Die Signale OUT TEST kénnen bei RFID mit statischen Sicherheitsausgangen nicht verwendet
werden, da die Kontrolle durch den Sensor selbst erfolgt.

Test beim Start. Ist diese Option ausgewadhlt, aktiviert sie den Test beim Start des
Sicherheitssensors. Der Test erfolgt durch Offnen und SchlieRen der Sicherheitstir, um
so einen vollstandigen Funktionstest durchzufiihren und den Ausgang zu aktivieren.
Dieser Test ist nur beim Start der Maschine (Einschalten des Moduls) erforderlich.

Filter (ms): Ermoglicht die Filterung der vom Gerdat kommenden Signale. Dieser Filter
kann von 3 bis 250 ms konfiguriert werden und verhindert mogliches Kontaktprellen.
Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Gleichzeitigkeit (msec): immer aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in msec), die
zwischen den Umwandlungen von zwei unterschiedlichen vom Sensor kommenden
Signalen verstreichen darf.
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Leitung aktivieren: Der RFID-Sensor kann mit anderen identischen Sensoren in
Kaskadierung verwendet werden (maximal 16 Sensoren in Reihe). Nur die Sensoren
ReeR R-Safe RFID konnen in Kaskadierung verwendet werden; in diesem Fall erhdlt der
Block die Bezeichnung "R-Safe RFID".

In diesem Fall kann eine physische Datenleitung aktiviert werden, die dem Master
die offene/n Tir/en (und damit den Sensor mit den deaktivierten Ausgangen) in der
Kaskadierung mitteilt.

Diese Information ist auf dem Fieldbus Monitor vorhanden und wird an den Feldbus
selbst gesendet; bei der Prozessdatenzuordnung (Process Data Mapping) werden 2
Bytes zugewiesen.

Der Turstatus wird auch angezeigt, wenn der Benutzer einen Systemmonitor startet.

9 Es sind maximal 2 RFID-Funktionsblécke mit aktivierter Datenleitung moglich.
= Fir jeden RFID-Funktionsblock mit aktivierter Datenleitung kdnnen maximal 16 Elemente in

Reihenschaltung konfiguriert werden.

Aktivierung Out Error: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung: Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

R-Safe RFID 1
Leitung aktivieren: 16

[lnpun (M1S COM) /P17 ﬂ- -------- P

[lnpmz(lu'nscol\.nermq--------....E

Single-Double OSSD

STATUS 1
1="In

Tiirzustand
87654321

[1nput 3 (M1 COM) /P19 B+ vcvevvevenssd 1515141312110 9

Abb. 138 - Beispiel Monitor RFID-Leitung
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SOLID STATE DEVICE

Der funktionale Block SOLID STATE DEVICE uberpruft ~) Eigenschaft
den Status der Eingidnge Inx. Sollten die Einginge Efmf:mfg
24VDC aufweisen, ist der Ausgang OUTPUT 1 (TRUE), SoUD STATE i

DEVICE

Ueberwacht

andernfalls ist das OUTPUT O (FALSE).

Die Parameter
Manueller Reset: s U

Gleichzeitigkeit (ms)

Test beim Start

Filter (ms)

Ist dies ausgewadhlt, wird die Bitte um Reset um nach 0 (]

jeder Sicherheitsfunktion aktiviert. Andernfalls folgt die [l Aktivierung Error Out
Aktivierung des Ausgangs direkt dem Zustand der Objektbeschreibung
Eingdange.

Der Reset kann zweierlei Typs sein: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell
gewahlt, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 tberprift. Im Fall Uberwacht wird
der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und Riickkehr auf 0 iberprift.

MANUELL UBERWACHT
t2
RESET ‘ RESET —
t t1 ‘_
OUTPUT e OUTPUT
t1 > 250ms
t=250ms
t2 = 250ms

=» ACHTUNG: Im Fall der Aktivierung von Reset muss der Eingang nach denen verwendet werden,
die vom funktionellen Block verwendet werden. Bsp. Werden Input 1 und 2 fiir den funktionellen
Block verwendet, muss Input 3 fiir den Reset verwendet werden.

Test beim Start. Ist dies ausgewadhlt, aktiviert dies den Test beim Start der
Sicherheitsvorrichtung. Dieser Test erfordert das Aktivieren/Deaktivieren der Vorrichtung,
um eine komplette Funktionsprifung durchzufilhren und den Output-Ausgang zu
aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt (Einschalten des
Moduls).

Filter (ms): Gestattet die Filterung der von der Sicherheitsvorrichtung kommenden Signale.
Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge auf den
Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Gleichzeitigkeit (ms): Stets aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den
Kommutationen der unterschiedlichen von den externen Kontakten kommenden Signalen
verstreichen darf.

Aktivierung Out Error: Wenn diese Option aktiviert ist ein Fehler durch den Funktionsblock
erkannt wird angezeigt.

Gegenstandbeschreibung: Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der
Funktion des Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

8540780 - 25/11/2024 - Rev.44 167

Deutsch



Deutsch

REER MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

RESTART INPUT

Das Element kann als digitaler Eingang (neben den
8 auf MOSAIC MI1S (fw>7.0), MOSAIC M1S COM

(fw>7.0), MI804 (fw>0.3)) verfiigbaren) verwendet (o ) e
und an ein beliebiges externes Gerat
angeschlossen werden. .

Die verwendbaren Eingdnge beziehen sich auf die

RESTART_FBK-Signale von MOSAIC M1S (fw>7.0),
MOSAIC M1S COM (fw>7.0), MI804 (fw>0.3)).

Die Parameter

Filter (ms): Gestattet das Filtern der von dem externen Gerat kommenden Signale.
Dieser Filter kann zwischen 3 ms und 250 ms eingegeben werden und beseitigt
jegliche Spriinge auf den Kontakten. Die Dauer des Filters beeinflusst die
Gesamtreaktionszeit des Moduls.

FIELDBUS INPUT

Element, das die Eingabe eines Inputs gestattet, das nicht @ Ggenschften

die Sicherheit betrifft, dessen Status mittels Feldbus R
geandert wurde. S Il Il
Es konnen maximal 32 virtuelle Inputs mit MOSAIC M1S, )' (SN N N
MOSAIC M1S COM und MBx FW >= 2.0; 32 virtuelle Inputs B2220%8 BT 6
mit MOSAIC M1S COM und 8 mit MOSAIC M1 oder MBXx e
FW < 2.0 eingegeben werden. pooooooy
Das Bit, an dem der Status geandert werden soll, muss fir Objeidoeschreioung
jedes ausgewahlt werden.

Auf dem Feldbus werden die Stati mit 4 Bytes mit
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM und 1 Byte mit MOSAIC M1 dargestellt.

(Weitere Informationen finden Sie im Feldbus-Handbuch, das Sie von der ReeR-Website
herunterladen kénnen).

Yk ACHTUNG: Das FIELDBUS INPUT ist KEIN Sicherheitsinput.

LLO-LL]T

Sie gestatten das Einfligen einer bestimmten logischen Ebene am A Eigenschaft
Eingang einer Komponente.

LLO -> logical level 0
LL1 -> logical level 1

Yk ACHTUNG: LLO und LL1 kénnen nicht zur Deaktivierung der logischen Ports
des Plans verwendet werden.

HINWEISE

Hinweis

Gestattet die Eingabe eines beschreibenden Textes, der an
einer beliebigen Stelle positioniert werden kann. e
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Die Parameter

Hinweise: Feld zur Eingabe des gewiinschten Kommentars.
Farbe: Erlaubt die Auswahl der Farbe des Textes.
Hohe - Erlaubt die Auswahl der Hohe des Textes (in pt).

TITEL
Automatisch den Namen der Benutzer, der |[AJREER |
Designer, den Projektname und die CRC fiigt.
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FUNKTIONELLE BLOCKE DES TYPS GESCHWINDIGKEITSSTEUERUNG

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Yk Ein externer Fehler oder eine externe Funktionsstorung vom Encoder/Proximity oder von dessen
Anschliissen bringt nicht unbedingt den Wechsel des normalen Ausgangs des Funktionsblocks in den
Sicherheitsstatus mit sich. Fehler oder Funktionsstérungen des Encoders/Proximity oder der Verkabelung
werden daher vom Modul erkannt, verwaltet und Uber das Diagnostik-Bit auf jedem Funktionsblock
signalisiert (error_out).

“ Um die Sicherheitsmerkmale zu erhalten, muss das Diagnostik-Bit im vom Verwender erstellten
Konfigurationsprogramm eingesetzt werden, um eine eventuelle Deaktivierung der Ausgange
herbeizufiihren, wenn die Achse in Betrieb ist. Liegen keine externen Probleme auf Encoder/Proximity
vor, ist der bit error_out gleich O (null).

Yk Liegt eines der folgenden Probleme vor, ist der bit error_out gleich 1 (eins):

- Fehlen von Encoder oder Proximity.

- Kongruenzfehler der Frequenzen unter den vom Encoder/Proximity kommenden Signalen

- Fehler durch Fehlen eines oder mehrerer Anschliisse vom Encoder/Proximity

- Fehler durch Fehlen der Encoderversorgung (nur Modell TTL mit externer Versorgung)

- Phasenfehler unter den vom Encoder kommenden Signalen oder Duty cycle-Fehler einer einzelnen Phase

@ Eigenschaften

STAND STILL

Achse 1 (MV1) [0] =t

fu=|0,167

(R —

[] Aktivierung Error Out /

T il O g—

1\

Figura 139 - Beispiel fiir Funktionsblock Drehzahlregelung mit "Fehlerausgang" aktiviert

HINWEIS ZU FUNKTIONSBLOCKEN VOM TYP DREHZAHLREGELUNG

12000 [mmys]

Ab der Softwareversion MSD 1.8.0 bieten die Funktionsblocke zur

Drehzahlregelung eine grafische Darstellung der konfigurierten
Schwellenwerte.

Die Abb. rechts zeigt ein Beispiel fiir ein grafisches 3-Schwellenwert-
Diagramm. Die durchgehende Linie stellt den Schwellenwert dar,
wdhrend die gestrichelte Linie die angewandte Hysterese darstellt.

0 [mm/s]
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SPEED CONTROL

Der funktionelle Block Speed Control iiberprift die
Geschwindigkeit eines Gerdts, indem er einen Ausgang 0
(FALSE) erstellt, wenn die gemessene Geschwindigkeit einen
zuvor festgelegten Grenzwert Uberschreitet. Sollte die
Geschwindigkeit unter diesem zuvor festgelegten Grenzwert
liegen, ist der Ausgang 1 (TRUE).

2 Eigemachatten

Parameter

Typ Achse: Definiert den Typ der von dem Gerat gesteuerten
Achse, und zwar linear, wenn es sich um eine Verschiebung
handelt und rotierend, wenn es sich um eine Bewegung um eine
Achse handelt.

Typ Sensor: Sollte die Wahl des vorangegangenen Parameters
Linear sein, definiert der Typ Sensor den an die Eingange des
Moduls angeschlossenen Sensortyp, und zwar Rotierend (z. B.
Encoder auf einer Zahnstange) oder Linear (z. B. optische Linie).
Diese Auswahl gestattet das Festlegen der Parameter im
Anschluss.

Messgeviit: Legt den Typ des/der eingesetzten Sensors/
Sensoren fest. Folgende Auswahlen sin d moglich:

- Encoder

- Proximity

- Encoder+Proximity

- Proximity1+ Proximity2

- Encoder1+ Encoder?2

Sin/Cos: deaktiviert die analoge Steuerung: (Nur verfiigbar,
wenn mindestens ein Sin/Cos-Encoder-Eingang vorhanden ist)
Es ist moglich, die analoge Steuerung sin20 + co0s26 zu
deaktivieren, wodurch eine vereinfachte Uberpriifung der
Zuverldssigkeit der Encodersignale moglich ist.

SPEED CONTROL

SPEED CONTROL

@ Eigenschaften
SPEED CONTROL

Achsentyp Sensortyp

drehend ~ drehend
Messvorrichtung

Encoderl ¥

Sin/Cos: Analoge Kontrolle deaktivieren

Yk Wenn die analoge Steuerung deaktiviert wird, nimmt die
Diagnoseabdeckung ab.

Yk Das Sicherheitsniveau des Projekts sinkt von: SIL3->SIL2,
PL e->PL d. Bitte beachten Sie das Kapitel "Wichtige Hinweise zur
Sicherheit".

Richtung aktivieren: (nur verfliigbar, wenn mindestens ein
Encoder-Eingang vorhanden ist): Durch Aktivieren dieses
Parameters wird der Ausgang DIR auf dem funktionellen Block
aktiviert. Dieser Ausgang ist 1 (TRUE), wenn die Achse gegen
den Uhrzeigersinn dreht und 0 (FALSE), wenn die Achse im
Uhrzeigersinn dreht. (-> Abb. seitlich).

Richtungsentscheidung: Legt die Drehrichtung fest, flr die die
eingegebenen  Grenzwerte aktiviert werden. Folgende
Auswahlen sind maoglich:

- Bidirektional

- Im Uhrzeigersinn

- Gegen den Uhrzeigersinn
Sollte Bidirektional ausgewahlt worden sein, erfolgt die Messung
des Uberschreitens des eingegebenen Grenzwerts sowohl, wenn
die Achse im Uhrzeigersinn dreht, als auch wenn sie gegen den
Uhrzeigersinn dreht. Wird Im oder Gegen den Uhrzeigersinn
ausgewadhlt, erfolgt die Messung nur, wenn die Achse in der
ausgewadhlten Richtung dreht.

Beispiel der Drehung der Achse
im UHRZEIGERSINN

(Einstellungen von 2 Grenzwerte)
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Inl Anz. Grenzwerte

0 Geschwindigkeit 1

Anzahl Grenzwerte: Gestattet das Eingeben der Anzahl der 1 Geschwindigkeit 2

Grenzwerte in Bezug auf den Hochstwert der Geschwindigkeit.

Durch Andern dieses Werts wird die Anzahl der einfiigbaren (Einstellungen bis zu 4 Grenzwerte)
Schwellen von mindestens 1 auf hochstens 8 bei MOSAIC M1 fw - - A G "

>= 4.0 und MVx fw >= 2.0 und auf héchstens 4 bei MOSAIC M1 n d nz. arenzwerte

fw <4.0 oder MOSAIC M1S oder MVx fw < 2.0 erhoht/verringert. 0 0 Geschwindigkeit 1

.. . . 0 1 Geschwindigkeit 2

Im Falle von Schwellenwerten groRer als 1, erscheinen im 1 0 Goschwindiekeit 3
unteren Teil des funktionellen Blocks die Zugangspins zur Scwihaere!

1 1 Geschwindigkeit 4

Auswahl des spezifischen Schwellenwerts. Mit diesen Pins kann
der Anwender wahlen, welcher Schwellenwert aktiviert werden
soll.

(Einstellungen bis zu 8 Grenzwerte)

In3 In2 In1 Anz. Grenzwerte
0 0 0 Geschwindigkeit 1
0 0 1 Geschwindigkeit 2
0 1 0 Geschwindigkeit 3
0 1 1 Geschwindigkeit 4
1 0 0 Geschwindigkeit 5
1 0 1 Geschwindigkeit 6
1 1 0 Geschwindigkeit 7
1 1 1 Geschwindigkeit 8

Pitch: falls die Auswahl des Achsentyps linear und rotativ gewesen ist, gestattet
dieses Feld das Eingeben des Abstands des Sensors, um eine Konvertierung
zwischen den Sensorumdrehungen und der zuriickgelegten Strecke zu erzielen.

Auswahl Proximity: Gestattet die Auswahl des Ndaherungssensors zwischen PNP, ERE;B;::;: EE,

NPN, Arbeitskontakt NO oder Ruhekontakt NC und mit 3 oder 4 Drihten: smggzgmg

PNP 4 Drahte NC/NO

(Um ein Performance Level=Ple zu garantieren, Proximity des Typs PNP, NA verwenden; mg‘/:}gﬁzﬁggﬁg\‘ﬁc e
Bez. “Eingang Proximity fiir Geschwindigkeitskontrollgerdt MV2”, S. 26) PNP/NPN 4 Drahte NO/NO
Messung: In dieses Feld die Anzahl der Impulse/Umdrehungen (im Fall eines Auswahl
Drehsensors), bzw. pm/Impuls (Fall des linearen Sensors) in Bezug auf den Proximity

verwendeten Sensor eingeben.

Uberpriifung: In dieses Feld die Anzahl der Impulse/Umdrehungen (im Fall eines
Drehsensors) bzw. pym/Impuls (im Fall des linearen Sensors) in Bezug auf den
verwendeten Sensor eingeben.

Gear Ratio: Dieser Parameter ist aktiv, wenn auf der ausgewdhlten Achse zwei Sensoren vorhanden
sind. Dieser Parameter gestattet das Eingeben des Verhiltnisses unter den beiden Sensoren. Sollten
sich die beiden Sensoren auf demselben beweglichen Organ befinden, ist das Verhaltnis 1,
andernfalls muss die Zahl in Bezug auf das Verhiltnis eingegeben werden. Bsp.: Es liegen ein
Encoder und ein Proximity vor und Letzterer befindet sich auf dem beweglichen Organ, das
(aufgrund eines Untersetzungsverhiltnisses) im Vergleich zum Encoder bei doppelter
Geschwindigkeit dreht. Dieser Wert ist daher mit 2 einzugeben.

Hysterese (%): stellt die prozentuale Hysterese dar (der Prozentsatz wird [Hysterese (%)
anhand des Schwellenwerts berechnet), unter der die Drehzahlanderung |1
gefiltert wird.

Geschwindigkeit 1...8: In dieses Feld den Hoéchstwert der
Geschwindigkeit eingeben, Uber dem der Ausgang des funktionellen
Blocks (OVER) 0O ist (FALSE). Sollte die gemessene Geschwindigkeit
dagegen unter dem eingegebenen Wert liegen, ist der Ausgang (OVER)
desfunktionellen Blocks 1 (TRUE). Bei MOSAIC M1 FW >= 4.0;
MOSAIC M1S FW >= 5.1 und MVx FW >= 2.0; oder MOSAIC M1S COM
und MVx FW >= 2.0 kann der Wert mit einer Dezimalstelle eingegeben werden.
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Frequenz: gibt die berechneten maximalen Schwellenwerte fM und fm an (fm ist gleich dem
Schwellenwert fM minus der eingestellten Hysterese). Solle der angezeigte Wert GRUN erscheinen,

hat die Berechnung der Frequenz in positives Ergebnis ergeben.

Sollte der angezeigte Wert ROT erscheinen, miissen die in den folgenden Formeln angegebenen

Parameter gedndert werden.

1. Drehachse, Drehsensor. Die erhaltene Frequenz ist:

rpm[rev/min]

f[HZ] = =

* Resolution[pulses/rev]

2. Lineare Achse, Drehsensor. Die erhaltene Frequenz ist:

speedm/min}1000
60* pitchimm/rev]

f[Hz]= * Re solution[pulses/rev]

3. Lineare Achse, linearer Sensor. Die erhaltene Frequenz ist:
f[HZ] = speec{rn m/s}*1000
Resolution[um/pulse]

4. Hysterese. Nur zu dndern, wenn: fM=grin; fm=rot

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option ausgewahlt ist, wird
ein vom Funktionsblock erkannter Fehler angezeigt (siehe
Abschnitt ,Sicherheitshinweise”).

Drehzahlausgang: Wenn diese Option aktiviert ist, stellt sie die
gemessene Frequenz Uber den Ausgang Speed zur Verfligung,
der an einen Drehzahl-, Schwellenwert- oder Fenster-Komparator
angeschlossen werden kann. Diese Funktion ermdglicht es,
unabhingig von der gemessenen Frequenz einen oder mehrere
Schwellenwerte einzustellen.

Sensoranomalie: Mit diesem Parameter kann die Sattigung der
gemessenen Frequenz konfiguriert werden, wenn das Messgerat
nicht verfiigbar ist (z. B. Sensor nicht angeschlossen).

Bei der Saittigung kann zwischen dem Maximalwert
(Default=650kHz, OVERSPEED) und dem Minimalwert (0 Hz)
gewadhlt werden.

LEGENDE:

f=Frequenz

Rpm = Drehgeschwindigkeit

Resolution = Messung
Speed = lineare
Geschwindigkeit

Pitch = Sensorabstand

eschwindigkeitsausgang]
eschwindigkeitsausgang2

Sensoranomalie
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WINDOW SPEED CONTROL

Der funktionelle Block Window Speed Control (iberprift
die Geschwindigkeit eines Gerats, indem ein Ausgang 1
(TRUE) erstellt wird, wenn die gemessene
Geschwindigkeit sich innerhalb eines zuvor festgelegten
Messbereichs befindet.

Parameter

Typ Achse: Definiert den Typ der von dem Gerit
gesteuerten Achse, und zwar linear, wenn es sich um eine
Verschiebung handelt und rotierend, wenn es sich um eine
Bewegung um eine Achse handelt.

Typ Sensor: Sollte die Wahl des vorangegangenen
Parameters Linear sein, definiert der Typ Sensor den an
die Eingdnge des Moduls angeschlossenen Sensortyp, und
zwar Rotierend (z. B. Encoder auf einer Zahnstange) oder
Linear (z. B. optische Linie). Diese Auswahl gestattet das
Festlegen der Parameter im Anschluss.

Messgeridt: Legt den Typ des/der eingesetzten
Sensors/Sensoren fest. Folgende Auswahlen sind moglich:
- Encoder
- Proximity
- Encoder+Proximity
- Proximity1+ Proximity2
- Encoderl+ Encoder2

Sin/Cos: deaktiviert die analoge Steuerung: (Nur
verflighar, wenn mindestens ein Sin/Cos-Encoder-Eingang
vorhanden ist) Es ist moglich, die analoge Steuerung sin26
+ co0s20 zu deaktivieren, wodurch eine vereinfachte
Uberpriifung der Zuverldssigkeit der Encodersignale
maoglich ist.

1= |33333.333

= | 31666.666 — =

@ Eigenschaften

Yk Wenn die analoge Steuerung deaktiviert wird, nimmt die
Diagnoseabdeckung ab.

Yk Das  Sicherheitsniveau  des Projekts  sinkt  von:
SIL3->SIL2, PLe->PLd. Bitte beachten Sie das Kapitel
"Wichtige Hinweise zur Sicherheit".

Sin/Cos: Analoge Kontrolle desktivieren
Richtung aktivieren

Richtung aktivieren: (nur verfiigbar, wenn mindestens
ein Encoder-Eingang vorhanden ist): Durch Aktivieren
dieses Parameters wird der Ausgang DIR auf dem
funktionellen Block aktiviert. Dieser Ausgang ist 1 (TRUE),
wenn die Achse gegen den Uhrzeigersinn dreht und 0
(FALSE), wenn die Achse im Uhrzeigersinn dreht. (-> Abb.
seitlich).

Pitch: falls die Auswahl des Achsentyps linear und rotativ
gewesen ist, gestattet dieses Feld das Eingeben des
Abstands des Sensors, um eine Konvertierung zwischen
den Sensorumdrehungen und der zuriickgelegten Strecke
zu erzielen.

Auswahl Proximity: Gestattet die Auswahl des
Ndherungssensors zwischen PNP, NPN, Arbeitskontakt NO
oder Ruhekontakt NC und mit 3 oder 4 Drahten:

Beispiel der Drehung der Achse
im UHRZEIGERSINN

PNP 3 Drahte NC

PNP 3 Drihte NO

NPN 3 Drahte NO

NPN 3 Drahte NC

PNP 4 Drahte NC/NO

NPN 4 Drahte NC/NO
PNP/NPN 4 Drahte NC/NC
PNP/NPN 4 Drihte NO/NO

Auswahl Proximity
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Messung: In dieses Feld die Anzahl der Impulse/Umdrehungen (im Fall eines Drehsensors), bzw.
um/Impuls (Fall des linearen Sensors) in Bezug auf den verwendeten Sensor eingeben.

Uberpriifung: In dieses Feld die Anzahl der Impulse/Umdrehungen (im Fall eines Drehsensors)
bzw. pym/Impuls (im Fall des linearen Sensors) in Bezug auf den verwendeten Sensor eingeben.

Gear Ratio: Dieser Parameter ist aktiv, wenn auf der ausgewdhlten Achse zwei Sensoren vorhanden
sind. Dieser Parameter gestattet das Eingeben des Verhiltnisses unter den beiden Sensoren. Sollten
sich die beiden Sensoren auf demselben beweglichen Organ befinden, ist das Verhaltnis 1,
andernfalls muss die Zahl in Bezug auf das Verhiltnis eingegeben werden. Bsp.: Es liegen ein
Encoder und ein Proximity vor und Letzterer befindet sich auf dem beweglichen Organ, das
(aufgrund eines Untersetzungsverhiltnisses) im Vergleich zum Encoder bei doppelter
Geschwindigkeit dreht. Dieser Wert ist daher mit 2 einzugeben.

Hysterese (%): stellt die prozentuale Hysterese dar (der Prozentsatz wird |Hysterese (%)
anhand des Schwellenwerts berechnet), unter der die Drehzahlinderung

=

gefiltert wird.

Hohe Geschwindigkeit: in dieses Feld den hochsten Geschwindigkeitswert eingeben, liber dem der
Ausgang des Funktionsblocks (WINDOW) O (FALSE) ist. Sollte die gemessene Geschwindigkeit
dagegen unter dem eingegebenen Wert liegen, ist der Ausgang (WINDOW) des Funktionsblocks 1
(TRUE). Bei MOSAIC M1 FW >= 4.0; MOSAIC M1S FW >= 5.1 und MVx FW >= 2.0; oder MOSAIC M1S
COM und MVx FW >= 2.0 kann der Wert mit einer Dezimalstelle eingegeben werden.

Niedrige Geschwindigkeit: in dieses Feld den niedrigsten Geschwindigkeitswert eingeben, unter dem
der Ausgang des Funktionsblocks (WINDOW) O (FALSE) ist. Sollte die gemessene Geschwindigkeit
dagegen iiber dem eingegebenen Wert liegen, ist der Ausgang (WINDOW) des Funktionsblocks 1
(TRUE). Bei MOSAIC M1 FW >= 4.0; MOSAIC M1S FW >= 5.1 und MVx FW >= 2.0; oder MOSAIC M1S
COM und MVx FW >= 2.0 kann der Wert mit einer Dezimalstelle eingegeben werden.

Frequenz: gibt die berechneten maximalen Schwellenwerte fM und fm an (fm ist gleich dem
Schwellenwert fM minus der eingestellten Hysterese). Solle der angezeigte Wert GRUN erscheinen,
hat die Berechnung der Frequenz in positives Ergebnis ergeben.

Sollte der angezeigte Wert ROT erscheinen, missen die in den folgenden Formeln angegebenen
Parameter gedandert werden.

1. Drehachse, Drehsensor. Die erhaltene Frequenz ist:

i LEGENDE:
f[HZ]= W]* Resolution[pulses/rev]
f = Frequenz
2. Lineare Achse, Drehsensor. Die erhaltene Frequenz ist: Rpm = Drehgeschwindigkeit
: Resolution = Messung
f[HZ] = speed[|-”n/m inf*1000 * Re solution[pulses/rev] Speed = lineare
60* pitchimm/rev]

Geschwindigkeit
Pitch = Sensorabstand

3. Lineare Achse, linearer Sensor. Die erhaltene Frequenz ist:
f[HZ] = speedmm/s]*lOOO
Resolution[um/pulse]

4. Hysterese. Nur zu andern, wenn: fM=griin; fm=rot

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option ausgewahlt ist, wird ein vom
Funktionsblock erkannter Fehler angezeigt (siehe Abschnitt
,Sicherheitshinweise®).

Drehzahlausgang: Wenn diese Option aktiviert ist, stellt sie die gemessene | - ¢
Frequenz liber den Ausgang Speed zur Verfligung, der an einen Drehzahl-, | @

Schwellenwert- oder Fenster-Komparator angeschlossen werden kann. Diese [Pestseschsioung

Funktion ermdglicht es, unabhdngig von der gemessenen Frequenz einen
oder mehrere Schwellenwerte einzustellen.

Sensoranomalie: Mit diesem Parameter kann die Sattigung der gemessenen Frequenz konfiguriert
werden, wenn das Messgerat nicht verfiigbar ist (z. B. Sensor nicht angeschlossen).

Bei der Sattigung kann zwischen dem Maximalwert (Default=650kHz, OVERSPEED) und dem
Minimalwert (0 Hz) gewahlt werden.
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STAND STILL

Der funktionelle Block Stand Still {berprift die
Geschwindigkeit eines Gerats, indem ein Ausgang 1 (TRUE)
erstellt wird, wenn die Geschwindigkeit 0 ist. Ist die
Geschwindigkeit nicht 0, wird ein Ausgang O (FALSE) erzeugt.

Parameter

STAND STILL

e
£> axis, ror
ee

O

Typ Achse: Definiert den Typ der von dem Gerat
gesteuerten Achse, und zwar linear, wenn es sich um
eine Verschiebung handelt und rotierend, wenn es sich
um eine Bewegung um eine Achse handelt.

Typ Sensor: Sollte die Wahl des vorangegangenen
Parameters Linear sein, definiert der Typ Sensor den an
die Eingdange des Moduls angeschlossenen Sensortyp,
und zwar Rotierend (z. B. Encoder auf einer Zahnstange)
oder Linear (z. B. optische Linie). Diese Auswahl gestattet
das Festlegen der Parameter im Anschluss.

Messgeridt: Legt den Typ des/der eingesetzten
Sensors/Sensoren fest. Folgende Auswahlen sind
moglich:

- Encoder

- Proximity

- Encoder+Proximity

- Proximity1+ Proximity2

- Encoderl+ Encoder2

Sin/Cos: deaktiviert die analoge Steuerung: (Nur
verflighar, wenn mindestens ein Sin/Cos-Encoder-
Eingang vorhanden ist) Es ist mdglich, die analoge
Steuerung sin26 + cos26 zu deaktivieren, wodurch eine
vereinfachte Uberprufung der Zuverldssigkeit der
Encodersignale moglich ist.

@ Eigenschaften

STAND STILL

STAND STILL

Sin/Cos: Analoge Kontrolle deaktivieren
g

Yk Wenn die analoge Steuerung deaktiviert wird, nimmt die
Diagnoseabdeckung ab.

Lk Das Sicherheitsniveau des Projekts sinkt von:
SIL3->SIL2, PLe->PLd. Bitte beachten Sie das Kapitel
"Wichtige Hinweise zur Sicherheit".

Richtung aktivieren: (nur verfliigbar, wenn mindestens
ein Encoder-Eingang vorhanden ist): Durch Aktivieren
dieses Parameters wird der Ausgang DIR auf dem
funktionellen Block aktiviert. Dieser Ausgang ist 1
(TRUE), wenn die Achse gegen den Uhrzeigersinn dreht
und 0 (FALSE), wenn die Achse im Uhrzeigersinn dreht.
(-> Abb. seitlich).

Pitch: falls die Auswahl des Achsentyps linear und
rotativ gewesen ist, gestattet dieses Feld das Eingeben
des Abstands des Sensors, um eine Konvertierung
zwischen den Sensorumdrehungen und der
zuriickgelegten Strecke zu erzielen.

Auswahl Proximity: Gestattet die Auswahl des
Ndherungssensors zwischen PNP, NPN, Arbeitskontakt
NO oder Ruhekontakt NC und mit 3 oder 4 Drahten:
(Um ein Performance Level=Ple zu garantieren, Proximity des
Typs PNP, NA verwenden; Bez. “Eingang Proximity fiir
Geschwindigkeitskontrollgerdt MV2”, S.26)

Beispiel der Drehung der Achse

im UHRZEIGERSINN

PNP 3 Drihte NC

PNP 3 Drihte NO

NPN 3 Drahte NO

NPN 3 Drahte NC

PNP 4 Drihte NC/NO

NPN 4 Drahte NC/NO
PNP/NPN 4 Drahte NC/NC
PNP/NPN 4 Drahte NO/NO

Auswahl Proximity
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Messung: In dieses Feld die Anzahl der Impulse/Umdrehungen (im Fall eines Drehsensors), bzw.
um/Impuls (Fall des linearen Sensors) in Bezug auf den verwendeten Sensor eingeben.

Uberpriifung: In dieses Feld die Anzahl der Impulse/Umdrehungen (im Fall eines Drehsensors)
bzw. um/Impuls (im Fall des linearen Sensors) in Bezug auf den verwendeten Sensor eingeben.

Gear Ratio: Dieser Parameter ist aktiv, wenn auf der ausgewdhlten Achse zwei Sensoren
vorhanden sind. Dieser Parameter gestattet das Eingeben des Verhaltnisses unter den beiden
Sensoren. Sollten sich die beiden Sensoren auf demselben beweglichen Organ befinden, ist das
Verhdltnis 1, andernfalls muss die Zahl in Bezug auf das Verhdltnis eingegeben werden. Bsp.: Es
liegen ein Encoder und ein Proximity vor und Letzterer befindet sich auf dem beweglichen Organ,
das (aufgrund eines Untersetzungsverhdltnisses) im Vergleich zum Encoder bei doppelter
Geschwindigkeit dreht. Dieser Wert ist daher mit 2 einzugeben.

Hysterese (%): stellt die prozentuale Hysterese dar (der Prozentsatz wird [Hysterese (%)
anhand des Schwellenwerts berechnet), unter der die Drehzahldnderung |1 _}
gefiltert wird.

Grenzwert Nullgeschwindigkeit: In dieses Feld den Hochstwert eingeben, liber dem der Ausgang
des funktionellen Blocks (ZERO) O (FALSE) ist. Sollte die gemessene Geschwindigkeit dagegen unter
dem eingegebenen Wert liegen, ist der Ausgang (ZERO) des funktionellen Blocks 1 (TRUE).

Frequenz Nullgeschwindigkeit: gibt die berechneten Werte der Maximalfrequenz fM und fm an
(fm ist gleich fM minus der eingestellten Hysterese). Solle der angezeigte Wert GRUN erscheinen,
hat die Berechnung der Frequenz in positives Ergebnis ergeben.

Sollte der angezeigte Wert ROT erscheinen, missen die in den folgenden Formeln angegebenen
Parameter gedandert werden.

1. Drehachse, Drehsensor. Die erhaltene Frequenz ist:

f[HZ] = W]* Resolution[pulses/rev] LEGENDE:
2. Lineare Achse, Drehsensor. Die erhaltene Frequenz ist: f=Frequenz
- Rpm = Drehgeschwindigkeit
f[HZ] = speed[m/mm}*lOOO * Re solution[pulses/rev] Resolution = Messung
60* pitchimm/rev] Speed = lineare

Geschwindigkeit

3. Lineare Achse, linearer Sensor. Die erhaltene Frequenz ist: )
Pitch = Sensorabstand

f[HZ] = speed mm/s}<1000
Resolution[um/pulse]

4. Hysterese. Nur zu dndern, wenn: fM=griin; fm=rot

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option ausgewahlt ist, wird ein vom Funktionsblock erkannter
Fehler angezeigt (siehe Abschnitt ,Sicherheitshinweise®).

Drehzahlausgang: Wenn diese Option aktiviert ist, stellt sie die |9«
gemessene Frequenz lUber den Ausgang Speed zur Verfiigung, der an einen g
Drehzahl-, Schwellenwert- oder Fenster-Komparator angeschlossen werden |¥ ceschundigisisassgang
kann. Diese Funktion ermdglicht es, unabhdngig von der gemessenen |Sensoranomalic
Frequenz einen oder mehrere Schwellenwerte einzustellen. pe

Sensoranomalie: Mit diesem Parameter kann die Sattigung der
gemessenen Frequenz konfiguriert werden, wenn das Messgerdt nicht
verfligbar ist (z. B. Sensor nicht angeschlossen).

Bei der Sattigung kann zwischen dem Maximalwert (Default=650kHz, OVERSPEED) und dem
Minimalwert (0 Hz) gewahlt werden.
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STAND STILL AND SPEED CONTROL

Der funktionelle Block Stand Still and Speed Control
Uberprift die Geschwindigkeit eines Gerdts, indem ein
Ausgang Zero mit 1 (TRUE) erstellt wird, wenn die
Geschwindigkeit 0 ist. AuRerdem erstellt er den Ausgang
Over = 0 (FALSE), wenn die gemessene Geschwindigkeit
einen zuvor festgelegten Grenzwert lUberschreitet.

Parameter

STAND STILL AND
SPEED CONTROL

Typ Achse: Definiert den Typ der von dem Gerit
gesteuerten Achse, und zwar linear, wenn es sich um eine
Verschiebung handelt und rotierend, wenn es sich um
eine Bewegung um eine Achse handelt.

Typ Sensor: Sollte die Wahl des vorangegangenen
Parameters Linear sein, definiert der Typ Sensor den an
die Eingdange des Moduls angeschlossenen Sensortyp, und
zwar Rotierend (z. B. Encoder auf einer Zahnstange) oder
Linear (z. B. optische Linie). Diese Auswahl gestattet das
Festlegen der Parameter im Anschluss.

Messgeridt: Legt den Typ des/der eingesetzten
Sensors/Sensoren fest. Folgende Auswahlen sind mdglich:
- Encoder
- Proximity

- Encoder+Proximity
- Proximity1+ Proximity?2
- Encoderl1+ Encoder2

Sin/Cos: deaktiviert die analoge Steuerung: (Nur
verfligbar, wenn mindestens ein Sin/Cos-Encoder-Eingang
vorhanden ist) Es ist moglich, die analoge Steuerung sin20
+ €0s20 zu deaktivieren, wodurch eine vereinfachte
Uberpriifung der Zuverldssigkeit der Encodersignale
moglich ist.

2] | Messung

w=| 833333

m = 791,666 0 [U/min]

z] | Messung
1=3333333
= | 3166.666

STAND STILL AND
SPEED CONTROL

@ Eigenschaften

STAMD STILL AND SPEED CONTROL

Achsentyp Sensortyp

~ drehend
Messvarrichtung

Encoderl

5in/Cos: Analoge Kontrolle deaktivieren

Richtung aktivieren

Yk Wenn die analoge Steuerung deaktiviert wird, nimmt die
Diagnoseabdeckung ab.

Yk Das Sicherheitsniveau des Projekts sinkt von:
SIL3->SIL2, PLe->PLd. Bitte beachten Sie das Kapitel
"Wichtige Hinweise zur Sicherheit".

Richtung aktivieren: Durch Aktivieren dieses Parameters
wird der Ausgang DIR auf dem funktionellen Block
aktiviert. Dieser Ausgang ist 1 (TRUE), wenn die Achse
gegen den Uhrzeigersinn dreht und O (FALSE), wenn die
Achse im Uhrzeigersinn dreht.

Richtung aktivieren: (nur verfligbar, wenn mindestens
ein Encoder-Eingang vorhanden ist) Legt die Drehrichtung
fest, fur die die eingegebenen Grenzwerte aktiviert
werden. Folgende Auswahlen sind maoglich:

- Bidirektional

- Im Uhrzeigersinn

- Gegen den Uhrzeigersinn
Sollte Bidirektional ausgewahlt worden sein, erfolgt die
Messung des Uberschreitens des eingegebenen
Grenzwerts sowohl, wenn die Achse im Uhrzeigersinn
dreht, als auch wenn sie gegen den Uhrzeigersinn dreht.

Beispiel der Drehung der Achse

im UHRZEIGERSINN

178
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Wird Im oder Gegen den Uhrzeigersinn ausgewahlt,
erfolgt die Messung nur, wenn die Achse in der (Einstellungen von 2 Grenzwerten)
ausgewahlten Richtung dreht.

In1 Anz. Grenzwerte
Anzahl Grenzwerte: Gestattet das Eingeben der Anzahl 0 Geschwindigkeit 1
der Grenzwerte in Bezug auf den Hochstwert der 1 Geschwindigkeit 2
Geschwindigkeit.
Durch Andern dieses Werts wird die Anzahl der (Einstellungen bis zu 4 Grenzwerten)
einfligbaren Schwellen von mindestens: In2 In1 Anz. Grenzwerte
e 1 auf hochstens 8 MOSAIC M1 fw >= 4.0, 0 0 Geschwindigkeit 1
MOSAIC M1S fw >=5.1 und MVx fw >= 2.0, 0 1 Geschwindigkeit 2
MOSAIC M1S COM und MVx fw >= 2 1 0 Geschwindigkeit 3
e auf hochstens 4 bei MOSAIC M1 fw <4.0, 1 1 Geschwindigkeit 4

MOSAIC M1S fw< 5.1 oder MVx fw < 2.0.

Im Fall von Grenzwerten Uber 1 im unteren Teil des
funktionellen Blocks erscheinen die Eingangs-Pins fiir die
Auswahl des spezifischen Grenzwerts.

(Einstellungen bis zu 8 Grenzwerten)

In3 In2 In1 Anz. Grenzwerte
0 0 0 Geschwindigkeit 1
0 0 1 Geschwindigkeit 2
0 1 0 Geschwindigkeit 3
0 1 1 Geschwindigkeit 4
1 0 0 Geschwindigkeit 5
1 0 1 Geschwindigkeit 6
1 1 0 Geschwindigkeit 7
1 1 1 Geschwindigkeit 8

Pitch: falls die Auswahl des Achsentyps linear und rotativ gewesen ist, gestattet dieses Feld das
Eingeben des Abstands des Sensors, um eine Konvertierung zwischen den Sensorumdrehungen und
der zurlickgelegten Strecke zu erzielen.

Auswahl Proximity: Gestattet die Auswahl des Ndherungssensors zwischen PNP,

PNP 3 Drahte NC

NPN, Arbeitskontakt NO oder Ruhekontakt NC und mit 3 oder 4 Drahten: PNP 3 Drahte NO
(Um ein Performance Level=Ple zu garantieren, Proximity des Typs PNP, NA verwenden; m 3 g;::;: mg
Bez. “Eingang Proximity fiir Geschwindigkeitskontrollgerdt MV2”, S.26). PNP 4 Drahte NC/NO

. . . . NPN 4 Drahte NC/NO
Messung: In dieses Feld die Anzahl der Impulse/Umdrehungen (im Fall eines |PNP/NPN 4 Drahte NC/NC

. " PNP/NPN 4 Drahte NO/NO
Drehsensors), bzw. pm/Impuls (Fall des linearen Sensors) in Bezug auf den ==
verwendeten Sensor eingeben.

Uberpriifung: In dieses Feld die Anzahl der Impulse/Umdrehungen (im Fall eines Drehsensors) bzw.
pm/Impuls (im Fall des linearen Sensors) in Bezug auf den verwendeten Sensor eingeben.

Gear Ratio: Dieser Parameter ist aktiv, wenn auf der ausgewdhlten Achse zwei Sensoren vorhanden
sind. Dieser Parameter gestattet das Eingeben des Verhaltnisses unter den beiden Sensoren. Sollten
sich die beiden Sensoren auf demselben beweglichen Organ befinden, ist das Verhiltnis 1,
andernfalls muss die Zahl in Bezug auf das Verhéltnis eingegeben werden. Bsp.: Es liegen ein
Encoder und ein Proximity vor und Letzterer befindet sich auf dem beweglichen Organ, das
(aufgrund eines Untersetzungsverhdltnisses) im Vergleich zum Encoder bei doppelter
Geschwindigkeit dreht. Dieser Wert ist daher mit 2 einzugeben.

Hysterese (%): stellt die prozentuale Hysterese dar (der Prozentsatz wird [fysterese (%)
anhand des Schwellenwerts berechnet), unter der die Drehzahlanderung |1 _}
gefiltert wird.

Grenzwert Nullgeschwindigkeit: In dieses Feld den Hochstwert eingeben, iber dem der Ausgang
des funktionellen Blocks (ZERO) O (FALSE) ist. Sollte die gemessene Geschwindigkeit dagegen unter
dem eingegebenen Wert liegen, ist der Ausgang (ZERO) des funktionellen Blocks 1 (TRUE).

Geschwindigkeit 1...8: In dieses Feld den Hochstwert der Geschwindigkeit eingeben, iber dem der
Ausgang des funktionellen Blocks (OVER) 0 ist (FALSE). Sollte die gemessene Geschwindigkeit
dagegen unter dem eingegebenen Wert liegen, ist der Ausgang (OVER) desfunktionellen Blocks 1
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(TRUE). Bei MOSAIC M1 FW >= 4.0; MOSAIC M1S FW >= 5.1 und MVx FW >= 2.0; oder MOSAIC M1S
COM und MVx FW >= 2.0 kann der Wert mit einer Dezimalstelle eingegeben werden.

Frequenz Nullgeschwindigkeit / Frequenzl / Frequenz2: | |EGENDE:

gibt die berechneten Werte der Maximalfrequenz fM und fm an

(fm ist gleich fM minus der eingestellten Hysterese). ~

Solle der angezeigte Wert GRUN erscheinen, hat die f = Frequenz o
Berechnung der Frequenz in positives Ergebnis ergeben. Rpm = Drehgeschwindigkeit
Sollte der angezeigte Wert ROT erscheinen, miissen die in den | Resolution = Messung
folgenden Formeln angegebenen Parameter gedandert werden. Speed = lineare Geschwindigkeit
Drehachse, Drehsensor. Die erhaltene Frequenz ist: Pitch = Sensorabstand

f[Hz]= W]* Resolution[pulses/rev]

Lineare Achse, Drehsensor. Die erhaltene Frequenz ist:

speedm/min}1000

f[Hz]=
(Hz] 60* pitchimm/rev]

* Re solution[pulses/rev]

Lineare Achse, linearer Sensor. Die erhaltene Frequenz ist:

f[HZ] = speed mm/s}<1000
Resolution[pum/pulse]

Deutsch

Hysterese. Nur zu andern, wenn: fM=griin; fm=rot

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option ausgewdhlt ist, wird ein vom Funktionsblock erkannter
Fehler angezeigt (siehe Abschnitt ,Sicherheitshinweise®).

Drehzahlausgang: Wenn diese Option aktiviert ist, stellt sie die
gemessene Frequenz liber den Ausgang Speed zur Verfligung, der an einen
Drehzahl-, Schwellenwert- oder Fenster-Komparator angeschlossen werden
kann. Diese Funktion ermoglicht es, unabhdngig von der gemessenen
Frequenz einen oder mehrere Schwellenwerte einzustellen.

Sensoranomalie: Mit diesem Parameter kann die Sattigung der
gemessenen Frequenz konfiguriert werden, wenn das Messgeradt nicht
verfligbar ist (z. B. Sensor nicht angeschlossen).

Bei der Sattigung kann zwischen dem Maximalwert (Default=650kHz, OVERSPEED) und dem
Minimalwert (0 Hz) gewahlt werden.
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SPEED EQUALITY CHECK

Der Funktionsblock Speed Equality Check

@ Eigenschaften

SPEED EQUALITY CHECK

Uberwacht die eingehenden Frequenzwerte
(Achsel, Achse2) von zwei Gebern und prift, ob

diese eine Abweichung aufweisen.

Der Benutzer kann die Auflésungen der beiden |_|L,
Geber, den maximalen Schwellenwert fir die | IL..
Abweichung (in Prozent) und den Schwellenwert- f
Timeout einstellen.

Der Q-Ausgang wird auf 1 (TRUE) gesetzt, wenn die

SPEED EQUALITY
CHECK

r

2

0
0
Brror
Speedi
5

Peed? (hizimale Zeit aulierhalo der Schwelle [0,1+2,55]

Abweichung innerhalb der zugelassenen Werte
liegt.

Parameter

Auflésung: Geben Sie in diesem Feld die Anzahl
der Impulse/Umdrehung (bei Drehgebern) bzw.
um/Impuls (bei Linearsensoren) in Bezug auf den
verwendeten Sensor ein.

Maximaler Schwellenwert fiir die Abweichung:
Der Benutzer legt den maximal zugelassenen

Schwellenwert fest, innerhalb dessen der Ausgang Q den Wert 1 zuriickgibt.

Maximale Zeit auflerhalb des Schwellenwertbereichs: Der Benutzer legt die Zeit (in
Sekunden) fest, innerhalb derer die Messung auBerhalb des Schwellenwertbereichs liegt.
Bleibt die Abweichung innerhalb der vorgesehenen Zeit, gibt der Ausgang Q den Wert 1
zuriick, tUberschreitet die Abweichung die Zeitsperre, geht der Ausgang Q auf 0O Uber.

Geber-Richtungen ignorieren: Wenn diese Option ausgewahlt ist, wird die Drehrichtung
der Eingange Axisl (Achsel) und Axis2 (Achse2) nicht berlicksichtigt, sondern nur deren

Absolutwert.

Richtung aktivieren: (Nur verfliigbar, wenn mindestens ein Gebereingang vorhanden ist).

Beim Aktivieren dieses Parameters wird der DIR-Ausgang am Funktionsblock aktiviert.
Dieser Ausgang ist 1 (TRUE), wenn sich die Achse gegen den Uhrzeigersinn dreht, und 0

(FALSE), wenn sich die Achse im Uhrzeigersinn dreht.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option ausgewahlt ist, wird
ein vom Funktionsblock erkannter Fehler angezeigt (siehe
Abschnitt ,Sicherheitshinweise")

Ausgang Geschwindigkeitl/Ausgang Geschwindigkeit2:
Wenn diese Option aktiviert ist, stellt sie die gemessene
Frequenz Uber die Ausgange Speed1/Speed?2 zur Verfligung, die

an einen Drehzahl-, Schwellenwert- oder Fenster-Komparator |-*

angeschlossen werden kdnnen. Diese Funktion ermdglicht es,
unabhdngig von der gemessenen Frequenz einen oder mehrere
Schwellenwerte einzustellen.

Aktivierung Error Ausgang
Geschwindigkeitsausgang]
Geschwindigkeitsausgang2

Sensoranomalie

| Gesattigt bz

Sensoranomalie: Mit diesem Parameter kann die Sdttigung der gemessenen Frequenz

konfiguriert werden, wenn das Messgerdt nicht verfigbar ist (z.

angeschlossen).

B. Sensor nicht

Bei der Sattigung kann zwischen dem Maximalwert (Default=650kHz, OVERSPEED) und dem

Minimalwert (0 Hz) gewahlt werden.
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FUNKTIONELLE BLOCKE DES TYPS ANALOGE OPERATOREN

ANALOG INPUT (4 Eingdnge MA4-Modul, 2 Eingdnge MA2-Modul)

Der funktionelle Block ,Analog Input“ gestattet es, den Typ der zu erfassenden analogen GroRe
(Strom oder Spannung) zusammen mit den Erfassungsparametern zu erfassen. AuRerdem stehen
zwei Schwellenkomparatoren oder alternativ ein Fensterkomparator zur Verfligung.

Spannungseingang

l/—Ein5,|ar|g o010V )
Band: 44 4 H -
an z ety
H> Aln +
010
V -
Schwelle1: 0,0
b /

Stromeingang

é Eingang 4+20mA
Band: 44 4 Hz
u Cutl
> Aln +
4-20
mA 2
Schwelle1: 0,0

- /)

Die Parameter

Liste der auswidhlbaren/eingebbaren Parameter
e Eingangstypen
o Einzeln
o Redundant
» Ubereinstimmung Sensoren

» Berechnungsart der Nichtubereinstimmung

» Konsolidierung
MaReinheit
Skala: Mindestwert
Skala: Hochstwert
Eingang 020 mA
Eingang 010 V
Fensterkomparator
Aktiviert Schwelle 1
Aktiviert Schwelle 2
Hysterese
Samples pro Sekunde
Stromgrenzen: Mindeststrom
Stromgrenzen: Hochststrom
Sensorstdrung:

= Messung gesattigt bei 0 mA
= Messung gesattigt bei 25 mA

e Analoger Ausgang
e Aktivierung Error Out

Systems”)

“ Werden falsche Parameter (z.B. Skalenwerte, die nicht mit denen b
des verwendeten Sensors libereinstimmen) eingegeben, ist die
Funktionalitit des Moduls MA2/MA4 beeintrachtigt.

Yk Einen kompletten TEST des Systems ausfiihren (siehe , TEST des
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Beschreibung

Eingangstypen

Definiert die Typologie der Eingdnge der Kandle des Moduls MA2/MA4.

Eingangs Typ
Einzel ¥

Einzeln

Ein einzelner Sensor wird an einen Kanal von 1 bis 4 angeschlossen.

4 Eingang 4+20mA
Band: 44,4 Hz Outl

> Aln B
4-20
mA 2

Schwelle1: 52428,0

\

Kanal 1 (MA4) [0]

Eingangs Typ
Redundant “

Redundant

Ein Sensorpaar ist an zwei nebeneinanderliegende Kandle (1-2 oder 3-4)

angeschlossen. Die Messwerte des Sensorenpaars werden von einem einzigen
Analogblock verarbeitet.

Eingang 4+20mA

Band: 44,4 Hz Outl

Kanal 3 (MA4) [0]
Kanal 4 (MA4) [0]

Schwelle1: 0,0

Die folgende Tabelle fasst die zuldssigen Verbindungen der Kandle zusammen
(nicht verbundene Falle wurden absichtlich ausgeschlossen).

Kanal Ch. 1 Ch. 2 Ch. 3 Ch. 4

Einzeln Einzeln Einzeln Einzeln

Typ Redundant Redundant Einzeln Einzeln
Input Einzeln Einzeln Redundant Redundant
Redundant Redundant Redundant Redundant
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Menii des redundanten Anschlusses

Beim Typ Eingdange>Redundant werden drei weitere Auswahlmenis aktiviert:
1. Ubereinstimmung Sensoren
2. Berechnungsart der Nichtibereinstimmung
3. Konsolidierung

Ubereinstimmung Sensoren

Ubereinstimmung Sensoren
Maximale Abweichungsschwelle

= 0,1100,0 [Kg]

1B ke

Maximale Zeit suBermalb der Schwelle [0,1<2

o1k s

[
w

Es ist unwahrscheinlich, dass die Messergebnisse der beiden Kandle in redundanter
Konfiguration aufgrund von Toleranzen in der Signalkette exakt gleich sind (selbst
bei identischen Sensoren). Die tolerierbare Differenz an den Kanadlen kann in der
Option Sensorenkohdrenz eingestellt werden.

Die folgenden Parameter werden bereitgestellt, um zuldssige Differenzen zwischen
den Messwerten identischer Sensoren auszugleichen.

e Maximale Abweichungsschwelle: Maximal tolerierbare Differenz zwischen den
Messungen der beiden Sensoren bei eingestelltem Parameter MaReinheit.

e Maximale Zeit aufRerhalb Schwelle: Maximale Dauer des Uberschreitens der
Abweichung in Sekunden.

Im Anschluss wird die Bedeutung der zuvor erklarten Parameter veranschaulicht.

MaRBeinheit
A m— |\lessUNG von Sensor 1

Messung von Sensor 2

Maximale Abweichungsschwelle

Zeit

Maximale Zeit auRerhalb der Schwelle
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Berechnungsart der Nichtiibereinstimmung : Gleiche Sensoren

Wenn diese Option ausgewahlt ist, sind die Sensoren identisch und es sind keine
weiteren Parameter zu konfigurieren.

Berechnungsart der Nichtibereinstimmung

Gleiche Sensoren: Das Sensorenpaar hat die gleichen Eigenschaften und kein
Parameter erfordert eine weitere Konfiguration.

Die nachstehende Abb. zeigt zwei Sensoren mit gleichen Eigenschaften.

Messwerte

N e« Sensorfunktion 1

Sensorfunktion 2

e -

20
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Methode zur Berechnung der Nichtiibereinstimmung: verschiedene Sensoren

Die bei der redundanten Konfiguration verwendeten Sensoren messen, was die
Einheit betrifft, die gleiche GroRe, was nicht heiRBt, dass sie auch die gleiche
Messskala aufweisen.

Berechnungsart der Nichtiibereinstimmung

MaBstab

0v: 0 Kg
10V 0 Kg
Steigung 0 kg

Offset 0 Kg

Mit dem folgenden Parameter wird definiert, ob die Sensoren gleich oder
unterschiedlich sind.

Unterschiedliche Sensoren: Das verwendete Sensorenpaar ist nicht identisch. Das
Feld Skala wird angezeigt. Die in dieses Feld eingegebenen Werte werden
verwendet, um die GroRe des zweiten Sensors zu andern und die Differenzen
zwischen den beiden Sensoren zu berechnen.

Das Modul MA2/MA4 passt die Signalumwandlung entsprechend an, d.h. die
Messskala des zweiten Sensors passt sich automatisch der Messskala des ersten
Sensors an.

Die folgende Abb. zeigt zwei Sensoren mit unterschiedlichen Eigenschaften.

Messwert
A

Sensorfunktion 1

Sensorfunktion 2

v

mA
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Typ Eingdnge Redundant: Konsolidierung

Wenn als Eingabetyp Redundant gewahlt wird, muss der
Konsolidierungsparameter konfiguriert werden, der den zu
verwendenden Messwert angibt.

Die Messwerte auswahlen, die von den Komparatoren MA2/MA4
verwendet und als analoge Daten an den Controller MOSAIC M1S
gesendet werden:

e Input Ain: Verwendet die vom angeschlossenen Kanal
bereitgestellten Werte.

Consolidation

1

= B
ngang ~Ain

(8]

Eingang Ain

Eingang AinR

haximum
Minirnurm

Arithmetisches hithe

e Input AinR: Verwendet die vom angeschlossenen redundanten Kanal bereitgestellten

Werte.

e Maximum: Verwendet den von Kanal 1 oder 2 bereitgestellten Hochstwert, je

nachdem, welcher Wert groRer ist.

e Minimum: Verwendet den von Kanal 1 oder 2 bereitgestellten Mindestwert, je

nachdem, welcher Wert niedriger ist.

e Arithmetischer Mittelwert: Verwendet den arithmetischen Mittelwert der von Kanal 1

und 2 bereitgestellten Werte.
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MaReinheit: Messskala und Eingangstyp

Es ist notwendig, die Einheit (z.B. Grad Celsius, Bar, kg, m/s) und Messskala der

Messung anzugeben. Das Modul MA2/MA4 berechnet die Beziehung zwischen

diesen Werten und den entsprechenden gemessenen Strom- oder Spannungswerten

(Skalierung) unter der Bedingung, dass der Sensor eine lineare Charakteristik hat.

Skala, Mindestwert: ist der niedrigste Wert in Einheiten, der dem Mindest-

Ausgangswert des Sensors entspricht (4 mA fiir einen Sensor 4...20 mA, 0 mA

fur einen Sensor 0...20 mA und O V fir einen Sensor 0...10 Vdc).

e Skala, Hochstwert: ist der hochste Wert in Einheiten, der dem HO&chst-
Ausgangswert des Sensors entspricht (20 mA fur einen Sensor 0/4...20 mA und

10 Vdc fir einen Sensor 0...10 Vdc).

=» MSD geht davon aus, dass die Sensoren eine lineare Ubertragungsfunktion haben, und
berechnet daher automatisch die Neigung (Slope) und den Offset der Ubertragungsfunktion auf

der Grundlage der vom Benutzer eingegebenen Werte.

Yk Aus Sicherheitsgriinden als Eingang des funktionellen Blocks keine Konfiguration 0...20 mA oder 0...10 V
verwenden. Wenn eine Konfiguration des funktionellen Block als Eingang 0...20 mA oder 0...10 V fiir nicht
sicherheitsrelevante Zwecke verwendet wird, sind alle erforderlichen MaRnahmen zu ergreifen, um den
unbeabsichtigten Betrieb des Gerats und andere gefahrliche Situationen zu verhindern.

MaBeinheit MaBeinheit
MaBstab MaBstab
4 mA: 0 =i 0 ma: 0 *C
20 mA: 100 =K 20 mA: 100 5.
Sl 6,25 *C/mA Steigung 5 =C/mA
Offset -25 *C Offset 0=C
[] Eingange 0+20mA Singénge 0=20mA
[] Eingang 010 [] Eingang 0+10
Eingang: 4...20mA -> keine Auswahl  Eingang: 0...20mA -> 0...20mA ausgewdhlt
MaBeinheit
MaBstab
ov: 0 C
10 W 100 C
Steigung 10 =C
(Offset 0=
f| Eingdnge 0+20mA
Eingang 0<10

Eingang: 0...10V -> 0...10V ausgewdihlt

Deutsch

8540780 - 25/11/2024 - Rev.44

188



MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

Leseanalyse: Fensterkomparator

Wenn die Option Fensterkomparator aktiviert ist, wird der Ausgang Outl zur
grafischen Darstellung des funktionellen Block hinzugefiigt und es werden
zahlreiche zusatzliche Parameter angezeigt.

Leseanalyse 100 =C
Bereichsiberwachung
Eingang 4:20mA
Band: 44.4 Hz ut1 Hohe Schwelle
Kanal 1 (MA4) [0] B> fin o - .
e (420 - E -
[z oo o d— e 00 C(Hysterese)
70,0 C {Hysterese]
Schweli=1: 30,0
Schwell=2: 20,0
edrige Schwelle
30,0 *C (Hysterese) / \
20 -c
0=C
Hysterese [0,1=6550, N
.CE C F.:ﬁe Schwel
— Niedrige Schuelle

Die folgenden Parameter werden bereitgestellt, um das Verhalten des
Fensterkomparators zu definieren:

Hoher Schwellenwert. ist der Hochstwert des fur das Fenster festgelegten
Intervalls.

Niedriger Schwellenwert: ist der Mindestwert des fiir das Fenster festgelegten
Intervalls.

Hysterese: ist der Hysteresewert flir das Fenster.

Der Ausgangsstatus des Fensterkomparators hangt vom Wert der Division und
seinem tatsdchlichen logischen Zustand ab. Es gibt zwei mogliche Zustande:

=» AUSSERHALB DES FENSTERS: Der Komparatorausgang ist ein logischer Wert 0. Wenn der Status
des Fensterkomparators AulBerhalb des Fensters ist, ist der Komparatorausgang FALSE.

=» IM FENSTER: Der Komparatorausgang ist ein logischer Wert 1 Wenn der Status des
Fensterkomparators IN FENSTER ist, ist der Ausgang des Fensterkomparators TRUE.
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Die folgende Abb. und Tabelle veranschaulichen den Status des
Fenste rkomparators:
% ANALOGE KANALLESUNGEN
8
2
I
' hohe Schwelle
A hohe Schwelle - Hysterese | -
' niedrige Schwelle + Hysterese -
‘ niedrige Schwelle ‘
: | |
o
g
2 | |
I
| |
| |
Ausgangsfenster-
Komparator
AUSDEM | m AUS DEM IM | AUSDEM
FENSTER FENSTER FENSTER FENSTER ' FENSTER
| |
Abb. 140 - Beispiel fiir das Verhalten des Fensterkomparators
Aktueller Status des Néchster Status des
B Fensterkomparators Fensterkomparators
(A) < Untere Schwelle + Hysterese AUSSERHALB AUSSERHALB
FENSTER FENSTER
(A) > Hohe Schwelle AUSSERHALB AUSSERHALB
FENSTER FENSTER
(A) >= Obere Schwelle - Hysterese AUSSERHALB AUSSERHALB
FENSTER FENSTER
(A) <=Niedrige Schwelle AUSSERHALB AUSSERHALB
FENSTER FENSTER
(A) < Obere Schwelle - Hysterese AUSSERHALB IN FENSTER
FENSTER
(A) > Niedrige Schwelle AUSSERHALB IN FENSTER
FENSTER
(A) < Hohe Schwelle IN FENSTER IN FENSTER
(A) > Niedrige Schwelle - Hysterese IN FENSTER IN FENSTER
190
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Leseanalyse: Aktivierung Schwellel / Schwelle2

Wenn die Optionen Aktivierung Schwelle1 und/oder Aktivierung Schwelle2 aktiviert
sind, werden die Ausgdnge Outl und/oder Out2 zur grafischen Darstellung des
funktionellen Blocks hinzugefiigt und es werden zahlreiche zusatzliche Parameter
angezeigt.

Leseanalyse 100 =C

ANALOE INPUT

Eingang 4:20mA
Band: 44,4 Hz L

- o
et 40 AN
el
Die folgenden Parameter werden bereitgestellt, um das Verhalten des

Schwellenwertkomparators zu definieren:
o« Schwellenwertl / Schwellenwert2: ist der Schwellenwert.
o Hysterese: ist der Hysteresewert flr das Fenster.

Die folgende Abb. und Tabelle veranschaulichen die Stati des
Schwellenwertkomparators:
ANALOGE KANALLESUNGEN

* Schwelle

Schwelle - Hysterese

Hysterese

Ausgangsschwellenkomparator

UNTER UBER UNTER
SCHWELLE SCHWELLE SCHWELLE

Abb. 141 - Beispiel fiir das Verhalten des Schwellenwertkomparators

Messung (A) Aktueller Status des Néchster Status des
Schwellenwertkomparators | Schwellenwertkomparators
(A) < Schwelle - Hysterese UNTER SCHWELLE UNTER SCHWELLE
(A) <= Schwelle UNTER SCHWELLE UNTER SCHWELLE
(A) > Schwelle UNTER SCHWELLE UBER SCHWELLE
(A) < Schwelle - Hysterese UBER SCHWELLE UBER SCHWELLE
(A) < Schwelle - Hysterese UBER SCHWELLE UNTER SCHWELLE
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Gestattet dem Benutzer, die Anzahl der Samples pro Sekunde des AD-Umsetzers zu
wahlen.

Ein niedriger Wert bietet eine bessere Leistung in Bezug auf den Larm, wahrend ein
hoher Wert eine bessere Leistung in Bezug auf die Reaktionsgeschwindigkeit bietet.
Die Werte 50 und 60 verbessern die Unterdriickung von Stromnetzstérungen.

Abtastungen pro Sekunde [2,5+4000]

(=]
=1
<

n

2.

jrenzen

im [0 mA]

[a] ma

anomalie
attigt OmA
attigt 25mA

1000
2000
4000

astimmung Sensoren

Abb.142 - Liste der mdglichen Werte der Samples pro Sekunde

Strom-/Spannungsgrenzen: Mindeststrom und Hochststrom/-spannung

Stromsensoren: Stromgrenzen

Stromgrenzen

Minimale Strom [2,5=3,8mA]

Der Benutzer kann den Bereich der gultigen Messwerte durch Einstellen eines
Mindeststroms und eines Hochststroms festlegen.

e Mindeststrom: Bereich von 2,5 mA bis 3,9 mA,
e Hochststrom: Bereich von 20,1 mA bis 23 mA.

Wenn die gemessenen Werte unter dem Mindestwert oder liber dem Hochstwert
liegen, wird eine Diagnose eingestellt.

Die Tabelle im Anschluss stellt eine Zusammenfassung des Verhaltens des Moduls
MA2/MA4 in Abhdngigkeit von den Messwerten dar.

Messung (A) Diagnostik
(A) < Mindeststromgrenze JA
(A) > Hochststromgrenze JA
Mindeststromgrenze < (A) < Hochststromgrenze NEIN
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Spannungssensoren: Spannungsgrenzen

Spannungsgrenzen

Minimale Spannung [0 V]

Maximale Spannung [10,05+11,500]

LHER

Der Benutzer kann den Bereich der giiltigen Messwerte durch Einstellen einer
Hochstspannung festlegen. Wenn die gemessenen Werte lUber dem Hochstwert
liegen, wird eine Diagnose eingestellt.

Die zuldassigen Hochstspannungswerte reichen von 10,05 V bis 11,5 V.

Die Tabelle im Anschluss stellt eine Zusammenfassung des Verhaltens des Moduls
MA2/MA4 in Abhdngigkeit von den Messwerten dar.

Messung (A) Diagnostik
(A) < Mindestspannungsgrenze NEIN
(A) > Hochstspannungsgrenze JA
Mindestspannungsgrenze < (A) < Héchstspannungsgrenze NEIN

Sensoranomalie: Messung gesattigt bei 0 mA oder 25 mA

Sensoranomalie

) Gesattigt OmA

®) Gesattigt 25mA

Diese Option gestattet es dem Benutzer zu wadhlen, welchen Messwert MA2/MA4
herbeifiihren kann, sollte eine Sensoranomalie festgestellt werden.

Im Anschluss die Liste der Stérungen:
e Kabel nicht angeschlossen (nur fiir Sensoren 4mA/20mA)

. l:)berlastung des Einkanal-Netzteils
o Uberlastung am Einkanal-Eingang

Analoger Ausgang

Analoger Ausgang

Ist dieses Flag gesetzt, ist der numerische Wert (im Ausgang aus dem AD-Umsetzer)
im Plan der MOSAIC Design Software verfligbar.

Auf dem analogen Block erscheint ein hellgriines Quadrat gefolgt von ,Analog®.

Eingang 0+20mA h
Band: 44,4 Hz
.Ouﬂ
P> Aln 5
0-20
mA r D.~'-\.r1alc:-g
Schwelle1: 0,0
J
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Aldivierung Error Out

Aktivierung Error Out

Ist dieses Flag gesetzt, wird das digitale Signal ,Error Out” zur Verfligung gestellt,
das dazu dient, auf eine auf einem Messkanal vorliegende Stérung hinzuweisen.

,Error Out” wird durch ein mit ,Error‘ gekennzeichnetes dunkelgriines Quadrat
hervorgehoben.

~
Eingang 0+20mA
Band: 44,4 Hz . Dutl
Aln =~
0-20
mA
Schwelle1: 0,0 ’Errcr

Die nachstehende Tabelle zeigt die Werte des Signals ,Error® abhdngig vom
Vorliegen einer Storung.

Stoérung »Error“-Wert
Vorhanden 1 (TRUE)
Nicht vorhanden 0 (FALSE)

ANALOG DIVISION (4 Eingdnge ModulMA4, 2 Eingdnge ModulMAZ2)

Der funktionelle Block ANALOG DIVISION ermoglicht die arithmetische Division der Werte von zwei
Eingdngen.

Die Eingange konnen einzeln oder redundant sein.

ANALOG DIVISION erlaubt auch die Konfiguration eines SCHWELLENWERTKOMPARATORS (oder eines
FENSTERKOMPARATORS) und eines WARNKOMPARATORS.

Spannungseingang Stromeingang

AMNALOG DIVISION ANALOG DIVISION

Deutsch

. ‘Warnung-Schwellenwert 0

4 r
Eingang 0=10V Eingang 4=20mA
Ot . Out
=t Aln1 1> Aln1
e S Al TR Inl Math Err = Ain iR Inl Maihi Err
[ Alm2 Warning [ in2 Warmang
={> AIn2R Ing > Ain2R Ing :
Analog Analog
Schwelle: 0 - Schwella: 0 i i
Error Erroe
\ ‘Warnung-Schwellenwert 0
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Die Parameter

Eingangstypen
o Einzeln
o Redundant
= Ubereinstimmung Sensoren
= Berechnungsart der Nichtlibereinstimmung
= Konsolidierung
MaReinheit
Skala: Mindestwert
Skala: Hochstwert
Eingang 0...20 mA
Eingang 0...10 V
Fensterkomparator
Aktivierung Schwelle
Aktivierung Warning
Hysterese
Samples pro Sekunde
Stromgrenzen: Min. Strom
Stromgrenzen: Max. Strom
Anomalie Division:
gesattigt bei 0 oder 200000
Analoger Ausgang
Aktivierung Error Out

@ Eigenschaften

AMALCG DIVISION

MaBeinheit

Eingang 1: MaBstab

Eingang 2: MaBstab

ov: 0 Clow =C
wow 0 10w 0 *C
Steigung 0=C Steigung 0=C
Offset 0=C Orffset 0=C

\Abtastrate [2,5+4000]

Eingang 1

00 ¥

Eingang 2

100 ~

Eingang 1: Spannungsgrenzen

Minimale Spannung [0V

Manimale Spannung [10,05+11,50V

Eingang 2: Spannungsgrenzen

Minimale Spannung [0 V]

Maximale Spannung [10,05+11,50V]

o] v

| Eingd
Einga

Division anomaly
O Geszttigt: 0

@ Gesattigt: 200000

Division analysis 120.0

I:‘ Bereichsiberwachung

Analoger Ausgang
Aktivierung Error Out

(Objektbeschreibung
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Eimaanos Tom

Einzeln

Die Messungen der zwei Kandle sind getrennt.

ANALOG DIVISION

Eingang 0=20mA
O
Kanal 1 (MA4) [0] > fun In ™
1 Mdath Err
Kanal 3 (MA4) [0] £ fin2 In VWarmiing
4 Analog
Hohe Schwelle: 50
Miedrige Schwelle: § Error
Warnung-Schwellznwert: 10

Eingangs Typ

Redundart “

Redundant

Die Messwerte von zwei als redundant konfigurierten Sensorpaaren werden

dividiert. Die folgende Abb. zeigt diese Konfiguration (das Suffix R kennzeichnet
den redundanten Eingangskanal).

ANALDG DIVISION

Kanal 1 (MA4]) [0] Eingang 4+20mA
L Out
Aln1 In
Kanal 2 (MA4) [0] > AlniR 1 Waxth Err
£ inz Waming
Kanal 3 (MA4) [0] [ dinzh In2 j .
Schwelle: 50 —
Kanal 4 (MA4) [0] Wamung-Schwellznwerz s B

Die folgende Tabelle fasst die moglichen Divisionen zusammen:

Kanal 1 / Kanal 2
Division Kanal 3 / Kanal 4
Kanal 1,2 / Kanal 3,4

Hochstabweichungsschwelle / Hochstzeit auBerhalb der Schwelle

Bei Inputtyp-> Redundant werden drei weitere Optionen aktiviert:
1. Ubereinstimmung der Sensoren

2. Berechnungsart der Nichtiibereinstimmung
3. Konsolidierung
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Redundant: Ubereinstimmung Sensoren

Redundant: Ubereinstimmung Sensoren
Eingang 1: Eingang 2:
Maximale Abweichungsschwelle Maximale Abweichungsschwelle
= 011000 [=C] = 0,1=100,0 [7C]
15 Sl
Eingang 1 Eingang 2
Maximale Zeit auBerhalo der Schwelle [0,1+2 5e]Maximale Zeit aulBerhalb der Schwelle [0,1=2 5s]
o1 s o1 s

Es ist unwahrscheinlich, dass die Messergebnisse der beiden Kanale in redundanter
Konfiguration aufgrund von Toleranzen in der Signalkette exakt gleich sind (selbst
bei identischen Sensoren). Die tolerierbare Differenz an den Kandlen kann in der
Option Sensorenkohdrenz eingestellt werden.

Die folgenden Parameter werden bereitgestellt, um zuldssige Differenzen zwischen
den Messwerten identischer Sensoren auszugleichen.

e Maximale Abweichungsschwelle: Maximal tolerierbare Differenz zwischen den
Messungen der beiden Sensoren bei eingestelltem Parameter MaReinheit.

e Maximale Zeit auBerhalb Schwelle: Maximale Dauer des Uberschreitens der
Abweichung in Sekunden.

Im Anschluss wird die Bedeutung der zuvor erklarten Parameter veranschaulicht.

Teilungswerte
A

Aln1/AIn1R

Aln2 / AlIn2R

Maximale Abweichungsschwelle

Zeit

Maximale Zeit auRerhalb der Schwelle
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Berechnungsweise der Nichtiibereinstimmung: Gleiche Sensoren

,Gleiche Sensoren“ wahlen, wenn die zu verwendenden Sensoren identisch sind,
d.h. die gleiche Skala haben. Es ist keine zusatzliche Konfiguration erforderlich.

Berechnungsart der Nichtibereinstimmung

Eingang 1 Eingang 2

w ol T B Cleirke Sanc
® Cleiche Sensors 8 Gleicne Sensoren

[_) Werschiedene Sensaren () Verschiedene Sensoren

Mit dem folgenden Parameter wird definiert, ob die Sensoren gleich oder
unterschiedlich sind.

Gleiche Sensoren: Das Sensorenpaar hat die gleichen Eigenschaften und kein
Parameter bedarf einer zusatzlichen Konfiguration.
Die nachstehende Abb. zeigt zwei Sensoren mit gleichen Eigenschaften.

Messwerte

A = === = Sensorfunktion 1

Sensorfunktion 2

20
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Methode zur Berechnung der Nichtiibereinstimmung: unterschiedliche Sensoren

Die bei der redundanten Konfiguration verwendeten Sensoren messen, was die
Einheit betrifft, die gleiche GroRe, was nicht heillt, dass sie auch die gleiche
Messskala aufweisen.

Berechnungsart der Nichtiibereinstimmung

Eingang 1 Eingang 2

() Gleiche Sensoren ) Gleiche Sensoren

(@ \erschiedene Sensoren (®) \erschiedene Sensoren

Eingang 1: MaBstab Eingang 2: MaBstab

4 mA:
20 mA:

4 mA:
20 mA:

) (i
ala]

Steigung

[ == I=RE=]
IaWsl

mA Steigung 0°C/mA

Orffset Offset

Mit dem folgenden Parameter wird definiert, ob die Sensoren gleich oder
unterschiedlich sind.

Unterschiedliche Sensoren: Das verwendete Sensorenpaar ist nicht identisch. Das
Feld Skala wird angezeigt. Die in dieses Feld eingegebenen Werte werden
verwendet, um die GroRe des zweiten Sensors zu andern und die Differenzen
zwischen den beiden Sensoren zu berechnen.

Das Modul MA2/MA4 passt die Signalumwandlung entsprechend an, d.h. die
Messskala des zweiten Sensors passt sich automatisch der Messskala des ersten
Sensors an.

Die nachstehende Abb. zeigt zwei Sensoren mit verschiedenen Eigenschaften.

Messwerte

4 —— Se Nsorfunktion 1

—— Sensorfunktion 2
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Eingangstypen Redundant: Konsolidierung

Wenn alls. Eingabetyp Redundant. gewahlt wird, muss der Consolidation
Konsolidierungsparameter konfiguriert werden, der den zu - .
. cingang Aln -
verwendenden Messwert angibt. Engang A
Ngang A
Eingang 1: Consolidation Eingang 2: Consolidation Eingang AinR
Eingang Aln1 + Eingang Aln2 + haximum L
hdinirnum
Die Messwerte auswahlen, die von den Komparatoren MA2/MA4 Arithmetisches Mitte! |

verwendet und als analoge Daten an den Controller MOSAIC M1S

gesendet werden:

e Input Ain: Verwendet die vom angeschlossenen Kanal bereitgestellten Werte.

e Input AinR: Verwendet die vom angeschlossenen redundanten Kanal bereitgestellten
Werte.

e Maximum: Verwendet den von Kanal 1 oder 2 bereitgestellten Hochstwert, je
nachdem, welcher Wert groRer ist.

e Minimum: Verwendet den von Kanal 1 oder 2 bereitgestellten Mindestwert, je
nachdem, welcher Wert niedriger ist.

e Arithmetischer Mittelwert: Verwendet den arithmetischen Mittelwert der von Kanal 1
und 2 bereitgestellten Werte.

MaReinheit: Messskala und Eingangstyp

Es ist notwendig, die Einheit (z.B. Grad Celsius, Bar, kg, m/s) und Messskala der

Messung anzugeben. Das Modul MA2/MA4 berechnet die Beziehung zwischen

diesen Werten und den entsprechenden gemessenen Strom- oder Spannungswerten

(Skalierung) unter der Bedingung, dass der Sensor eine lineare Charakteristik hat.

e Skala, Mindestwert: ist der niedrigste Wert in Einheiten, der dem Mindest-
Ausgangswert des Sensors entspricht (4 mA fir einen Sensor 4...20 mA, 0 mA
fur einen Sensor 0...20 mA und O V fir einen Sensor 0...10 Vdc).

e Skala, Hochstwert: ist der hochste Wert in Einheiten, der dem Ho6chst-
Ausgangswert des Sensors entspricht (20 mA fir einen Sensor 0/4...20 mA und
10 Vdc fir einen Sensor 0...10 Vdc).

=» MSD geht davon aus, dass die Sensoren eine lineare Ubertragungsfunktion haben, und
berechnet daher automatisch die Neigung (Slope) und den Offset der Ubertragungsfunktion auf
der Grundlage der vom Benutzer eingegebenen Werte.

Yk Aus Sicherheitsgriinden als Eingang des funktionellen Blocks keine Konfiguration 0...20 mA oder 0...10 V
verwenden. Wenn eine Konfiguration des funktionellen Block als Eingang 0...20 mA oder 0...10 V fiir nicht
sicherheitsrelevante Zwecke verwendet wird, sind alle erforderlichen MaBnahmen zu ergreifen, um den
unbeabsichtigten Betrieb des Gerats und andere gefahrliche Situationen zu verhindern.
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MaBeinheit MaBeinheit
Eingang 1: MaBstab Eingang 2: MaBstab Eingang 1: MaBstab Eingang 2: MaBstab
4 mA: ) *C | 4 mA: ) *C 0 mA: ) *C | 0 mA: ) *C
20 mA: 0o *C | 20 mA: 0o *C 20 mA: 100 *C | 20 mA: 100 =5
Steigung 6,25 *C/mA Steigung 6,25 *C/mA Steigung E=C/mA Steigung 5 =C/mA
Offset -25 = Crffset -25 = Offast 0=C Cifset 0=C
[] Eingange 0=20maA Eingdnge 0+20mA
[] Eingang 0=10V ] Eingang 0=10V
Eingang: 4...20mA -> keine Auswahl Eingang: 0...20mA -> 0...20mA ausgewdhlt
MaBeinheit
Eingang 1: MaBstab Eingang 2: MaBstab
oV g Clow g C
10 0o C|1ow: 0o c
Steigung 10 =CA Steigung 10=Ca
Crfset 0=C Crffset 0°C
/| Eingange 0+=20mA
Eingang 0=10V

Eingang: 0...10V -> 0...10V ausgewdhlt

Leseanalyse: Fensterkomparator

Wenn die Option Fensterkomparator aktiviert ist, wird der Ausgang Outl zur
grafischen Darstellung des funktionellen Block hinzugefliigt und es werden

zahlreiche zusatzliche Parameter angezeigt.

Division analysis

ANALOG DIVISION

Kanal 1 (MAZ) [0] Eingang 4:20mA
Aint

Bereichstberwachung

Kanal 2 (MA4) [n]g AR Inl th £ che Schwelle
P in2 I
pe 1N,

Hohe Schwelle: 50
Niedrige Schwelle: 20

Kanal 4 (MA4) [0]

Die folgenden Parameter definieren das Verhalten des Fensterkomparators:

Hoher Schwellenwert. ist der Hochstwert des flir das Fenster festgelegten
Intervalls.

Niedriger Schwellenwert: ist der Mindestwert des fiir das Fenster festgelegten
Intervalls.

Hysterese: ist der Hysteresewert flir das Fenster.

Der Ausgangsstatus des Fensterkomparators hangt vom Wert der Division und
seinem tatsdchlichen logischen Zustand ab. Es gibt zwei mdgliche Zustande:

Deutsch

=» AUSSERHALB DES FENSTERS: Der Komparatorausgang ist ein logischer Wert 0. Wenn der Status
des Fensterkomparators AulRerhalb des Fensters ist, ist der Komparatorausgang FALSE.
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= IM FENSTER: der Komparatorausgang ist ein logischer Wert 1 Wenn der Status des
Fensterkomparators IN FENSTER ist, ist der Ausgang des Fensterkomparators TRUE.

Die folgende Abb. und Tabelle veranschaulichen die Stati des
Schwellenwertkomparators:

TEILUNGSWERTE

Hysterese

v hohe Schwelle

A -hohe Schwelle - Hyst-er-ese T -

' niedrige Schwelle + Hysterese

‘ niedrige Schwelle

[0}
8
§o]
2
I
Ausgangsfenster-
Komparator
AUS DEM m AUS DEM IM__ | AUSDEM
FENSTER FENSTER FENSTER FENSTER ' FENSTER
|
Abb. 143 - Verhaltensbeispiel des Fensterkomparators.
. Aktueller Status des Néchster Status des
Division (A)
Fensterkomparators Fensterkomparators
(A) < Untere Schwelle + Hysterese AUSSERHALB FENSTER | AUSSERHALB FENSTER
(A) > Hohe Schwelle AUSSERHALB FENSTER | AUSSERHALB FENSTER
(A) >= Obere Schwelle - Hysterese AUSSERHALB FENSTER | AUSSERHALB FENSTER
(A) <=Niedrige Schwelle AUSSERHALB FENSTER | AUSSERHALB FENSTER
(A) < Obere Schwelle - Hysterese AUSSERHALB FENSTER IN FENSTER
(A) > Niedrige Schwelle AUSSERHALB FENSTER IN FENSTER
(A) < Hohe Schwelle IN FENSTER IN FENSTER
(A) > Niedrige Schwelle - Hysterese IN FENSTER IN FENSTER
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Analyse der Division: Aktiviert Schwelle

Wenn die Option Schwelle aktiviert wird, wird der Ausgang Out zur grafischen
Darstellung des funktionellen Blocks hinzugefiigt und zusatzliche Parameter
werden angezeigt.

aor o -
ANALOG DIVISIGN Division 600

Eingang 4:20mA [] Bereichsiberwachung

B> aini
e 1INy

M Ain2 I
bae N,

Schwalle: 50
Kanal 4 (MA4) [0]

Hysterese [0,1=100,0] %
e

[] Warnungsaktivierung

(=]

Die folgenden Parameter werden bereitgestellt, um das Verhalten des
Schwellenwertkomparators zu definieren:
o Schwelle: ist der Schwellenwert.
o Hysterese: ist der Hysteresewert fiir das Fenster.
Die folgende Abb. und Tabelle veranschaulichen die Stati des
Schwellenwertkomparators:
TEILUNGSWERTE -
* Schwelle
:Sc_hv;e[e — I:Iy;te-re;e ------------------------- -
b}
8
9
.4
T
Ausgangsschwellenkomparator
UNTER UBER UNTER
SCHWELLE SCHWELLE SCHWELLE
Aktueller Status des Nachster Status des
ZRIRIER EE5002 Schwellenkomparators Schwellenkomparators
(A) < Schwelle - Hysterese UNTER SCHWELLE UNTER SCHWELLE
(A) <= Schwelle UNTER SCHWELLE UNTER SCHWELLE
(A) > Schwelle UNTER SCHWELLE UBER SCHWELLE
(A) < Schwelle - Hysterese UBER SCHWELLE UBER SCHWELLE
(A) < Schwelle - Hysterese UBER SCHWELLE UNTER SCHWELLE
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Analyse der Division: Aktivierung Warnung -> Schwelle Warnung

Wenn Aktivierung Warnung aktiviert wird, wird dem funktionellen Block ein weiterer
Ausgang hinzugefiigt. Es kann ein Schwellenwert und eine Hysterese spezifiziert
werden.

Die Option ,Warnung untere Grenze“ bestimmt das Verhalten des Komparators.

ANALGE DIVISION Division analysis

1 Bereichstberwachung

Kanal 1 (MA4) [0] Eingang 4:20mA

Kanal 2 (MA) [n]% it Inl
H> Ain I_
pree I,

Kanal 4 (MA4) [0]

"

Wamnung-Schwellenwert: 50

Warnung-Schwellenwert

Analyse der Division: Aktivierung Warnung -> Schwelle -> Hysterese

Im Folgenden wird das Verhalten des Warnschwellenkomparators beschrieben,
wenn ,Warnung untere Grenze“ nicht ausgewahlt ist.
Der Ausgangsstatus des Warnkomparators hdngt vom Messwert und seinem
aktuellen Status ab. Es gibt zwei mogliche Zustande:

=» UBER SCHWELLE: der Ausgang des Komparators ist ein logisches | (TRUE)
=» UNTER SCHWELLE: der Ausgang des Komparators ist ein logisches O (FALSE)

Die folgende Abb. und Tabelle veranschaulichen die Stati des Komparators:

TEILUNGSWERTE

* Schwelle

Schwelle - Hysterese

Hysterese

Ausgangsschwellenkomparator

UBER
SCHWELLE

UNTER
SCHWELLE

UNTER
SCHWELLE

Aktueller Status des

DIVISIONSWERTE Schwellenkomparators Néchster Status des Schwellenkomparators
(A) < Schwelle UNTER SCHWELLE UNTER SCHWELLE
(A) <= Schwelle + Hysterese UNTER SCHWELLE UNTER SCHWELLE
(A) > Schwelle + Hysterese UNTER SCHWELLE UBER SCHWELLE
(A) > Schwelle UBER SCHWELLE UBER SCHWELLE
(A) < Schwelle UBER SCHWELLE UNTER SCHWELLE
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Samples pro Sekunde

Gestattet dem Benutzer, die Anzahl der Samples pro Sekunde des AD-Umsetzers zu

wahlen.

Ein niedriger Wert bietet eine bessere Leistung in Bezug auf den Larm, wahrend ein
hoher Wert eine bessere Leistung in Bezug auf die Reaktionsgeschwindigkeit bietet.
Die Werte 50 und 60 verbessern die Unterdriickung von Stromnetzstérungen.

Abtastrate [2,5+4000]

Eingang 1

100~
o

]

[NE AN
un

Eingang 2

100
(e

10 ig 1: Stromgrenzen

16,6 [ Strom [2,5+3,9mA]

Eingang 2: Stromgrenzen
Minimale Strom [2,5+3,5mA]
385 ma

Mawimale Strom [20,1+23,0ma]

21 ma

5 g

en e Strom [20,1+23,0mA]
- mA

oo [ m

200

A0 nge 0=20méA

800 ng 010V

snpn M anomaly

Strom- /Spannungsgrenzwerte

Stromsensoren; Stromgrenzen

Eingang 1: Stromgrenzen

Minimale Strom [2,5+3 9mA]

A
E-EE '-H-'I-"

N

hMaximale Strom [20,1=23,0mA]

2 mA

Eingang 2: Stromgrenzen

Minimale Strom [2,5+3 5mA]

38f mA

Maximale Strom [20,1-23 OmA]

21 mA

Der Benutzer kann den Bereich der gultigen Messwerte durch Einstellen eines
Mindeststroms und eines Hochststroms festlegen.

e Mindeststrom: Bereich von 2,5 mA bis 3,9 mA,
e Hochststrom: Bereich von 20,1 mA bis 23 mA.

Wenn die gemessenen Werte unter dem Mindestwert oder Uber dem Hochstwert

liegen, wird eine Diagnose eingestellt.

Die Tabelle im Anschluss stellt eine Zusammenfassung des Verhaltens des Moduls
MA2/MA4 in Abhdngigkeit von den Messwerten dar.

Messung (A) Diagnostik
(A) < Min. Stromgrenzwert JA
(A) > Max. Stromgrenzwert JA
Min. Stromgrenzwert < (A) < Max. Stromgrenzwert NEIN
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Spannungssensoren: Spannungsgrenzen

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Der Benutzer kann den Bereich der gliltigen Messwerte durch Einstellen einer
Mindest- und Hochstspannung festlegen.

e Mindestspannung: Der eingestellte Wert ist 0 V und kann nicht geandert werden.

e Hochstspannung Der Bereich fiir die zuldssige Hochstspannung liegt zwischen 10,05
VDC und 11,5 VDC.

Eingang 1: Spannungsgrenzen | Eingang 2: Spannungsgrenzen

Minimale Spannung [0V] Minimale Spannung [0 V]

W W

Maximale Spannung [10,05=1150V] | Maximal

s v

in

[ & oIy

pannung [10,05+11,50V]

[a] o

=1

Wenn die gemessenen Werte den Hochstwert Uberschreiten, erfasst das Modul
MA2/MA4 einen Fehler und stellt eine Diagnose ein.

Die folgende Tabelle stellt eine Zusammenfassung des Verhaltens von MA2/MA4 in
Abhangigkeit von den Messwerten dar.

Messung (A) Diagnostik
(A) < Mindestspannungsgrenze NEIN
(A) > Hichstspannungsgrenze JA
Mindestspannungsgrenze < (A) < Hochstspannungsgrenze NEIN

Divisionsanomalie: Division gesattigt auf 0 oder 200000

Mit dieser Option kann eingestellt werden, welchen Wert das Modul MA2 / MA4
zwangsdividieren wird, wenn ein mathematischer Fehler festgestellt wird.

Division anomaly

) Gesdthigt 0

Analoger Ausgang

Ist dieses Flag gesetzt, ist der numerische Wert (im Ausgang aus dem AD-Umsetzer)
im Plan der MOSAIC Design Software verfiigbar.

Auf dem analogen Block erscheint ein hellgriines Quadrat gefolgt von ,Analog®.

AMNALDG DIVISION
4 ™,
Eingang 4+20mA
[ ain ot
- .
=12 fdniR Inl :V:I'lfrr
_} AlnZ
e Iﬂz
inalog
Schwelle: D O
. A
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Aktivierung Error Out

Aktivierung Error Out

Ist dieses Flag gesetzt, wird das digitale Signal ,Error Out” zur Verfliigung gestellt,
das dazu dient, auf eine auf einem Messkanal vorliegende Stérung hinzuweisen.
LError Out“ wird durch ein mit ,Error‘ gekennzeichnetes dunkelgriines Quadrat

hervorgehoben.
AMALOG DIVISION
' ™,
Eingang 4= 20m#A
= ain ot
- .
et AR In]_ :'-.-'::I'lfrr
[={ fin2
== AdnzR Iﬂz
Schwealle: O
Error
X 7
Math Err

Der Ausgang Math Err liefert den Divisionsstatus:

Storung Wert “Math Err”
Division durch 0 1 (TRUE)
Diagnose abgetrenntes Kabel erfasst 1 (TRUE)
Ausgangsiiberlastung 1 (TRUE)
Eingangsuberlastung 1 (TRUE)
Keine Ubereinstimmung erfasst (nur redundante Sensoren) 1 (TRUE)
Normalbetrieb 0 (FALSE)
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FUNKTIONSBLOCKE DES TYPS OPERATOR

Die unterschiedlichen Eingange jedes Operators konnen umgekehrt werden (logischer
NOT), indem sich auf dem umzukehrenden Pin positioniert und die rechte Maustaste
betdtigt wird. Es erscheint eine Kugel, die die erfolgte Umkehr angibt. Beim nachsten
Betdtigen wird die Signalumkehr geldscht.

=» Die maximale Anzahl von Operator-Blécken betragt 64 mit MOSAIC M1 und 128 mit
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM.

LOGISCHE OPERATOREN

AND

Der logische Operator AND ergibt im Ausgang 1 o T—
(TRUE), wenn alle Eingange Inxsich auf 1 befinden AND

(TRUE). Int btout 2 « |Anzahl der Eingaenge

jt
N
x

—O|=O=0O|=|0|3

—'OOOOOOOQ
~*

Die Parameter

Anzahl der Eingdnge: gestattet die Eingabe der Eingdange von 2 bis 8.

NAND

Der logische Operator NAND ergibt im Ausgang ) Bigenschaft
0 (FALSE), wenn alle Eingange 1 sind (TRUE). NAND

Out outpet || 2« |Anzahl der Eingaenge

5
x

In2

]

R IOFR|IOFRIO|FkO
PP O|IOFkIFIOIO
[l il (el (el (e} o]

= TN N N T I

Die Parameter

Anzahl der Eingdnge: gestattet die Eingabe der Eingdnge von 2 bis 8.

NOT

Der logische Operator NOT kehrt den logischen 0) Seschaly

Status des Eingangs In um. (NoT Yows N7
In | Out
0 | 1
1 0
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OR

Der logische Operator OR ergibt im Ausgang 1
(TRUE), wenn mindestens ein Eingang Inxsich auf
1 befindet (TRUE).

In1 | In2
0 0

PRk OlO|l0|O3

x

|—\|—\|—\|—~|—~|—\|—\og
-+

=R ==
===

~ Eigenschaft

OR
"2« |Anzahl der Eingaenge

Die Parameter

Anzahl der Eingdnge: gestattet die Eingabe der Eingdnge von 2 bis 8.

NOR

Der logische Operator NOR ergibt im Ausgang 0
(FALSE), wenn mindestens ein Eingang Inxsich auf
1 befindet.

In1 | |
0

N
x

R[OOIk |IO|OS
Rk RIRr|OO|lO|O(3
o
O|0|0|O|0|0|O|k|e
-

N =1 = =

Inl Output

~ Eigenschaft

NOR
2 « |Anzahl der Eingaenge

Die Parameter

Anzahl der Eingdnge: gestattet die Eingabe der Eingdnge von 2 bis 8.

XOR

Der logische Operator XOR ergibt im Ausgang 0
(FALSE), wenn die Anzahl der Eingdnge Inx im
Zustand 1 (TRUE) gerade ist oder die Eingange Inx
alle 0 sind (FALSE).

In1 | In2 | Inx | Out
0 0 0 0
1 0 0 1
0 1 0 1
1 1 0 0
0 0 1 1
1 0 1 0
0 1 1 0
1 1 1 1

—

Elnl i 'Lk.t:ut

~ Eigenschaft

XOR
2 « |Anzahl der Eingaenge

Die Parameter

Anzahl der Eingdnge: gestattet die Eingabe der Eingdnge von 2 bis 8.
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XNOR

Der logische Operator XNOR ergibt im Ausgang 1
(TRUE), wenn die Anzahl der Eingdnge Inx im
Zustand 1 (TRUE) gerade ist oder die Eingdnge Inx
alle 0 sind (FALSE).

In2

[
x

Inl Output

~ Eigenschaft
XNOR
2 « |Anzahl der Eingaenge

on—\n—\on—\oon—\g
~—

ROk |O|R Ok |O|3
==l (=][e)
i ==l ==l

Die Parameter

Anzahl der Eingdnge: gestattet die Eingabe der Eingdange von 2 bis 8.

LOGICAL MACRO

Dieser Operator gestattet das Gruppieren von zwei
oder drei logischen Ports.

Es sind maximal 8 Eingange vorgesehen.

Das Ergebnis der beiden Operatoren flieRt in einen
dritten Operator ein, dessen Ergebnis den Ausgang
OUTPUT darstellt.

Die Parameter

Eingdnge Logik 1, 2. gestattet das Auswahlen der
Anzahl der logischen Eingange (von 1 bis 7).

(~) Eigenschaften
LOGICAL RO

Abb.).

] [zl
[SRNS ] =)

@ Eigenschaften

LOGICAL MACROD

Ist einer der beiden Eingdnge der Logik gleich "1", wird die
entsprechende Logik deaktiviert und der Eingang wird direkt an
die Endlogik angeschlossen (Beispiel in der nebenstehenden

Wdhlt Logik 1, 2, 3: gestattet das Auswadhlen des Operatortyps unter: AND, NAND, OR, NOR, XOR,

XNOR, SR Flip-Flop (Letzterer nur fiir Logik 3).

OUT Deaktivieren: Ist dies ausgewahlt, wird der Hauptausgang deaktiviert und gestattet so nur die

Verwendung der Logiken 1 und 2 bei Aktivierung der entsprechenden Ausgadnge.

OUTI1, OUTZ2 Aktivieren: Ist dies ausgewdhlt, wird ein Ausgang mit dem Ergebnis der Logiken 1 und

2 aktiviert.
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MULTIPLEXER

Der logische Operator MULTIPLEXER gestattet es,
das Signal der Eingdnge Inx basierend auf dem
ausgewdhlten Selx in den Ausgang zu bringen.
Wenn die Eingange Sel1...Sel4 nur ein einziges Bit
auf 1 aufweisen (TRUE), wird die ausgewahlte
Leitung In n an den Ausgang Output
angeschlossen. Wenn z.B. ,Sel2“ auf 1 gesetzt ist,
wird ,In 2“ an ,Ausgang“ weitergeleitet, die
Eingdnge SEL sind:

- mehr als einer = 1 (TRUE)

- keiner = 1 (TRUE)

MULTIPLEXER

Ini
In2

~ Eigenschaft
MULTIPLEXER

Input

vier Input i

und der Ausgang Output ist O (FALSE), und zwar unabhdngig vom Status der Eingdnge In n.

Die Parameter

Input: gestattet die Eingabe der Eingdnge von 2 bis 4.

DIGITAL COMPARATOR (MOSAIC M15, MOSAIC M1S COM)

Der digitale Komparator gestattet das
Vergleichen (in bindrer Form) einer
Signalgruppe mit einer Konstanten bzw.
zweier Signalgruppen miteinander.

Vergleich mit Konstante

In diesem Fall darf der
Signalvergleich nicht aktiviert sein.
Der Operator DIGITALER KOMPARATOR gestattet
das Vergleichen einer Reihe von
Eingangssignalen (von 2 bis maximal 8) mit
einem konstanten Dezimalwert, der von 0 bis
255 variieren kann.

Die Integer-Konstante kann direkt als
Dezimalzahl oder als Kombination von

Meniipunkt

Digl

TAL COMPARATOR

ut

@ Eigenschaften

DIGITAL COMPARATOR

g « | Anzahl der Eingange

15 E Konstants

i

] ]

]

BRI

] ]
(s I (' L T A W |

Bindarwerten eingegeben werden.
Im letzteren Fall In1, In2 usw. eingeben.

Der Eingang In1 ist das LSB (weniger signifikantes Bit), wahrend der Eingang In8 (oder
niedriger, wenn die ausgewadhlte Anzahl der Eingdnge unter 8 liegt) das MSB st

(signifikanteres Bit).

Beispiel des Operators mit 8 Eingdngen:

In1 O InT 0

In2 1 In2 1

In3 1 In3 0

In4 0 In4 1

In5 1 In5 1

In6 0 Dezimalwert von 26.
In7 O

In8 1

Dezimalwert von 150.

Beispiel des Operators mit 5 Eingdngen:

Der Benutzer kann unter den verschiedenen aufgefiihrten verwendbaren Operationen

wahlen:

e < (Kleiner). Der Ausgang OUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingdnge unter dem
als Konstante eingegebenen Dezimalwert liegt. Der Ausgang OUT wird auf O
gebracht (FALSE), wenn der Wert der Eingdange liber dem als Konstante eingegebenen
Dezimalwert liegt oder gleich diesem ist.
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>= (Grofer oder gleich). Der Ausgang OUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der
Eingdange liber dem als Konstante eingegebenen Dezimalwert liegt oder gleich
diesem ist. Der Ausgang OUT wird auf O gebracht (FALSE), wenn der Wert der
Eingdange unter dem als Konstante eingegebenen Dezimalwert liegt.

> (Grofier): Der Ausgang OUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingange Uber dem
als Konstante eingegebenen Dezimalwert liegt. Der Ausgang OUT wird auf 0O
gebracht (FALSE), wenn der Wert der Eingdange unter dem als Konstante
eingegebenen Dezimalwert liegt oder gleich diesem ist.

>= (Kleiner oder gleich). Der Ausgang OUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der
Eingange unter dem als Konstante eingegebenen Dezimalwert liegt oder gleich
diesem ist. Der Ausgang OUT wird auf O gebracht (FALSE), wenn der Wert der
Eingdnge liber dem als Konstante eingegebenen Dezimalwert liegt.

= (Gleiche): Der Ausgang OUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingdange gleich
dem als Konstante eingegebenen Dezimalwert ist. Der Ausgang OUT wird auf O
gebracht (FALSE), wenn der Wert der Eingange anders als der als Konstante
eingegebene Dezimalwert ist.

!= (Anders). Der Ausgang OUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingange anders
als der als Konstante eingegebene Dezimalwert ist. Der Ausgang OUT wird auf O
gebracht (FALSE), wenn der Wert der Eingdange gleich dem als Konstante
eingegebenen Dezimalwert ist.

Signalvergleich

Signalvergleich: Bei Auswahl dieses Menupunkts
flihrt der Operator DIGITALER KOMPARATOR den
Vergleich zwischen den ersten vier Eingdngen A
(InT_A...In4_A) und den zweiten vier Eingangen B
(In1_B...In4_B) aus.

Abhdngig vom Wert der Eingange und dem
ausgewahlten Vorgang erhalt man die folgenden
Ergebnisse:

@ Eigenschaften

DIGITAL COMPARATCR

DIGITAL COMPARATOR

Inrazna

< Kleiner: Der Ausgang OUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingdnge A unter dem
Wert der Eingange B liegt. Der Ausgang OUT wird auf O (FALSE) gebracht, wenn der
Wert der Eingange A groRer als der oder gleich dem Wert der Eingange B ist.

>= GroRer oder gleich: Der Ausgang OUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingdnge
A Uber dem Wert der Eingange B liegt oder gleich diesem ist. Der Ausgang OUT wird
auf 0 (FALSE) gebracht, wenn der Wert der Eingange A kleiner als der Wert der
Eingdnge B ist.

> GroRer: Der Ausgang OUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der EingangeA liber dem
Wert der Eingdange B liegt. Der Ausgang OUT wird auf 0 (FALSE) gebracht, wenn der
Wert der Eingdnge A kleiner als oder gleich dem Wert der Eingdnge B ist.

>= Kleiner oder gleich: Der Ausgang OUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingange
A unter dem Wert der Eingdnge B liegt oder gleich diesem ist. Der Ausgang OUT wird
auf 0 (FALSE) gebracht, wenn der Wert der Eingdnge A groRer als der Wert der
Eingdnge B ist.

= Gleich: Der Ausgang OUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingange A gleich dem
Wert der Eingange B ist. Der Ausgang OUT wird auf O (FALSE) gebracht, wenn der
Wert der Eingange A anders als der Wert der Eingdange B ist.

I= Anders: Der Ausgang OUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingange A anders
als der Wert der Eingdnge B ist. Der Ausgang OUT wird auf O (FALSE) gebracht, wenn
der Wert der Eingange A gleich dem Wert der Eingdange B ist.
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SPEICHER-OPERATOREN

Die Operatoren des Typs SPEICHER gestatten es dem Benutzer, nach seinem Ermessen
Daten zu speichern (TRUE oder FALSE), die von anderen Gegenstanden stammen, die das
Projekt bilden.

Die Statusdnderungen erfolgen in Ubereinstimmung mit den Wahrheitstabellen, die fiir
jeden einzelnen Operator gezeigt wurden.

D FLIP FLOP (max. Anzahl = 16)

@ Eigenschaften
D FLIP-FLOP

Aldivierung Freset
]

Altivierung Clear
9

Der Operator D FLIP FLOP gestattet das Speichern —
des zuvor eingegebenen Status auf dem Ausgang Q D FLIP-FLOP
gemal der folgenden Wahrheitstabelle.

Preset | Clear Ck D Q
0 X X 1
1 X X 0
1 1 X X 0
0 0 0 X | Erhélt Speicher
0 0 |Steigende Flanke | 1 1
0 0 |Steigende Flanke | O 0

Die Parameter

Preset. Wenn ausgewahlt, aktiviert dies die Moglichkeit, den Ausgang Q auf 1 (TRUE) zu
bringen.

Clear: Ist dies ausgewahlt, aktiviert dies die Mdglichkeit, die Speicherung zurilickzustellen.

T FLIP FLOP (max. Anzahl = 16)

. . @ Eigenschaften
Dieser Operator schaltet den Ausgang Q an jeder T FLIP-FLOP
steigenden Flanke des Eingangs T (Toggle) um. T ELIP-FLOP Abeici lea

)
Die Parameter 2L
Aktivierung Clear: Ist dies ausgewadhlt, aktiviert dies =
die Moglichkeit, die Speicherung zuriickzustellen.

SR FLIP FLOP

Der Operator SR FLIP FLOP bringt Ausgang Q auf 1 (») Eigenschaften
mit Set bringt Ausgang Q auf O mit Reset. Siehe T——
folgende Tabelle Wahrheit. CJset

s
SR FLIP-FLOP

RESET Q

0 Erhalt Speicher
0
0 1
1 0

olo|f
-
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Die Parameter

Ausgangsstatus speichern: Ist dies ausgewahlt, wird der Ausgangsstatus des Flip-
Flops im nichtfliichtigen Speicher bei jedem Wechsel gespeichert. Beim Einschalten
des Systems wird der zuletzt gespeicherte Wert wiederhergestellt.

=» Der Benutzer muss bei der Verwendung dieser Speicherart einige Einschrankungen beachten. Die
maximal erforderliche Zeit fiir einen einzelnen Speichervorgang wird auf 50 ms geschatzt und die
maximale Anzahl moglicher Speichervorgange wird auf 100000 festgelegt.

=» Die Gesamtzahl der Speichervorgange darf den Grenzwert nicht Gbersteigen, da sich sonst die
Lebensdauer des Produkts verkiirzt. AuRerdem muss die Frequenz der Speichervorgange
ausreichend niedrig sein, um diese unter sicheren Bedingungen zu gestatten.

USER RESTART MANUAL
(max. Anzahl = 16 mit MOSAIC M1, 32 mit MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM einschlieRlich der anderen RESTART-Operatoren)

Der Operator USER RESTART MANUAL ermoglicht () Eigenschaften
die Speicherung des Restart-Signals (von einem SEETRET L
RESTART-Steuergerdt kommend) entsprechend e ] Ativierung Clear

der folgenden Wahrheitstabelle. e ' e e

~l

5

Clear Restart In Q Restart-Anfrage Typ 1 Restart-Anfrage Typ 2
1 X X 0 0 1
X X 0 0 0 1
0 0 1 Erhalt Speicher 1 Blinkend THz
0 Anfangsgrenze 1 1 0 0

Die Parameter

Aktivierung Clear: ist dies ausgewahlt, aktiviert dies die Moglichkeit, die Speicherung
zuriickzustellen.

Restart-Anfrage: Ist dies ausgewahlt, wird ein zum Signalisieren der Mdglichkeit eines
Restarts verwendbarer Ausgang aktiviert. Das Verhalten kann Typ 1 oder Typ 2 entsprechen
(Typ 2 nur bei MOSAIC M1S), so wie in der Wahrheitstabelle dargestellt.

=» Im Fall von Restart-Anfragen des Typs 2 wird ein System-Timer eingesetzt.
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USER RESTART MONITORED

(max. Anzahl = 16 mit MOSAIC M1, 32 mit MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM einschlieRlich der anderen RESTART-Operatoren)

Der Operator USER RESTART MONITORED
gestattet die Speicherung des Restart-
Signals (von einem RESTART-Steuergerat
stammend) entsprechend der folgenden
Wahrheitstabelle.

[

5

USER RESTART
MOMNITORED

Iri

Clear Restart In Q Restart-Anfrage Typ 1 Restart-Anfrage Typ 2 *
1 X X 0 0 1
X X 0 0 0 1
0 0 1 Erhilt Speicher 1 Blinkend 1Hz
0 1 1 1 0 0

Die Parameter

Aktivierung Clear: Ist dies ausgewahlt, wird ein Eingang zum Zurlicksetzen der Speicherung

aktiviert.

Restart-Anfrage: st dies ausgewahlt, wird ein zum Signalisieren der Moglichkeit eines
Restarts verwendbarer Ausgang aktiviert. Das Verhalten kann Typ 1 oder Typ 2 entsprechen
(Typ 2 nur bei MOSAIC M1S), so wie in der Wahrheitstabelle dargestellt.

* Im Falle einer Restart-Anforderung vom Typ 2 wird ein System-Timer verwendet

MACRO RESTART MANUAL

(max. Anzahl = 16 mit MOSAIC M1, 32 mit MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM einschlieRlich der anderen RESTART-Operatoren)

Der Operator MACRO RESTART MANUAL
gestattet es, einen vom Benutzer gewahlten Port
mit dem Funktionsblock Manueller Neustart
(“USER RESTART MANUAL”") entsprechend der
folgenden Wahrheitstabelle zu kombinieren.

Out Out Restart-
Clear | Restart- | Input- | Output Anfrage
Logik Logik g
1 X X 0 0
X 0 0 0
Erhalt
0 L ! Speicher ]
Steigende
0 Flanke ] ] 0

MACRO RESTARY

@ Eigenschaften

MACRO RES MANUAL

Eingange Logik

Logik auswahlen

OR Vv

Restart
Eingénge Logik

b

Logik auswahlen

AND ¥

[V] Aktivierung Clear
Out aktivieren
Restart-Anfrage

Die Parameter

Eingdnge Logik: gestattet das Auswadhlen der Anzahl der Eingange der Input-Logik (von 1

bis 7). Wird 1 ausgewahlt, wird die Logik nicht berucksichtigt.

Wdhlt Logik: gestattet das Auswadhlen des

OR, NOR, XOR, XNOR.

Operatortyps

unter:

AND, NAND,

Eingdnge Restart-Logik: (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM): gestattet das Auswahlen der
Anzahl der Eingdange der Restart-Logik (von 1 bis 7). Wird 1 ausgewahlt, wird die Logik nicht

berucksichtigt.
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Wdhlt Restart-Logik: (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM): gestattet das Auswadhlen des
Operatortyps der Restart-Logik unter: AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.

Aktivierung Clear: Ist dies ausgewahlt, wird ein Eingang zum Zuricksetzen der Speicherung
aktiviert.

Aktiviert Out: Ist dies ausgewahlt, wird ein Ausgang mit dem Ergebnis der von der Logik
der Eingdange durchgefiihrten Berechnung aktiviert.

Restart-Anfrage: Ist dies ausgewahlt, wird ein zum Signalisieren der Mdglichkeit eines
Restarts verwendbarer Ausgang aktiviert. Das Verhalten wird in der Wahrheitstabelle
angegeben.

MACRO RESTART MONITORED
(max. Anzahl = 16 mit MOSAIC M1, 32 mit MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM einschlieRlich der anderen RESTART-Operatoren)

Der Operator MACRO RESTART MONITORED e b () Eigenschaften
gestattet es, einen vom Benutzer gewdhlten 1ACRO RES
Port mit dem Funktionsblock Manueller
Neustart  (“USER  RESTART  MANUAL”)
entsprechend der folgenden
Wahrheitstabelle zu kombinieren.

Out Out Restart- Eingénge Logik
Clear| Restart- Input- | Output Anfrage 3 ¥
LOgik LOgik 9 Logik auswahlen
1 X X 0 0 XOR ¥
X X 0 0 0
a [V] Aktivierung Clea
0 0 1 Erhalt 1 ] Akt ki
Speicher [¥] Out aktivieren
0 | | 1 1 0 [V] Restart-Anfrage

Die Parameter

Eingdnge Logik: gestattet das Auswadhlen der Anzahl der Eingange der Input-Logik
(von 1 bis 7). Wird 1 ausgewahlt, wird die Logik nicht beriicksichtigt.

Wdhlt Logik: gestattet das Auswahlen des Operatortyps unter: AND, NAND, OR,
NOR, XOR, XNOR.

Eingdnge Restart-Logik (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM): gestattet das Auswahlen
der Anzahl der Eingange der Restart-Logik (von 1 bis 7). Wird 1 ausgewahlt, wird
die Logik nicht berucksichtigt.

Wdhlt Restart-Logik (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM): gestattet das Auswahlen des
Operatortyps der Restart-Logik unter: AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.
Aktivierung Clear: Ist dies ausgewadhlt, wird ein Eingang zum Zurlicksetzen der
Speicherung aktiviert.

Aktiviert Out: Ist dies ausgewahlt, wird ein Ausgang mit dem Ergebnis der von der Logik
der Eingdange durchgefiihrten Berechnung aktiviert.

Restart-Anfrage: Ist dies ausgewahlt, wird ein zum Signalisieren der Mdglichkeit eines
Restarts verwendbarer Ausgang aktiviert. Das Verhalten wird in der Wahrheitstabelle
angegeben.
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PRE-RESET
(MOSAIC M1S, M1S COM, maximale Anzahl = 32 einschlieRlich der anderen RESTART-Operatoren)

Der PRE-RESET-Operator kann verwendet (2) Eigenschaften
werden, wenn es nicht maoglich ist, eine Pre-Reset
einzige Ricksetz-Taste in einer Position zu [V] Litiisrung Cler
haben, von der aus der Gefahrenbereich V] Restart-Anfrage
vollstandig einsehbar ist. e e

In diesem Fall ist es erforderlich, eine PRE- MES
RESET-Taste innerhalb eines vollstandig )

. . . . Belegungspflicht
einsehbaren Betriebsbereichs und eine =
RESET-Taste aulerhalb des Betriebsbereichs e EEEsEEn
zu verwenden, um den Q-Ausgang zu

aktivieren.

Sowohl fiir den Pre-Reset- als auch fiir den Reset-Eingang gilt der Ubergang
0->1->0 als gultiges Signal. Es ist obligatorisch, dass der Impuls 0->1->0 eine
maximale Dauer von 5 Sekunden hat.

Die Parameter

Zeit: Der externe Reset ist operativ, wenn er innerhalb eines vom Benutzer im Bereich
6...120 s konfigurierbaren festgelegten Zeitraum betatigt wird.

Belegungspflicht: Ist dies ausgewahlt, muss ein Wert in das der Anzahl der Belegungen
entsprechende Feld eingegeben werden. Das System tberprift, ob vom Ubergang des Pre-
Reset-Signals zum Ubergang des Reset-Signals keine Anzahl von Belegungen (Ubergang 1-
0 des In-Signals) Uber der eingegebenen maximalen Anzahl doch in jedem Fall Gber O
erfolgt.

Reset-Anfrage: Durch Aktivieren dieses Punkts wird ein Ausgang von diesem Operator zur
Verfuigung gestellt. Dieses Signal befindet sich ab dem Ubergang des Pre-Reset-Signals und
bis zum Ende der zuldssigen Zeitdauer bzw. bis zum nachsten Ubergang des Reset-Signals
auf 1.

Aktivierung Clear: Ist dies ausgewahlt, wird ein Eingang zum Zurlicksetzen der Speicherung
aktiviert.

Das Verhalten des PRE-RESET-Operators ist in den folgenden Abbildungen dargestellt:

OHNE BELEGUNGSPFLICHT MIT BELEGUNGHSPFLICHT (2 Belegungen)
. o UL
PreReset |_+ PreReset |_+
Reset H Reset H
Clear ’_l Clear
Wait j Wait 4,—|

t < time i time 6s + 120s t<time | time 6s + 120s
— —
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GUARD LOCK-OPERATOREN
(max. Anzahl = 4 mit MOSAIC M1, 8 mit MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)

GUARD LOCK
Der Operator “GUARD LOCK“ wurde fur die Steuerung ,@Mf‘f’efi‘v"““e"
der Blockierung/Freigabe einer |

[[] Manueller Reset

ELEKTROMECHANISCHEN VERRIEGELUNG in
unterschiedlichen Einsatzsituationen ausgelegt.

Reset Typ

AUtO

Parameter

Manuelles Reset: Das Reset kann zweierlei Typs sein:
Manuell und uberwacht. Bei Auswahl der Option
Manuell wird nur der Signaliibergang von 0 auf 1
uberpruft. Im Fall Uberwacht wird der doppelte
Ubergang von 0 auf 1 und zurick auf 0 uberpruft.

MANUELL UBERWACHT
t2
RESET — ‘ RESET —
t t1 ‘_
OUTPUT e OUTPUT
t1 > 250ms
t=250ms
t2 =250ms

Zeit UnLock (s): Zeit zwischen der Aktivierung des Befehls UnLock_cmd und der tatsdchlichen
Aufhebung der Sperre (Ausgang LockOut).

- Oms...1s Schritt 100ms

- 1,5s...10s Schritt 0,5s

- 15s...25s Schritt 5s

Zeit Feedback (s): akzeptierte maximale Verzégerungszeit zwischen Ausgang LockOut und
Eingang Lock_fbk (muss die auf dem Lock-Datenblatt ermittelte sein, mit einem vom Operator
festgelegten angemessenen Spielraum).

- 10ms...100s Schritt 10ms
- 150ms...1s Schritt 50ms
- 1,5s...3s Schritt 0,5 s

Federschloss: Das Schloss wird passiv verriegelt und aktiv entriegelt, d.h. die mechanische Kraft
der Feder hadlt es verriegelt. Der Schutz bleibt auch dann verriegelt, wenn die Stromversorgung
unterbrochen wird.

Obligatorische Gate-Offnung: erst mit dem Offnen der Tir und der anschlieRenden
Bestatigung am GATE-Input wird der Zyklus fortgesetzt.

Gate nicht vorhanden: Die Auswahl dieses Parameters zeigt dem Operator GUARD LOCK das
Fehlen des Gate-Inputs an. In diesem Fall ist das einzige Signal, das beim Operator ankommt,
das LOCK FEEDBACK, das den Status der Verriegelungsspule anzeigt.

Enabling ErrorOut: Die Auswahl dieses Parameters ermdglicht die Aktivierung eines Signals
(,Error Out®), das eine Fehlfunktion des Schlosses anzeigt. Folglich liegt eine Fehlfunktion des
Schlosses vor, wenn das Signal ,Error Out“ den Wert LL1 (TRUE) annimmt (z.B. offene Tiir bei
verriegeltem Schutzschloss, Riickmeldezeit grofer als die maximal zuldssige Zeit usw.).
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Beschreibung der Ein-/Ausgdnge des Operators “GUARD LOCK"

Eingang “Lock_fbk“

Der Eingang “Lock_fbk“ wird zum Erfassen (Feedback) des Status des Elektromagneten
verwendet, der die Verriegelung freigibt/blockiert.

Die elektromechanischen Verriegelungen werden anhand eines elektrischen Befehls
freigegeben/blockiert, der einen Elektromagneten erregt/entregt, dessen Status
(erregt/entregt) durch Einsatz geeigneter Kontakte zur Verfligung steht.

Zum Beispiel kann der Status des Elektromagneten durch einen SchlieRerkontakt
angegeben werden, der geschlossen wird, sollte der ELEKTROMAGNET ERREGT WERDEN,
wie im Fall von Abb. 144.

Vcc Vce
o] [+
© ELEKTROMAGNET ELEKTROMAGNET
\’ ENTREGT (STROMLOS) ERREGT (BESTROMT)
CcCCCC

cCCC

EINGANG EINGANG
MODULE MODULE
BReeR BReeR
mMOSAIC MOSAIC

Abb. 144 - Beispiel der Erfassung des Status des Elektromagneten einer Verriegelung.
Das am Modul ankommende Signal wird vom Operator “Guard Lock” verarbeitet

8540780 - 25/11/2024 - Rev.44 219

Deutsch



Deutsch

REER MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Eingang “Gate“

Der Eingang “Gate” erfasst, wenn er ausgewahlt ist, den Status (Feedback) der/des an die
Verriegelung angeschlossenen Tur/Tors.

Der Status der Tur/des Tors (GATE) wird unter Verwendung geeigneter Kontakte erfasst.
Zum Beispiel kann der Status der Tir/des Tors durch einen SchlieRerkontakt angegeben
werden, der geschlossen wird, sollte die Tiir/ das TOR GESCHLOSSEN WERDEN, wie im Fall
von Abb. 145.

Vce Vce
TORZUSTAND: TORZUSTAND:
GEOFFNET GESCHLOSSEN
CCCC CcCCCC
EINGANG EINGANG
MODULE MODULE
BReeR EReER.
|
mosRiC | mOosA:iC

Abb. 145 - Beispiel der Erfassung des Status einer/eines an die Verriegelung angeschlossenen
Tir/Tors. Das am Modul ankommende Signal wird vom Operator “Guard Lock” verarbeitet

Eingang “Unlock_cmd*

Der Eingang “Unlock_cmd*® erfasst den Befehl des Benutzers, der die Blockierung oder die
Freigabe der Verriegelung angibt. Insbesondere:

> Anfrage der Freigabe der Verriegelung: das Steuersignal Unlock_cmd muss
den Wert LL1 annehmen

> Anfrage der Blockierung der Verriegelung: das Steuersignal Unlock_cmd muss
den Wert LLO annehmen

Das Steuersignal kann zum Beispiel von einer Taste kommen.

Ausgang “Output”

Abhdngig von dem angenommenen Wert gibt dieses Signal die in der unten stehenden
Tabelle angegebenen Informationen an.

Wert Bedeutung

e Tiir/Tor geschlossen

e Verriegelung blockiert

e Anfrage der Freigabe der Verriegelung von Seiten des
Output LLO Benutzers

e Fehler liegt vor

Output LL1

Ausgang “LockOut*

Dieses Signal steuert den Elektromagneten der Verriegelung und kann die Werte LLO und
LLT annehmen.

Ausgang “ErrorOut”

Dieses Signal gibt, wenn es aktiviert ist, an, dass ein Fehler in der Steuerung der
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Verriegelung vorliegt, wenn es den Wert LLT annimmt. In Abwesenheit von Fehlern nimmt
es den Wert LLO an.

Betriebsarten: allgemeine Beschreibung

Der Operator “Guard Lock“ tberpriift die Ubereinstimmung zwischen dem Status der
Steuerung “Unlock_cmd*, dem Status einer Tiir/eines Tors (E-GATE), wo vorhanden, lber
das Signal “Gate“ und den Status des Elektromagneten iber das Signal “Lock_fbk®. Der
Hauptausgang, “Output, nimmt den Wert LL1 (TRUE) an, wenn die Verriegelung
geschlossen und blockiert ist.

Betriebsart ohne Gate

In diesem Fall wihlt der Benutzer den Parameter “Gate © e i

nicht vorhanden®. -
Reset Typ

Der Eingang Lock_Fbk muss notwendigerweise an ein ek

Input-Element des Typs “LOCK FEEDBACK" GuaRDLOCK |l “";“*Zf‘*f'

angeschlossen sein (siehe Kapitel LOCK FEEDBACK
S.151), das den Status des Elektromagneten der
Verriegelung erfasst.

bckOut

Der Eingang UnLock_cmd kann im Schaltplan beliebig
angeschlossen werden und bestimmt die Anfrage der
Freigabe der Verriegelung (wenn auf LL1).

Das Output-Signal befindet sich auf Ebene LL1 (TRUE), wenn die Schutztiir geschlossen und
die Verriegelung blockiert ist. Wird ein Freigabebefehl auf den Eingang UnLock_cmd
angewendet, wird das Output-Signal auf LLO gebracht und die Verriegelung wird mit dem
LockOut-Signal freigegeben. Das Output-Signal kann den Wert LLO (FALSE) auch dann
annehmen, wenn Fehlerbedingungen vorliegen (zum Beispiel Feedback Zeit Uber der
maximal zuldssigen, usw.).

Ab dem Moment, in dem der Freigabebefehl Unlock_cmd erfasst wird, gibt das LockOut-
Signal die Verriegelung nach einem Zeitraum frei, der einer vom Benutzer als Parameter
eingebbaren UnlLock-Zeit entspricht.

Die Aktivierungszeit des Elektromagneten hangt eng mit seinen technisch-physikalischen
Eigenschaften zusammen und konnte daher jeweils abhdngig vom verwendeten
Verriegelungstyp anders sein. Folglich andert ab dem Moment, in dem die Aktivierung mit
dem LockOut-Signal gesteuert wird, das Feedback-Signal Lock_Fbk seinen Status je nach
Verriegelungstyp zu unterschiedlichen Zeiten. Um dieser Variabilitat abzuhelfen, kann der
Benutzer den Wert des Parameters Feedback-Zeit andern, der der maximalen Zeit
entspricht, innerhalb der der Operator “Guard_Lock“ die Anderung des Status des
Lock_Fbk-Signals nach einer Anfrage der Aktivierung des Elektromagneten erwartet.
Selbstverstandlich muss dabei die Bedingung.

Feedback-Zeit > Zeit der Aktivierung des Elektromagneten gelten

Im Anschluss ein Anwendungsbeispiel zu den zuvor erfolgten Ausfiihrungen.

Beispiel der Betriebsart ohne Gate

Das im Beispiel verwendete Schloss bleibt verriegelt, wenn der Elektromagnet nicht erregt
wird, daher muss die Option “Federverriegelung” gewahlt werden.

In diesem Beispiel gibt der Benutzer die Verriegelung mit dem von einer Taste gebildeten
Block "SWITCH" frei. Das "LockOut"-Signal steuert den Ausgang des Blocks "STATUS" SIL
1/PL ¢, der den Elektromagneten der Verriegelung steuert, dessen Status vom Eingang
"Lock_fbk" tber den Input-Block "LOCK FEEDBACK" erfasst wird. Der Ausgang "Outputl”
gibt den Status der Vorgdnge an.
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Die im Beispiel verwendete Verriegelung bleibt blockiert, wenn der Elektromagnet nicht
erregt ist, daher muss die Option “Federverriegelung” ausgewahlt werden.

Lock_fbk Outputl

@ Eigenschaften
GUARD LOCK

] Manueller Reset

LOCK FEEDBACK

Input 1 (M1) /P17 b
put 1 (M1) /1 Inl
B1n2
o
Input 2 (M1) /P18 -o\

GUARD LOCK

Input 3 (M1) /P19

LockOut

Abb. 146 - Beispiel der Betriebsart ohne Gate

=» Rechts die Parameter des Guard Lock-Operators. Links das Beispiel eines Anwendungsplans. Es
ist festzustellen, dass das Feedback des Elektromagneten aus zwei Kontakten besteht, einem
Offner- und einem SchlieRerkontakt. Ist der Elektromagnet erregt, wechseln die beiden Kontakte
den Status.

Deutsch

In Abb. 147 werden die Spuren in Bezug auf den Betrieb gezeigt, dessen detaillierte
Beschreibung angefiihrt wird:

(1) In diesem Moment verlangt der Benutzer die Freigabe der Verriegelung. Das Signal
“BEFEHL" wechselt von LLO auf LL1, wahrend das Signal “Output1” von LL1 auf LLO
wechselt.

(2) In diesem Moment wird die Betatigung des Elektromagneten mit einer Verzégerung
der “Unlock-Zeit” von 0,5 Sekunden im Vergleich zur Steuerung gesteuert, wie
eingegeben. Das Signal “AKTIV.“ wechselt von LLO auf LL1.

(3) In diesem Moment erfolgt die tatsachliche Aktivierung des Elektromagneten mit
einer Verzdogerung von 95ms im Verhaltnis zur Betdtigung, die durch die
technischen Eigenschaften des Elektromagneten bedingt ist. In jedem Fall sind 95ms
eine Zeit unter 100ms (“Feedback-Zeit“) und damit liegen keine Fehler vor.

(4) In diesem Moment ldsst der Benutzer die Steuerung der Freigabe der Verriegelung
los, daher wechselt das Signal “BEFEHL* VON LL1 auf LLO ebenso wie das
Betdatigungssignal “AKTIV.“

(5) In diesem Moment erfolgt die tatsachliche Deaktivierung des Elektromagneten mit
einer Verzogerung im Vergleich zur Betdtigung von ca. 95ms , die durch die
technischen Eigenschaften des Elektromagneten bedingt ist. Die Verriegelung ist
nun tatsachlich blockiert.

(6) Sobald der “Guard Lock“-Operator erfasst, dass die Verriegelung blockiert, wird das
Signal “Output1“ auf LL1 gebracht.
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SPUREN

FBK_ELEKT.

BEFEHL

OUTPUT1

AKTIV'

5000

Time (ms) 0

2000 2500 3000 3500 4000 4500

1500

1000

500

Abb. 147 - Verlauf der Spuren in Bezug auf die Funktionsweise des
“Guard Lock“Blocks in der Betriebsart ohne Gate.
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Betriebsart mit Gate

In diesem Fall darf der Benutzer den Parameter (») Eigenschaften
“Gate nicht vorhanden® NICHT auswahlen. GUARD LOCK
[ ] Manuelier Reset

Der Eingang Gate muss notwendigerweise an ein
Input-Element des Typs “E-GATE" angeschlossen
sein (siehe Kapitel E-GATE (Vorrichtung fir L
bewegliche Schutzvorrichtungen) auf S. 149), EUARDLOCC el i t”‘cc“e‘t“’
das den Status der Tiir /des Tors erfasst.

Reset Typ
Automatisch

bckOut

Der Eingang Lock_Fbk muss notwendigerweise
an ein Input-Element des Typs “LOCK FEEDBACK"
angeschlossen sein (siehe Kapitel LOCK
FEEDBACK S. 151), das den Status des
Elektromagneten der Verriegelung erfasst. [] Gate nicht vorhanden
[ Aktivierung Error Out

Das Input UnLock_cmd kann im Schaltplan

beliebig angeschlossen werden und bestimmt
die Anfrage der Freigabe der Verriegelung (wenn auf LL1).

Das Output-Signal befindet sich auf Ebene LL1 (TRUE), wenn die Schutztiir geschlossen und
die Verriegelung blockiert ist. Wird ein Freigabebefehl auf den Eingang UnLock_cmd
angewendet, wird das Output-Signal auf LLO gebracht und die Verriegelung wird mit dem
LockOut-Signal freigegeben.

Das Output-Signal kann den Wert LLO (FALSE) auch dann annehmen, wenn
Fehlerbedingungen vorliegen (z. B. Tir bei blockierter Verriegelung geoffnet, Feedback-
Zeit Gber dem maximal zuldassigen Wert, usw.).

Ab dem Moment, in dem der Freigabebefehl Unlock_cmd erfasst wird, gibt das LockOut-
Signal die Verriegelung nach einem Zeitraum frei, der einer vom Benutzer als Parameter
eingebbaren UnLock-Zeit entspricht.

Die Aktivierungszeit des Elektromagneten hiangt eng mit seinen technisch-physikalischen
Eigenschaften zusammen und konnte daher jeweils je nach verwendetem Verriegelungstyp
anders sein. Folglich dndert ab dem Moment, in dem die Aktivierung mit dem LockOut-
Signal gesteuert wird, das Feedback-Signal Lock_Fbk seinen Status je nach
Verriegelungstyp zu unterschiedlichen Zeiten. Um dieser Variabilitat abzuhelfen, kann der
Benutzer den Wert des Parameters Feedback-Zeit andern, der der maximalen Zeit
entspricht, innerhalb der der Operator “Guard_Lock die Anderung des Status des
Lock_Fbk-Signals nach einer Anfrage der Aktivierung des Elektromagneten erwartet.
Selbstverstandlich muss dabei die Bedingung

Feedback-Zeit > Zeit der Aktivierung des Elektromagneten gelten

Im Anschluss ein Anwendungsbeispiel zu den zuvor erfolgten Ausfiihrungen.

224 8540780 - 25/11/2024 - Rev.44



MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

Beispiel der Betriebsart mit Gate

In diesem Beispiel gibt der Benutzer die Verriegelung mit dem von einer Taste gebildeten
Block "SWITCH" frei. Das "LockOut"-Signal steuert den Ausgang "STATUS" SIL 1/PL c, der
den Elektromagneten der Verriegelung steuert, dessen Status vom Eingang "Lock_fbk" tiber
den Input-Block "LOCK_FEEDBACK" erfasst wird. Der Ausgang "Output1" gibt den Status der
Vorgdnge an. Der Status der Tir wird vom Eingang "Gate" Uiber den Input-Block "E-GATE”
Uberwacht.

Die im Beispiel verwendete Verriegelung bleibt blockiert, wenn der Elektromagnet nicht
erregt ist, daher muss die Option “Federverriegelung” ausgewahlt werden.

@ Eigenschaften

GUARD LOCK

Input 5 (M1) /P21

Input 6 (M1) /P22

GUARD LOCK

Input 1 (M1) /P17

Input 2 (M1) /P18

Input 3 (M1) /P19

Abb. 148 - Beispiel der Betriebsart mit Gate

=» Rechts die Parameter des Guard Lock-Operators. Links das Beispiel eines Anwendungsplans. Es
ist festzustellen, dass das Feedback des Elektromagneten aus zwei Kontakten besteht, einem
Offner- und einem SchlieRerkontakt. Ist der Elektromagnet erregt, wechseln die beiden Kontakte
den Status. Das Feedback der Tiir besteht dagegen aus zwei Offnerkontakten.

In Abb. 149 werden die SPUREN in Bezug auf den Betrieb gezeigt, dessen detaillierte
Beschreibung angefiihrt wird:

(1) In diesem Moment verlangt der Benutzer die Freigabe der Verriegelung. Das Signal
“BEFEHL" wechselt von LLO auf LL1, wahrend das Signal “Outputl® von LL1 auf LLO
wechselt.

(2) In diesem Moment wird die Betdtigung des Elektromagneten mit einer Verzdgerung der
“Unlock-Zeit“ von 0, 5 Sekunden im Vergleich zur Steuerung gesteuert, wie eingegeben.
Das Signal “AKTIV."” wechselt von LLO auf LL1.

(3) In diesem Moment erfolgt die tatsachliche Aktivierung des Elektromagneten mit einer
Verzégerung von 95ms im Verhdltnis zur Betdtigung, die durch die technischen
Eigenschaften des Elektromagneten bedingt ist. In jedem Fall sind 95ms eine Zeit unter
100ms (“Feedback-Zeit“) und damit liegen keine Fehler vor.
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(4) In diesem Moment ist die Verriegelung freigegeben und der Bediener 6ffnet die Tur.
Das Signal FBK_TUR wechselt von LL1 auf LLO.

(5) In diesem Moment schlieRt der Benutzer die Tiir und folglich wechselt das Signal
FBK_TUR von LLO auf LL1.

(6) In diesem Moment ldasst der Benutzer die Steuerung zur Freigabe der Tur los. Der
“Guard Lock" erfasst durch das Signal FBK_TUR die geschlossene Tur und steuert die
Blockierung der Verriegelung. Tatsachlich wechselt das Signal “AKTIV.“ von LL1 auf LLO.

(7) In diesem Moment erfolgt die tatsdchliche Deaktivierung des Elektromagneten mit
einer Verzdgerung im Vergleich zur Betdatigung von ca. 95 ms, die durch die
technischen Eigenschaften des Elektromagneten bedingt ist. Die Verriegelung ist nun
tatsachlich blockiert.

(8) Sobald der “Guard Lock“-Operator erfasst, dass die Verriegelung blockiert und die Tur
geschlossen ist, wird das Signal “Output1® auf LL1 gebracht.

SPUREN

FBK_ELEKT. } } @ i } ! ! ® |

BEFEHL

FBK_TUR | 3 @ @ . !
OUTPUT1 @ § i § 5 5
@ e

IReER
Time (ms) 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Abb. 149 - Verlauf der Spuren in Bezug auf die Funktionsweise des
“Guard Lock"- Blocks in der Betriebsart mit Gate.
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Betriebsart mit Verpflichtung des Gate-Offnens

In diesem Fall darf der Benutzer den Parameter @i?fi‘("aﬂm
“Gate nicht vorhanden“ NICHT auswahlen, i
sondern muss den Parameter “Verpflichtung LI Memeler et
Gate 6ffnen” wahlen. T

Der Eingang Gate muss notwendigerweise an ein GUARD LOCK UnLock Zeit (s)
Input-Element des Typs “E-GATE" angeschlossen R 05

sein (siehe Kapitel E-GATE (Vorrichtung fir i | | —
bewegliche Schutzvorrichtungen) auf S.149), das

den Status der Tiir /des Tors erfasst. HINWEIS: IN V] Federvermiegelung
DIESEM_MODUS MUSS DAS INPUT “GATE" DAS e
OFFNEN DER TUR BESTATIGEN. (e rt v ande
Der Eingang Lock_Fbk muss notwendigerweise [] Aktivierung Error Out
an ein Input-Element des Typs “LOCK FEEDBACK*

angeschlossen sein (siehe Kapitel LOCK FEEDBACK S.151), das den Status des
Elektromagneten der Verriegelung erfasst.

Das Input UnLock_cmd kann im Schaltplan beliebig angeschlossen werden und bestimmt
die Anfrage der Freigabe der Verriegelung (wenn auf LL1).

Das Output-Signal befindet sich auf Ebene LL1 (TRUE), wenn die Schutztiir geschlossen und
die Verriegelung blockiert ist. Wird ein Freigabebefehl auf den Eingang UnLock_cmd
angewendet, wird das Output-Signal auf LLO gebracht und die Verriegelung wird mit dem
LockOut-Signal freigegeben.

Das Output-Signal kann den Wert LLO (FALSE) auch dann annehmen, wenn
Fehlerbedingungen vorliegen (zum Beispiel Tir gedffnet bei blockiertem Schutzblock,
Feedback Zeit tiber der maximal zuldssigen, usw.).

Ab dem Moment, in dem der Freigabebefehl Unlock_cmd erfasst wird, gibt das LockOut-
Signal die Verriegelung nach einem Zeitraum frei, der einer vom Benutzer als Parameter
eingebbaren UnlLock-Zeit entspricht.

Die Aktivierungszeit des Elektromagneten hdangt eng mit seinen technisch-physikalischen
Eigenschaften zusammen und konnte daher jeweils je nach verwendetem Verriegelungstyp
anders sein. Folglich dandert ab dem Moment, in dem die Aktivierung mit dem LockOut-
Signal gesteuert wird, das Feedback-Signal Lock_Fbk seinen Status je nach
Verriegelungstyp zu unterschiedlichen Zeiten. Um dieser Variabilitat abzuhelfen, kann der
Benutzer den Wert des Parameters Feedback-Zeit andern, der der maximalen Zeit
entspricht, innerhalb der der Operator “Guard_Lock“ die Anderung des Status des
Lock_Fbk-Signals nach einer Anfrage der Aktivierung des Elektromagneten erwartet.
Selbstverstdandlich muss dabei die Bedingung:

Feedback-Zeit > Zeit der Aktivierung des Elektromagneten gelten

Im Anschluss ein Anwendungsbeispiel zu den zuvor erfolgten Ausfiihrungen.
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Beispiel der Betriebsart mit Verpflichtung des Gate-Offnens

In diesem Beispiel gibt der Benutzer die Verriegelung mit dem von einer Taste gebildeten
Block "SWITCH" frei. Das "LockOut"-Signal steuert den Ausgang "STATUS" SIL 1/PL c, der
den Elektromagneten der Verriegelung steuert, dessen Status vom Eingang "Lock_fbk" tiber
den Input-Block "LOCK_FEEDBACK" erfasst wird. Der Ausgang "Outputl"” gibt den Status der
Vorgange an.

Der Status der Tur wird vom Eingang "Gate" liber den Input-Block "E-GATE" Giberwacht, der
Parameter "Verpflichtung Gate 6ffnen" wird ausgewahlt.

Die im Beispiel verwendete Verriegelung bleibt blockiert, wenn der Elektromagnet nicht
erregt ist, daher muss die Option “ Federverriegelung“ ausgewahlt werden.

@ Eigenschaften
GUARD LOCK
o D)
@ @EGATE [ ] Manueler Reset

Output 1 E iiii I Ii ii
Input 5 (M1) /P21 —————PI1 o Jouput

Pin2
Input 6 (M1) /P22

)
LOCK FEEDBACK

GUARD LOCK

Input 1 (M1) /P17
r>1n 2
Input 2 (M1) /P18 \

PPl o o o

Input 3 (M1) /P19 |~

Abb. 150 - Beispiel der Betriebsart mit Verpflichtung des Gate-Offnens

=» Rechts die Parameter des Guard Lock-Operators. Links das Beispiel eines Anwendungsplans.
Es ist festzustellen, dass das Feedback des Elektromagneten aus zwei Kontakten besteht, einem
Offner- und einem SchlieRerkontakt. Ist der Elektromagnet erregt, wechseln die beiden Kontakte
den Status. Das Feedback der Tiir besteht dagegen aus zwei Offnerkontakten.
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In Abb. 151 werden die Spuren in Bezug auf den Betrieb gezeigt, dessen detaillierte
Beschreibung angefiihrt wird:

1)

(2)

(3)

(4)

(5)

(6)

(7)

8)

In diesem Moment verlangt der Benutzer die Freigabe der Verriegelung. Das Signal
“BEFEHL“ wechselt von LLO auf LL1, wahrend das Signal “Output1® von LL1 auf LLO
wechselt.

In diesem Moment wird die Betdatigung des Elektromagneten mit einer Verzégerung
der “Unlock-Zeit* von 0,5 Sekunden im Vergleich zur Steuerung gesteuert, wie
eingegeben. Das Signal “AKTIV.“ wechselt von LLO auf LL1.

In diesem Moment erfolgt die tatsachliche Aktivierung des Elektromagneten mit einer
Verzdgerung von 95ms im Verhadltnis zur Betdtigung, die durch die technischen
Eigenschaften des Elektromagneten bedingt ist. In jedem Fall sind 95ms eine Zeit
unter 100ms (“Feedback-Zeit“) und damit liegen keine Fehler vor.

In diesem Moment ist die Verriegelung freigegeben und der Bediener 6ffnet die Tur.
Das Signal FBK_TUR wechselt von LL1 auf LLO.

In diesem Moment schlieRt der Benutzer die Tir und folglich wechselt das Signal
FBK_TUR von LLO auf LLT.

In diesem Moment ldasst der Benutzer die Steuerung zur Freigabe der Tir los. Der
“Guard Lock" erfasst durch das Signal FBK_TUR die geschlossene Tur und steuert die
Blockierung der Verriegelung. Tatsachlich wechselt das Signal “AKTIV.“ von LL1 auf
LLO.

In diesem Moment erfolgt die tatsdchliche Deaktivierung des Elektromagneten mit
einer Verzogerung im Vergleich zur Betdtigung von ca. 95 ms, die durch die
technischen Eigenschaften des Elektromagneten bedingt ist. Die Verriegelung ist nun
tatsachlich blockiert.

Sobald der “Guard Lock“-Operator erfasst, dass die Verriegelung blockiert und die Tir
geschlossen ist, wird das Signal “Output1® auf LL1 gebracht.

SPUREN

FBK_ELEKT. @ @

BEFEHL

FBK_TUR 3 3 @ @ !
OUTPUT1 @ § § § § | .e
T e

HReER
Time (ms) O 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Abb. 151 - Verlauf der Spuren in Bezug auf die Funktionsweise des
“Guard Lock*-Blocks in der Betriebsart mit Verpflichtung des Gate-Offnens.
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In der Betriebsart “Verpflichtung Gate 6ffnen“ zeigt der Operator “Guard_lock® einen
Fehler an, wenn er das Offnen der Tiur nach einer Anfrage der Freigabe der
Verriegelung nicht erfasst. Dieses Konzept wird in der Abb. im Anschluss (Abb. 152)
hervorgehoben. Im vorliegenden Fall wurde die Option “Aktivierung Error out” im
Plan aus Abb. 150 gewahlt, um die Stérung im Graphen einblenden zu kénnen.

Wie zuvor verlangt der Operator die Freigabe der Verriegelung doch die Tir wird
nie gedffnet, ein Umstand, der von dem Signal “FBK_TUR" angezeigt wird, das fest
auf LL1 bleibt. Folglich wechselt, wenn der Zyklus der Freigabe/Blockierung beendet
ist, im Moment “E“ der Operator “Guard_Lock" den Status des Signals “FEHLER" von
LLO auf LL1.

SPUREN ; ; : : : ; i ; :

............................................................................................

1 1 ! j i ] i | !
FBK_ELEKT. 1 1 ] | | 1 : H !
- M 4 4 : 1 a4 Fl 4 1

BEFEHL

FBK_TUR

OUTPUTI1

AKTIV.

FEHLER i i ' : : i i i !
- - - i - - 7." T ' : ) 7" ) ) ) : : J : : 7.‘7 ) I : ) 7"

i H i i i i
1 1 ] i 1 ] ) 1 i
' ' ' ' ' 1 ' '

|
|
| | ! ' - | 4 | \EReER
1 1 1 1 1 g J 1 1

!

i 4 4 Y v i i } 4

Time (ms) 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

i

Abb. 152 - Beispiel einer méglichen Stérung im Modus “Verpflichtung Offnen Gate". In diesem Fall
wird der Fehler generiert, weil die Tiir nie gedffnet wird, obwohl eine Anfrage zum
Freigeben/Blockieren der Verriegelung erfolgt ist.
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ZAHLER-OPERATOREN

COUNTER (max. Anzahl = 16)

Der Operator COUNTER gestattet es dem Benutzer,
ein Signal (TRUE) zu erzeugen, sobald die
eingegebene Zahlung erreicht wird.

Es gibt drei Betriebsarten:

1) AUTOMATISCH
2) MANUELL
3) MANUELL+AUTOMATISCH

Die folgenden Beispiele zeigen die drei
Betriebsarten (die Zahlung ist auf 6 eingestellt).

@ Eigenschaften

COUNTER [v] Ck dow
@ Altivierung Clea
Zahlung (2/16383)
Dooppelte Flanke

Manuell/Automatisch v

[«] Zahlerstatus

1) AUTOMATISCH: Der Zahler erzeugt einen Impuls der Dauer, die 2 x Zykluszeit (in der
REPORT angezeigt) entspricht, sobald die eingegebene Zahlung erreicht wird. Ist der
Pin von CLEAR nicht aktiviert, ist dies der Standardmodus.

ourd §

|

AT

Internal 1
counter i i l | | | ! !

I

2) MANUELL: Der Zahler bringt den Ausgang Q auf 1 (TRUE), sobald die eingegebene
Zahlung erreicht ist. Der Ausgang Q wird O (FALSE), wenn das Signal CLEAR aktiviert

wird.

In Clear

Out Q : : 1 i i
i M | | | I

g

|
| [ | I
: :

|

Internal ! 1: 3 3 4

counter
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3) MANUELL+AUTOMATISCH: Der Zdhler erzeugt einen Impuls der Dauer, die der
Reaktionszeit entspricht, sobald die eingegebene Zdhlung erreicht wird. Wird das Signal
CLEAR aktiviert, kehrt die interne Zahlung auf 0 zuriick.

AN

In Clear | ‘ | A I :

out Q H - i i ] H: i
: i i | I i | i i ]
Internal | 31 51 30 41 51 011121 01 0 0 11 21 3i 41 51011121 304

counter

Die Parameter

Aktivierung Clear: Wenn diese Option aktiviert ist, aktiviert sie das CLEAR-Signal, das fir
den Neustart der Zdahlung verwendet wird, indem der Q-Ausgang auf O (FALSE) gesetzt wird.
Es wird auch die Mdglichkeit gegeben, die Betriebsart zu wahlen.

Zihlertyp: Wenn ENABLE CLEAR nicht angewahlt ist, ist der Betrieb AUTOMATISCH
(Beispiel 1). Wenn ENABLE CLEAR gewadhlt wird, kann der Betrieb zwischen MANUELL
(Beispiel 2) oder MANUELL/AUTOMATISCH (Beispiel 3) gewahlt werden.

Ck down: Gestattet das Zuriickgehen der Zahlung.

Doppelte Flanke: Wird dies ausgewahlt, wird die Zahlung sowohl an der steigenden als auch
der fallenden Flanke aktiviert.

Zdhler-Wert: Ist dies ausgewahlt, wird gestattet, aus dem Verzdgerungsblock den
aktuellen Zahlerwert zu extrahieren. Dieser Ausgang kann im Eingang an einen oder
mehrere COUNTER COMPARATOR-BI6cke tibertragen werden.

COUNTER COMPARATOR

Ubernimmt als Input den Zahlerwert eines () Eigenschaften
COUNTER-Operators und vergleicht den COUNTER COMPARATCR
empfangenen Wert mit einem vom Benutzer COMPARATOR Schwelle
festgelegten Schwellenwert. Der Ausgang OUT Dcouree: W 2
ist 0 (FALSE), solange der Wert des COUNTER
unter Schwellenwert liegt. Der Ausgang OUT wird
fir COUNTER-Werte gleich oder uber dem
Schwellenwert auf 1 (TRUE) gebracht.

=» Der COUNTER COMPARATOR-Operator kann nur mit dem Ausgang Counter eines COUNTER-
Operators verbunden werden. Es kdnnen mehrere Counter Comparator-Operatoren mit jedem
Counter-Operator verbunden werden.
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TIMER OPERATOREN (max. Anzahl = 32 mit MOSAIC M1, 48 mit MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)

Die Operatoren des Typs TIMER gestatten dem Benutzer das Erzeugen eines Signals (TRUE
oder FALSE) fiir einen vom Benutzer bestimmten Zeitraum.

MONOSTABLE

Der Operator MONOSTABIL liefert im Ausgang
Out eine Ebene 1 (TRUE), die von der steigenden
Flanke des input aktiviert wird und dort fir die
eingegebene Zeit verbleibt.

MOMNOSTABLE

o

Die Parameter

Zeit. Die Verzogerung kann von 10 ms bis
1098,3 s eingegeben werden.

Mafstab. Der Benutzer kann zwei
verschiedene Skalen fiir die einzustellende
Zeit T wahlen.

e 10 ms...60 s, Schritt 10 ms
e 60,1 5...1098,3 s Schritt 100 ms

@ Eigenschaften
MOMOSTABLE

[0,01s=1038 33)

Zet

Y= 0

(s} [00m:00,01s]

@ 0,0Ms=560,0s Schritt 10ms

) 60151098 3s Schritt 100ms

Steigende Flanke: Wenn ausgewahlt, begibt sich Out auf der steigende Flanke des Signals
In auf 1 (TRUE) und verbleibt dort fir die eingegebene Zeit, die jedoch verlangert werden

kann, bis der Eingang In auf 1 (TRUE) bleibt.

7
N
7

el
o fe

.

Out ‘ \

Steigende Flanke

T = eingestellte Zeit

Wenn nicht ausgewahlt, wird die Logik umgekehrt. Der Out begibt sich auf der fallende
Flanke des Signals In auf O (FALSE) und bleibt dort fiir die eingegebene Zeit, die jedoch

verlangert werden kann, bis der Eingang In auf O bleibt (FALSE).

V2

y \4 \ 4
In

] T |—»

Out

o

Fallende Flanke

T = eingestellte Zeit

Retriggerable: Wenn ausgewahlt, wird die Zeit bei jedem Statuswechsel des Eingangs In auf

Null gestellt.
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MONOSTABLE_B

Dieser Operator liefert im Ausgang Out eine g{\fﬂf;‘:?e"
Ebene 1 (TRUE), die von der o
steigenden/fallenden Flanke des IN aktiviert wird RONOSIARLE & . '
' . . . . ut =

und dort fiir die eingegebene Zeit t verbleibt. o G (R

00 s)  [00m:00,0%s]
Die Parameter HEEEEL

@ 0,015-60,0s Schritt 10ms

Zeit:. Die Verzogerung kann von 10 ms bis ) 60151098 3s Schritt 100ms
1098,3 s eingegeben werden. .
Mafstab: Der Benutzer kann zwei I Retriggerbar
verschiedene Skalen fiir die einzustellende [v] Steigende Flanke

Zeit T wahlen.

e 10 ms...60 s, Schritt 10 ms

e 60,1 5...1098,3 s Schritt 100 ms
Steigende Flanke:

- Ist dies ausgewadhlt, so liefert dies eine Ebene 1 (TRUE) im Ausgang OUT, wenn eine
steigende flanke auf dem Eingang IN erfasst wird.

- Ist dies nicht ausgewahlt, wird die Logik umgekehrt und OUT begibt sich auf der fallenden
Flanke des Signals IN auf O (FALSE) und bleibt dort fiir die eingegebene Zeit.

=» Im Gegensatz zum Operator MONOSTABIL behalt der Ausgang Out des MONOSTABIL_B nicht
langer als flir den eingegebenen Zeitraum t eine Ebene 1 (TRUE) bei.

‘ ‘ ‘ Steigende Flanke
In N N A

T = eingestellte Zeit

Out

| v‘ H v v Fallende Flanke
n

T = eingestellte Zeit
Out ’7

Retriggerable: Wenn ausgewahlt, wird die Zeit bei jedem Statuswechsel des Eingangs In auf
Null gestellt.

234 8540780 - 25/11/2024 - Rev.44




MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

PASSING MAKE CONTACT

Im Operator PASSING MAKE CONTACT folgt @Eigenschaﬂen
der Ausgang Out dem auf dem Eingang In PASSING MAXE CONTACT
vorliegenden Signal. Bleibt dieses jedoch PASSING MAKE (0.075-7028.35)
langer als vorgegeben auf 1 (TRUE), begibt CONTACT fzet

sich der Ausgang Out auf 0 (FALSE). Wenn es =in [
einen Eingang fallenden Flanke wird der Timer
geloscht. MaBstab

) 0,01s+60,0s Schtt 10ms

o =

o0 (s)  [00m:00.01s]

() 6015=1098, 3 Schritt 100ms

Retriggerbar

In F. 3 N 3 3 .
| Steigende Flanke
«T «T <T — T = eingestellte Zeit
o - T
Out

Die Parameter

Zeit: Die Verzégerung kann von 10 ms bis 1098.3 s eingegeben werden.

Mafstab: Der Benutzer kann zwei verschiedene Skalen fir die einzustellende Zeit T
wahlen.

e 10 ms...60 s, Schritt 10 ms
e 60,1 5...1098,3 s Schritt 100 ms

Retriggerable. Wenn ausgewahlt wird die Zeit nicht zuriick, wenn es einen Eingang
fallenden Flanke. Der Ausgang bleibt 1 (TRUE) fiir alle ausgewdhlten Zeit. Wann gibt es
einen neuen Eingang steigende Flanke, wird der Timer wieder neu starten.

Steigende Flanke
In ~ A
| <1

<T

rd

i‘" ’ 7] T = eingestellte Zeit

Out
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DELAY
Der Operator VERZOGERUNG gestattet die (~) Eigenschaften
Anwendung einer Verzdgerung auf ein Signal, DEL &Y

indem der Ausgang Out nach der
eingegebenen Zeit bei einer Anderung der
Signalebene auf dem Eingang In auf 1 (TRUE)

it Ferk
L2

gebracht wird. oo © om0
haBztab

Die Parameter ® 0,01s=60,0s Schritt 10ms

Zeit : Die Verzogerung kann von 10 ms bis b Lzl sn e L LTE

1098.3 eingegeben werden. Retrinmerba

Mafstab:  Der  Benutzer kann  zwei Steigende Fanke

verschiedene Skalen fur die einzustellende
Zeit T wéahlen.

e 10 ms...60 s, Schritt 10 ms

e 60,1 5...1098,3 s Schritt 100 ms
Steigende Flanke: Ist dies ausgewahlt, beginnt die Verzdogerung auf der steigenden Flanke
des Signals In, nach dessen Ende der Ausgang Out sich auf 1 (TRUE) begibt, wenn der

Eingang In sich auf 1 (TRUE) befindet und bleibt dort, solange auch der Eingang In auf 1
(TRUE) bleibt.

Steigende Flanke

T = eingestellte Zeit

Out

Ist dies nicht ausgewahlt, kehrt sich die Logik um und der Ausgang Out begibt sich auf 1
(TRUE) auf der steigenden Flanke In, die Verzégerung beginnt auf der fallenden Flanke In
und nach Ablauf der Zeit begibt sich der Ausgang Out auf 0 (FALSE), wenn auch der Eingang
In sich auf O (FALSE) befindet, andernfalls bleibt er auf 1 TRUE.

. j ‘ J Fallende Flanke

T = eingestellte Zeit

It

Retriggerable: Wenn ausgewahlt, wird die Verzégerung bei jedem Statuswechsel des
Eingangs In auf Null gestellt.
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LONG DELAY

Der LONG DELAY-Operator gestattet die @fige"ffhaﬂe"

Anwendung einer Verzogerung (bis tiber LONG LELAY

15 Stunden) auf ein Signal, indem der LONG DELAY HZrete 2

Ausgang Out nach der eingegebenen Zeit ,,,—‘Ij_ ut Feit

bei einer Anderung der Signalebene auf v RPN

dem Eingang In auf 1 (TRUE) gebracht wird. s 18] LneomLtL, 28
MaBstab

Die Parameter {®) 0,55+3000s Schritt 0,55

. . .. . () 20055+ 545155 Schritt 55
Zeit: Die Verzdogerung kann von 0,5 s bis
54915 s eingegeben werden. [] Retriggerbar

MafRstab: Der Benutzer kann zwei [ ] Steigende Flanke
verschiedene Skalen far die
einzustellende Zeit T wahlen.

[ ] Timer-Status

e 0,55...3000 s, Schritt 0,5 s
e 3005 s...54915 s Schritt 5 s

Steigende Flanke: Ist dies ausgewahlt, beginnt die Verzogerung auf der Anfangsgrenze des
Signals In, nach dessen Ende der Ausgang Out sich auf 1 (TRUE) begibt, wenn der Eingang
In sich auf 1 (TRUE) befindet und bleibt dort, solange auch der Eingang In auf 1 (TRUE)
bleibt).

| ‘ ‘ \ \—I Steigende Flanke
n M A

T = eingestellte Zeit

Out

Ist dies nicht ausgewahlt, kehrt sich die Logik um und der Ausgang Out begibt sich auf 1
(TRUE) auf der Anfangsgrenze In, die Verzégerung beginnt auf der Schlussgrenze des
Eingangs In und nach Ablauf der Zeit begibt sich der Ausgang Out auf 0 (FALSE), wenn auch
der Eingang In sich auf O (FALSE) befindet, andernfalls bleibt er auf 1 TRUE.

. ] j | ] I Fallende Flanke
L

T = eingestellte Zeit

| i -

Retriggerable: Ausgewahlt, wird die Verzdgerung bei jedem Statuswechsel des Eingangs In
auf Null gestellt.

Timer-Wert. wenn angewahlt, wird das Extrahieren des aktuellen Timer-Wertes aus dem
Verzogerungsblock ermdglicht. Dieser Ausgang kann an einen DELAY COMPARATOR-Block
gesendet werden.
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DELAY COMPARATOR

Dieser Operator ermdglicht es, den von
einem LONG DELAY-Operator, der mit
dem Eingang “Timer” des DELAY
COMPARATOR verbunden ist,
ausgehenden Timerwert mit einer
eingestellten Schwelle zu vergleichen.
Der Ausgang OUT ist O (FALSE), solange
der Wert des Timers unter dem
Schwellenwert liegt. Der Ausgang OUT
wird far Timer-Werte gleich oder uber
dem Schwellenwert auf 1 (TRUE)
gebracht.

@ Eigenschaften

CELAY COMPARATOR

(0,55=54810s)

DELAY COMPARATOR

ut
b Timer

05 (9 [00n00m0054)

) [DUncUUmoUU, 5s]

hzRstab
®) 0 55+3000 Schritt 0,55

i) 3005554910 Schritt bs

Die Parameter

Schwelle: Die Schwelle kann von 0,5 ms bis 54915 s eingegeben werden.

Mafstab: Der Benutzer kann zwei verschiedene Skalen fir die einzustellende Zeit T

wahlen.
e 0,55...3000 s, Schritt 0,5 s
e 3005 5s...54915 s, Schritt 5 s

=» Der Delay Comparator-Operator kann nur mit dem Ausgang Timer eines LONG DELAY-Operators
verbunden werden. Es kdnnen mehrere Delay Comparator-Operatoren mit jedem Long Delay-

Operator verbunden werden.

DELAY LINE

Dieser Operator fligt eine Verzégerung in (#) Eigenschaften

ein Signal ein, indem er den OUT-Ausgang peobA

nach der eingestellten Zeit auf O (FALSE) .

schaltet, wenn eine fallende Flanke des IN- = et

Signals erkannt wird. 0P © pomoooy

Kehrt IN vor Ablauf der eingegebenen Zeit auf
1 zurlick, erzeugt der Ausgang OUT in jedem
Fall einen Impuls LLO mit einer Dauer von ca. N
dem Doppelten der Reaktionszeit und um die ) 80,15+1038 35 Sehritt 100ms

eingegebene Zeit verzogert.

hizBstab

® 0 Ns+60,0s Schritt 10ms

Die Parameter

Zeit. Die Verzogerung kann von 10 ms bis 1098.3 eingegeben werden.

ouT ot

.Ul
L,

R >
—» 4— 2xZvkluszeit
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Mafstab: Der Benutzer kann zwei verschiedene Skalen fir die einzustellende Zeit T
wahlen.

e 10 ms... 60 s, Schritt 10 ms
e 60,1 s... 1098,3 s Schritt 100 ms

=» Im Gegensatz zum Operator DELAY filtert der Operator DELAY LINE eventuelle unter der
eingegebenen Zeit liegende Unterbrechungen des Eingangs IN nicht.

=» Dieser Operator wird bei der Verwendung von verzogerten OSSD angezeigt (die OSSD muss mit
MANUELLEM NEUSTART programmiert sein).

LONG DELAY LINE
Dieser Operator fligt eine Verzogerung in (~) Eigenschaften
ein Signal ein, indem er den OUT-Ausgang LONG DELAY LINE

nach der eingestellten Zeit auf O (FALSE) RIFE21E,
schaltet, wenn eine fallende Flanke des IN- Pim * (e

Signals erkannt wird. 55 [=]

5 (s) [00h:00m:00,5s)
Kehrt IN vor Ablauf der eingegebenen Zeit aBeton
auf 1 zuruck, generiert der Ausgang OUT ® 0,56-3000¢ Scheitt 0,56
in jedem Fall einen Impuls auf Ebene 0 mit () 30055254915 Schritt 5

einer Dauer von ca. dem Doppelten der
Reaktionszeit und um die eingegebene Zeit verzogert.

Die Parameter

Zeit: Gestattet die Eingabe der gewilinschten Verzégerungszeit (Delay).
Die Verzdégerung kann von 0.5 s bis 54915 s eingegeben werden.

- -l

| -t H
ouT ot ouT | qeeemmmenee >
‘ —b 4* 2xZvkluszeit

Mafstab: Der Benutzer kann zwei verschiedene Skalen fir die einzustellende Zeit T
wahlen.

e 0,55...3000 s, Schritt 0,5 s
e 3005 5s...54915 s, Schritt 5 s

=» Im Gegensatz zum DELAY-Operator filtert der LONG DELAY LINE-Operator keine eventuellen IN-
Eingangsunterbrechungen, die kiirzer als die eingestellte Zeit sind.

=» Dieser Operator wird bei der Verwendung von verzogerten OSSD angezeigt (die OSSD muss mit
MANUELLEM NEUSTART programmiert sein).
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CLOCKING

Der CLOCKING-Operator generiert einen

® Eigenschaften

CLOCKING

Quadratwellenausgang, deren Zeitraum vom Benutzer
eingestellt wird.

Der Ausgang ist aktiviert, wenn der Eingang ,En“ auf 1
(TRUE) gesetzt ist.

Das Clocking hat bis zu 7 Eingdange zur Steuerung des
Ausgangs-Duty Cycle.

Die Parameter

Zeijt: Der Zeitraum kann von 100 ms bis 1098,3 s
eingestellt werden.

Mafstab. Der Benutzer kann zwei verschiedene
Skalen fur die einzustellende Zeit T wahlen.

e 10 ms...60 s, Schritt 10 ms
e 60,1 5...1098,3 s Schritt 100 ms

Auswahl Duty Cycle: Es konnen bis zu 7 Eingdnge fiir 7 unterschiedliche Duty Cycles des

Ausgangssignals ausgewahlt werden.

Abhdngig vom aktiven Eingang hat das Clock-Signal auf OUT einen entsprechenden Duty
Cyle. Der Eingang EN muss sich stets auf hoher Ebene befinden (TRUE). Konsultieren Sie

die Tabelle, um die Funktionsweise des Operators festzustellen.

DUTY CYCLE-WAHL

EN 10% 20% 30% 40% 60% 70% 80% out
0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 0 0 0 0 0 0 0 50%
1 1 0 0 0 0 0 0 10%
1 0 1 0 0 0 0 0 20%
1 0 0 1 0 0 0 0 30%
1 0 0 0 1 0 0 0 40%
1 0 0 0 0 1 0 0 60%
1 0 0 0 0 0 1 0 70%
1 0 0 0 0 0 0 1 80%
1 1 0 0 0 0 0 1 90%

=» Der Stromkreis vor dem Operator CLOCKING muss das Vorliegen nur eines Eingangssignals aulRer

dem Enable EN garantieren (ausgenommen das Paar 10 %, 80 %).

=» Das gleichzeitige Vorliegen des Eingangs EN und einer Anzahl von Eingdangen > 1 auf hoher Ebene

(TRUE) erzeugt im Ausgang ein Signal mit Duty Cycle = 50 %.
g gang g y Ly

EN

DUTY CYCLE 50%

DUTY CYCLE 20% |_ |

DUTY CYCLE 40% E

DUTY CYCLE 80% | | J

Zeit
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DIE FUNKTION DES MUTING

Die Muting-Funktion ist in der Lage, die voriibergehende und automatische Aussetzung des Betriebs
einer elektrosensiblen Sicherheitsvorrichtung (BWS) zu generieren, um den normalen
Materialdurchgang durch den gesicherten Durchgang zu gewdhrleisten.

In anderen Worten ist das System, wenn es das Material erkennt und es von einem eventuellen
Bediener  unterscheidet (bei  einer  potentiellen  Gefahrensituation),  befdhigt, die
Sicherheitsvorrichtung voriibergehend auszuschliefen und so dem Material das Uberqueren des
Durchgangs zu gestatten.

MUTING-OPERATOREN (max. Anzahl = 4 mit MOSAIC M1, 8 mit MOSAIC M1S)

MUTING “Con*

Die Aktivierung der Muting-Funktion erfolgt im
Anschluss an die Unterbrechung der Sensoren S1 g
und S2 (die Reihenfolge hat keine Bedeutung) in o
vom Bediener bestimmten Zeitraum zwischen MUTING "Con” 0
2s und 5s (bzw. 5S4 und S3 bei Material, das in -
Gegenrichtung lduft).

@ Eigenschaften

futing

Der MUTING-Operator mit “Gleichzeitiger”
Logik gestattet das Ausfiuhren des Mutings
des Eingangssignals Input iber den Eingang
der Sensoren S1, S2, S3 und S4.

= Voraussetzung: Der Muting-Zyklus kann nur e
beginnen, wenn alle Sensoren sich auf 0 [ Midestzdit Sensoren
(FALSE) befinden und Input auf 1 (TRUE)
(Lichtschranke frei).

Die Parameter

Timeout (sec). Gestattet die Einstellung der Zeit von 10 s bis unendlich, innerhalb der der
Muting-Zyklus beendet werden muss. Ist beim Ablauf der Zeit der Zyklus noch nicht
abgeschlossen ist, wird das Muting umgehend unterbrochen.

Mit Enable: Wird dies angewahlt, wird die Moglichkeit aktiviert, die Muting-Funktion zu
aktivieren oder nicht. Andernfalls ist die Muting-Funktion immer aktiviert.

Typ Enable: Enable kann zweierlei Typs sein: Enable/Disable und nur Enable.

e Wenn “Enable/Disable” angewahlt ist, kann der Mutingzyklus nicht beginnen, wenn
Enable fix auf 1 (TRUE) oder O (FALSE) steht, sondern wird erst bei einer steigenden
Flanke aktiviert. Wenn die Stummschaltung deaktiviert werden soll, muss Enable auf
0 (FALSE) zuriickgesetzt werden; auf diese Weise deaktiviert die fallende Flanke das
Muting unter allen Bedingungen.

e Wird “Nur Enable” angewadhlt, besteht nur die Mdéglichkeit der Aktivierung des
Muting, doch Enable muss in jedem Fall auf O (FALSE) gestellt werden, um eine neue
steigende Flanke fiir den nachsten Muting-Zyklus zu erlauben.

Richtung: Die Reihenfolge der Belegung der Sensoren kann eingegeben werden. Wenn BIDIR
eingestellt ist, kann die Belegung in beide Richtungen sowohl von S1&S2 nach S3&S4 als
auch von S3&S4 nach S1&S2 erfolgen, wird UP ausgewahlt dagegen von S1&S2 nach S3&S4
und schlieBlich mit DOWN von S3&S4 nach S1&S2.

Schliefen von Muting: Die kann auf zwei Arten, CURTAIN und SENSOR, erfolgen. Wird
CURTAIN ausgewabhlt, erfolgt das SchlieRen des Muting bei der steigenden Flanke des Input-
Signals, wahrend bei SENSOR das SchieRen nach der Freigabe des vorletzten Sensors
erfolgt.
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Auswahl von CURTAIN

S1 S2 Input S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0
1 0 1 0 0 0
1 1 1 0 0 1
1 1 X 0 0 1 Muting
1 1 X 1 1 1 Aktiv
0 0 0 1 1 1
0 0 1 1 1 0
0 0 1 0 0 0
Auswahl von SENSOR
S1 S2 Input S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0
1 0 1 0 0 0
1 1 1 0 0 1
1 1 X 0 0 1 .
1 1 X 1 1 1 S
0 0 0 1 1 1
0 0 1 1 1 1
0 0 1 0 1 0
0 0 1 0 0 0

Blind Time: Nur bei SchlieRen von Muting=Curtain, wird die Blind time dann aktiviert,
wenn nach dem kompletten Ubergang der Palette (SchlieRen Muting-Zyklus) Gegenstinde
hervorstehen konnen, die die Schranke belegen und so das Input auf O (FALSE) bringen.
Wadhrend der Blind bleibt das Input auf 1 (TRUE). Die Blind Time kann von 250 ms auf 1
Sekunde variieren.

Sensor-Zeit: Sie konnen die maximale Zeit (2 bis 5 Sekunden), die zwischen der Aktivierung
der beiden Muting-Sensoren verstreichen muss eingestellt.

Mindestzeit Sensoren: Falls ausgewadhlt, gestattet dies die Aktivierung des Mutingzyklus
nur, wenn ein Zeitraum von > 150 ms zwischen der Aktivierung des Sensors 1 und des
Sensors 2 (oder des Sensors 4 und 3) verstreicht.

“L“MUTING

~ Eigenschaft
Die Aktivierung der Muting-Funktion erfolgt im "L-MUTING
Anschluss an die Unterbrechung der Sensoren S1 und y e
S2 (die Reihenfolge hat keine Bedeutung) in einem * -
vom Bediener bestimmten Zeitraum zwischen 2s und = =
55- i Tz?r:;fa;e v
Der Muting-Status endet nach der Freigabe des [t Muting Out
Durchgangs. Sensor-Zeit
Der MUTING-Operator mit “L“-Logik gestattet 2t i nde
das Ausfiihren des Mutings des Eingangssignals I
Input Giber den Eingang der Sensoren S1 und S2. 250 ms v

=» Voraussetzung: Der Muting-Zyklus kann nur beginnen, wenn Sl und S2 auf 0 (FALSE) sind und
Input auf 1 (TRUE) (Sicherheitsschranke frei).

Die Parameter

Timeout (sec). Gestattet die Einstellung der Zeit von 10 s bis unendlich, innerhalb der der
Muting-Zyklus beendet werden muss. Ist beim Ablauf der Zeit der Zyklus noch nicht
abgeschlossen ist, wird das Muting umgehend unterbrochen.
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Mit Enable: Wird dies angewahlt, wird die Moglichkeit aktiviert, die Muting-Funktion zu
aktivieren oder nicht. Andernfalls ist die Muting-Funktion immer aktiviert.

Typ Enable: Enable kann zweierlei Typs sein: Enable/Disable und nur Enable.

e Wenn “Enable/Disable” angewahlt ist, kann der Mutingzyklus nicht beginnen, wenn
Enable fix auf 1 (TRUE) oder O (FALSE) steht, sondern wird erst bei einer steigenden
Flanke aktiviert. Wenn die Stummschaltung deaktiviert werden soll, muss Enable auf
0 (FALSE) zuriickgesetzt werden; auf diese Weise deaktiviert die fallende Flanke das
Muting unter allen Bedingungen.

e Wird “Nur Enable” angewadhlt, besteht nur die Mdglichkeit der Aktivierung des
Muting, doch Enable muss in jedem Fall auf O (FALSE) gestellt werden, um eine neue
steigende Flanke flr den nachsten Muting-Zyklus zu erlauben.

Sensor-Zeit: Die maximale Zeit (von 2 bis 5 Sekunden), die zwischen der Aktivierung von
zwei Muting-Sensoren verstreichen muss, kann eingegeben werden.

Dauer Muting-Ende: Die maximale Dauer (von 2,5 bis 6 Sekunden), die zwischen der
Freigabe des ersten Sensors und der Freigabe des gefdhrlichen Durchgangs verstreichen
muss, kann eingegeben werden. Nach dieser Zeit tritt das Ende der Muting-Funktion ein.

Blind Time: wird dann aktiviert, wenn bekannt ist, dass nach dem kompletten
Ubergang der Palette (SchlieRen Muting-Zyklus) Gegenstdnde hervorstehen kénnen,
die die Schranke belegen und so das Input auf O (FALSE) bringen. Wahrend der Blind
bleibt das Input auf 1 (TRUE). Die Blind Time kann von 250 ms auf 1 Sekunde
variieren.

“‘Sequenzielles“-MUTING

~ Eigenschaft

Die Aktivierung der Muting-Funktion erfolgt im "Caq™ MUTING
Anschluss an die sequenzielle Unterbrechung der
Sensoren S1 und S2, anschliefend der Sensoren S3
und S4 (ohne zeitliche Begrenzung). Lduft die Palette

Timeout (s)
10 |

| Mit Enable
in Gegenrichtung, lautet die korrekte Sequenz: 54, gp it
53, 52, SI P Enable/Disable »
gh’iz Muting Out
Der MUTING-Operator mit “Sequenziel ler” Richtung
Logik gestattet das Ausfiihren des Mutings des R
Eingangssignals Input Uber den Eingang der &ETM“

Sensoren S1, S2, S3 und S4.

Blind Time
250 ms s

=» Voraussetzung: Der Muting-Zyklus kann nur beginnen, wenn alle Sensoren sich auf O (FALSE)
befinden und Input auf 1 (TRUE) (Lichtschranke frei).

Die Parameter

Timeout (sec). Gestattet die Einstellung der Zeit von 10 s bis unendlich, innerhalb der der
Muting-Zyklus beendet werden muss. Ist beim Ablauf der Zeit der Zyklus noch nicht
abgeschlossen ist, wird das Muting umgehend unterbrochen.

Mit Enable: Wird dies angewahlt, wird die Moglichkeit aktiviert, die Muting-Funktion zu
aktivieren oder nicht. Andernfalls ist die Muting-Funktion immer aktiviert.

Typ Enable: Enable kann zweierlei Typs sein: Enable/Disable und nur Enable.

e Wenn “Enable/Disable” angewahlt ist, kann der Mutingzyklus nicht beginnen, wenn
Enable fix auf 1 (TRUE) oder O (FALSE) steht, sondern wird erst bei einer steigenden
Flanke aktiviert. Wenn die Stummschaltung deaktiviert werden soll, muss Enable auf
0 (FALSE) zuriickgesetzt werden; auf diese Weise deaktiviert die fallende Flanke das
Muting unter allen Bedingungen.
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e Wird “Nur Enable” angewadhlt, besteht nur die Mdglichkeit der Aktivierung des

Muting, doch Enable muss in jedem Fall auf O (FALSE) gestellt werden, um eine neue
steigende Flanke fir den nachsten Muting-Zyklus zu erlauben.

Richtung: Die Reihenfolge der Belegung der Sensoren kann eingegeben werden. Wenn BIDIR
eingestellt ist, kann die Belegung in beide Richtungen sowohl von S1 nach S4 als auch von
S4 nach S1 erfolgen, wird UP ausgewahlt dagegen von S1 nach S4 und schlieRlich mit DOWN

von S4 nach S1.

Schliefen von Muting: Die kann auf zwei Arten, CURTAIN und SENSOR, erfolgen. Wird
CURTAIN ausgewadhlt, erfolgt das SchlieRen des Mutings bei der steigenden Flanke des
Input-Signals, wahrend bei SENSOR das SchieRen nach der Freigabe des drittel Sensors

erfolgt.
Auswahl von CURTAIN

S1 S2 Input S3 S4 Muting

0 0 1 0 0 0

1 0 1 0 0 0

1 1 1 0 0 1

1 1 X 0 0 1

1 1 X 1 0 1 Muting
1 1 X 1 1 1 Aktiv
0 1 X 1 1 1

0 0 0 1 1 1

0 0 1 1 1 0

0 0 1 0 1 0

0 0 1 0 0 0

Auswahl SENSOR

S1 S2 Input S3 S4 Muting

0 0 1 0 0 0

1 0 1 0 0 0

1 1 1 0 0 1

1 1 X 0 0 1

1 1 X 1 0 1 Muting
1 1 X 1 1 1 o
0 1 X 1 1 1

0 0 0 1 1 1

0 0 1 1 1 1

0 0 1 0 1 0

0 0 1 0 0 0

Blind Time: Nur bei Schlieffen von Muting=Curtain, die Blind time wird dann aktiviert,
wenn nach dem kompletten Ubergang der Paletten (SchlieRen Muting-Zyklus) Gegenstinde
hervorstehen kdnnen, die die Schranke belegen und so das Input auf O (FALSE) bringen.
Wahrend der Blind bleibt das Input auf 1 (TRUE). Die Blind Time kann von 250 ms auf 1

Sekunde variieren.

“T“MUTING

Die Aktivierung der Muting-Funktion erfolgt im

~ Eigenschaft
"T"-MUTING

Anschluss an die Unterbrechung der Sensoren S1 und
S2 (die Reihenfolge hat keine Bedeutung) innerhalb
eines vom Bediener bestimmten Zeitraums
zwischen 2s und 5s.

Der Muting-Status endet nach der Freigabe eines der

Timeout (s)
10

[¥]Mit Enable

Typ Enable

ble/DisablefE%

beiden Sensoren.

Der MUTING-Operator mit “T“-Logik gestattet

| Mit Muting Out

£ & [

das Ausfiihren des Mutings des Eingangssignals
Input Giber den Eingang der Sensoren S1 und S2.
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=» Voraussetzung: Der Muting-Zyklus kann nur beginnen, wenn alle Sensoren sich auf 0 (FALSE)
befinden und Input auf 1 (TRUE) (Lichtschranke frei).

Die Parameter

Timeout (sec): Gestattet die Einstellung der Zeit von 10 s bis unendlich, innerhalb der der
Muting-Zyklus beendet werden muss. Ist beim Ablauf der Zeit der Zyklus noch nicht
abgeschlossen ist, wird das Muting umgehend unterbrochen.

Mit Enable: Wird dies angewahlt, wird die Moglichkeit aktiviert, die Muting-Funktion zu
aktivieren oder nicht. Andernfalls ist die Muting-Funktion immer aktiviert.

Typ Enable: Enable kann zweierlei Typs sein: Enable/Disable und nur Enable.

e Wenn “Enable/Disable” angewahlt ist, kann der Mutingzyklus nicht beginnen, wenn
Enable fix auf 1 (TRUE) oder O (FALSE) steht, sondern wird erst bei einer steigenden
Flanke aktiviert. Wenn die Stummschaltung deaktiviert werden soll, muss Enable auf
0 (FALSE) zuriickgesetzt werden; auf diese Weise deaktiviert die fallende Flanke das
Muting unter allen Bedingungen.

e Wird “Nur Enable” angewadhlt, besteht nur die Mdglichkeit der Aktivierung des
Muting, doch Enable muss in jedem Fall auf O (FALSE) gestellt werden, um eine neue
steigende Flanke fir den nachsten Muting-Zyklus zu erlauben.

Sensor-Zeit: Die maximale Zeit (von 2 bis 5 Sekunden), die zwischen der Aktivierung von
zwei Muting-Sensoren verstreichen muss, kann eingegeben werden.

MUTING OVERRIDE

~ Eigenschaft

Die Override-Funktion wird erforderlich, wenn die
Maschine im Anschluss an fehlerhafte Sequenzen der
Muting-Aktivierung stoppt und dabei Material den
gefdhrlichen Durchgang belegt.

Dieser Vorgang aktiviert den Ausgang OUTPUT und
gestattet es so, das Material zu entfernen, das den
Durchgang versperrt.

Der mathematische Operator OVERRIDE muss
nach dem Operator Muting angeschlossen
werden (OUTPUT-Ausgang des MUTING direkt auf
dem INPUT des OVERRIDE).

MUTING OVERRIDE
[“]Manueller Reset
Reset-Typ

Ueberwacht

E‘Mit besetzten Sensoren

Timeout (s)
900

Mode Override
Aufheben mit Rickhalttaste w

[]Mit OverOut
[“]Mit Request

Der Override kann nur aktiviert werden, wenn das Muting nicht aktiv ist (INPUT=0) und
mindestens ein Muting-Sensor besetzt ist (oder die Schranke belegt ist).

Bei der Freigabe der Lichtschranke und der Sensoren endet der Override und der Ausgang
OverOut begibt sich auf die logische Ebene 0 (FALSE).

Der Override kann mit Drucktaste oder gehaltener Position konfiguriert werden.

Override mit taste driicken.
Die Aktivierung dieser Funktion muss uber die Steuerung des Overrides (OVERRIDE=1)
wdhrend der gesamten Dauer der anschlieRenden Vorgange aktiviert bleiben. Es ist
dennoch maoglich, einen neuen Override zu starten, indem die Steuerung deaktiviert und
erneut aktiviert wird.

Bei der Freigabe der Schranke und der Sensoren (Durchgang frei) oder beim Timeout
endet der Override ohne Bedarf an weiteren Steuerungen.

Override mit Aufheben mit Riickstelltaste.
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Die Aktivierung dieser Funktion erfolgt durch Aktivieren der Steuerung Override
(OVERRIDE=1). Bei der Freigabe der Schranke und der Sensoren (Durchgang frei) oder
beim Timeout endet der Override.

Die Funktion kann nur durch erneutes Aktivieren der Steuerung Override (OVERRIDE=1)
wieder gestartet werden.

Die Parameter

Mit besetzen Sensoren: Bei Muting "T" muss sequentiell, simultan ausgewahlt sein;
bei Muting "L" muss dies nicht ausgewahlt sein.

=» Andernfalls erscheint beim Erstellen und beim Bericht eine Warning.
=» Der Benutzer muss wahrend der Override-Phase zusatzliche SchutzmaRBnahmen einplanen.

Zur Aktivierung des Override zu iiberpriifende Bedingungen

"Bei belegten belegter belegte Input Override- Override-
Sensoren" Sensor Schranke Anfrage Output
X X - 0 1 1
- X 0 1 1
X - 0 1 1
X X 0 1 1

Timeout (s): Gestattet die Eingabe der Zeit von 10 s bis unendlich, innerhalb der die

Override-Funktion beendet werden muss.

Override-Modus: Gestattet die Konfiguration des Override-Typs (mit Drucktaste oder

gehalten).

Mit OverOut: Gestattet das Aktivieren eines Signalausgangs (hoch aktiviert) des aktiven

Overrides.

Mit Request: Gestattet das Aktivieren eines Signalausgangs (hoch aktiviert) der

aktivierbaren Override-Funktion.

Manuelles Reset:

e Sollte der INPUT aktiv sein (TRUE), ermdglicht das Zuricksetzen der Ausgang des
Bausteins.

e Sollte der Eingang nicht aktiv (FALSE) sein, folgt der Ausgang des Bausteins den
Override-Anfrage.

Der Reset kann zweierlei Typs sein: Manuell und lberwacht. Wird die Option Manuell

gewidhlt, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Uberprift. Im Fall Uberwacht wird

der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und Riickkehr auf O iberpruft.

MANUELL UBERWACHT
t2
RESET ‘ RESET —
t t1 ‘_
OUTPUT e OUTPUT
55 > tl > 250ms
t=250ms

t2 = 250ms
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ANALOGE OPERATOREN (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)

Analog Comparator

Dieser Operator funktioniert als Komparator () Bigenschaften
einer analogen GroRe, an die er angeschlossen
wird. Der einzugebende Schwellenwert wird in —— -
einer technischen Einheit angegeben (z. B kg, "C) COMPARATOR || |0 400 =
und muss sich innerhalb der in dem
Funktionsblock, mit dem er verbunden ist,
definierten Grenzen liegen.

AMALOG COMPARATOR
ANALS UIVIFRRATLR

Liegt der Eingangswert unter dem 100 =
Schwellenwert, befindet sich der Ausgang Q auf Niedrige Schwelle
Ebene O (FALSE). Er befindet sich dagegen auf s0f8]

Ebene 1 (TRUE), wenn der Wert im Eingang des
Operators groRer oder gleich dem

eingegebenen Schwellenwert ist.
Der Eingang des Moduls kann wie folgt angeschlossen sein:

= an den analogen Ausgang eines ANALOG INPUT-Blocks
= an den Ausgang eines ADDER-Blocks.

Die bei dem Vergleich verwendete Hysterese ist die in dem Funktionsblock
programmierte, an den der Operator angeschlossen ist.

Fensterkomparator:

Wird der Fensterkomparator ausgewahlt, kann der Benutzer den Wert der unteren Schwelle,
der oberen Schwelle auswahlen.

Alle Werte sind in technischen Einheiten angegeben.

Der Ausgangsstatus des Fensterkomparators hangt vom aktuellen Wert der Messungen und
seinem aktuellen Status ab. Zwei Stati sind moglich:

=» AUSSERHALB FENSTER: Ausgang des Komparators bei 0 (FALSCH)
=» IM FENSTER: Ausgang des Komparators bei 1 (WAHR)

Ubersteigen die Messungen den Wert der ,oberen Schwelle“ oder unterschreiten den Wert
der ,unteren Schwelle - Hysterese®, so ist der Status des Komparators ,AUSSERHALB
FENSTER®.

Ist der Status des Komparators ,IN FENSTER" und die Messwerte liegen im Inneren des
Bereichs zwischen ,Untere Schwelle - Hysterese“ und ,Obere Schwelle“, so bleibt der Status
des Komparators ,IM FENSTER".

Ist der Status des Komparators ,AUSSERHALB FENSTER" und die Messungen Ulberschreiten
den Wert ,Obere Schwelle- Hysterese" oder unterschreiten den Wert ,Untere Schwelle“, so
bleibt der Status des Komparators ,AUSSERHALB FENSTER". In diesem Fall wird der Status
auf ,IN FENSTER® nur dann gedndert, wenn die Messungen innerhalb der Werte des Bereichs
zwischen ,Untere Schwelle” und ,Obere Schwelle-Hysterese" liegen.
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Die folgende Abb. veranschaulichen Funktionsbeispiele des Fensterkomparators.

ANALOGE KANALLESUNGEN

Hysterese

' hohe Schwelle

A niedrige Schwelle

Hysterese

Ausgangsfenster-Komparator

AUS DEM ‘ M AUS DEM M ‘ AUS DEM
FENSTER FENSTER FENSTER FENSTER = FENSTER

Funktionsbeispiele des Fensterkomparators.

Wenn nicht eingestellt, hangt der Ausgang des Komparators mit Schwelle vom Messwert
und vom aktuellen Status des Komparators ab. Der Komparator kann zwei Stati aufweisen:

=» UBER SCHWELLE: der Ausgang des Komparators nimmt den Wert 1 an (WAHR)
=» UNTER SCHWELLE: der Ausgang des Komparators nimmt den Wert 0 an (FALSCH)

Liegen die Messwerte tiiber dem Wert ,Schwelle®, so ist der Status des Komparators ,UBER
SCHWELLE"®, solange die Messungen tber dem Wert ,Schwelle - Hysterese“ liegen.

Liegen die Messwerte unter dem Wert ,Schwelle - Hysterese®, so ist der Status des
Komparators ,UNTER SCHWELLE", solange die Messungen unter dem Wert ,Schwelle® liegen.
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Die Abb. im Anschluss stellt ein Beispiel der Funktionsweise des Komparators mit Schwelle
dar.

ANALOGE KANALLESUNGEN -

+ Schwelle

Schwelle - Hysterese

Hysterese

Ausgangsschwellenkomparator

UNTER UBER DER UNTER
SCHWELLE SCHWELLE SCHWELLE

Funktionsbeispiele des Komparators mit Schwelle.

Math (maximale Anzahl = 16)

Dieser Operator ermdglicht das Errechnen der Summe bzw. der Differenz zwischen
analogen Signalen im Eingang, die von ANALOG INPUT-Blocken stammen.

Die Signale miissen die gleiche physische GroRe aufweisen und von Sensoren
desselben Typs (4/20 mA, 0/20 mA oder 0/10 V) kommen, kdnnen aber eine
andere Skala aufweisen.

Die Parameter

Zahl der Elngange @Eigenschaﬂen
MATH

Summe: Die Anzahl der Signale, die addiert werden — 3~ | Anzai der Eingéinge
kdénnen, recht von 2 bis 8. N g |

" Jorgang
Differenz: es kdnnen nur zwei Signale abgezogen &4 —
Werden' [ Arithmetisches Mitze
Vorgang:

. . . . . @ Eigenschaften
Summe: Das Ergebnis ist die Summe aller Eingdange e

und wird als physische GroRe angegeben. ,ﬁ,.gg 7 | Anzan der Engings
Differenz: Als Ergebnis des Vorgangs erhdlt man | |G B Jorgang

den absoluten Wert der Differenz |(Ain1 - Ain2)| und ..
das Zeichen (Ausgang Sign).

Der Ausgang Sign ist O (FALSE), wenn das Zeichen
der Differenz positiv ist, dagegen 1 (TRUE), wenn das Zeichen negativ ist.

Arithmetisches Mitte

Arithmetisches Mittel: Wird beschlossen, die Summe zu errechnen und das Feld
Arithmetisches Mittel ausgewahlt, ergibt der Wert im Ausgang dieses Operators das
arithmetische Mittel der verschiedenen Ausgange.
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Equality check (maximale Anzahl = 16)

Diese Operator pruft, ob zwei analoge Eingdnge @ Eigenschaften

EQUALITY CHECK

innerhalb eines auswahlbaren Werts gleich sind. T
Die Signale missen die gleiche physische GroRe CHECK

b and

aufweisen und von Sensoren desselben Typs (4/20
mA, 0/20 mA oder 0/10V) kommen, kdnnen aber >
elne andere Skala aufwe|sen. (] Setzen Sie den Ausgang FALSE Bei iner Anomalie
Der Ausgang Q wird 1 (TRUE), wenn die Bedingung

der Gleichheit festgestellt ist. Sollten sich die beiden Signale als verschieden erweisen, ist
der Ausgang Q O (FALSE).

Die Parameter

Zuldissiger Fehler: Wert, innerhalb dem die beiden Signale als gleich betrachtet werden
kénnen.

Kraft auf Stérung verschieden: Ist dies ausgewahlt und liegt eine Stérung des
angeschlossenen analogen Eingangs vor (der analoge Wert nimmt automatisch einen
Skalenendwert an), bleibt der Ausgang des Blocks O (FALSE) wie bei verschiedenen
Signalen.

SPEED COMPARATOR

=» Es miissen unbedingt MVx-Module mit Fw > 3.1 verwendet werden.

Dieser Komparator dient als Analog Comparator fiir ein
analoges Drehzahlsignal aus einem Funktionsblock zur
Drehzahluberwachung. Speed COMPARATOR

Informationen zum Verhalten dieser Blocke finden Sie > oo
im Abschnitt LFUNKTIONSBLOCKE VOM TYP _|_ 19000 {yymi
DREHZAHLUBERWACHUNG".

Der einzugebende Schwellenwert wird in U/min

ausgedriuckt und muss die Grenzwerte einhalten, die durch [i::’f_‘;:;
den mit dem Eingang ,Speed”“verbundenen Funktionsblock o= | 16666.667
definiert werden. f o
Wenn der am Eingang erfasste Wert Speed unter dem i | essimn
Schwellenwert liegt, ist der Ausgang Q gleich O (FALSE). fu- 4750

fm= 8333333

Wenn der am Eingang erfasste Wert Speed gleich dem
Schwellenwert ist oder daruber liegt, ist der Ausgang Q gleich 1 (TRUE).

Fur den Vergleich wird die Hysterese verwendet, die im vorgeschalteten Funktionsblock zur
Drehzahliiberwachung programmiert ist.

Parameter

Fenster-Komparator: Wenn diese Option aktiviert ist, kann der Benutzer einen Wert flr
,Hohe Drehzahl“ und einen Wert fiir ,Niedrige Drehzahl“ wahlen.

Der Ausgangsstatus des Drehzahlkomparators hangt vom aktuellen Drehzahlwert und
seinem aktuellen Status ab. Flr den Status bestehen zwei Mdglichkeiten:

=» AUSSERHALB DES FENSTERS: Ausgang des Komparators gleich O (FALSE)
=) M FENSTER: Ausgang des Komparators gleich 1 (TRUE)
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Ubersteigt der gemessenen Drehzahlwert den Wert ,Oberer Schwellenwert® oder
unterschreitet er den Wert ,Unterer Schwellenwert-Hysterese®, so ist der Status des
Komparators ,AUSSERHALB DES FENSTERS".

Ist der Status des Komparators ,IM FENSTER" und liegen die gemessenen Drehzahlwerte
innerhalb des Bereichs zwischen dem Wert ,Unterer Schwellenwert - Hysterese® und ,Oberer
Schwellenwert®, so bleibt der Status des Komparators ,IM FENSTER".

Ist der Status des Komparators ,AUSSERHALB DES FENSTERS® und ubersteigt der
gemessenen Drehzahlwert den Wert ,Oberer Schwellenwert - Hysterese“ oder unterschreitet
er den Wert ,Unterer Schwellenwert” , so bleibt der Status des Komparators ,AUSSERHALB
DES FENSTERS".

In diesem Fall wird der Status nur dann auf ,IM FENSTER" gedandert, wenn die gemessenen
Drehzahlwerte in den Bereich zwischen ,Unterem Schwellenwert® und ,Oberem
Schwellenwert-Hysterese® fallen.

Die folgende Abb. veranschaulicht die Funktionsweise des Fensterkomparators.

GESCHWINDIGKEITSKANALE

Hysterese

<

hohe Schwelle

A niedrige Schwelle

Hysterese

Ausgangsfenster-Komparator

AUS DEM ‘ M AUS DEM M ‘ AUS DEM
FENSTER FENSTER FENSTER FENSTER  FENSTER

Funktionsbeispiel Fensterkomparator
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Wenn diese Option nicht ausgewahlt ist, hangt der Ausgang des Schwellenwertkomparators
vom Wert der Geschwindigkeitsmessung und vom aktuellen Zustand des Komparators ab.

Fur den Status des Komparators bestehen zwei Méglichkeiten:

=» (BER DEM SCHWELLENWERT: Der Ausgang des Komparators nimmt den Wert 1 an (TRUE)
=» UNTER DEM SCHWELLENWERT: Der Ausgang des Komparators nimmt den Wert 0 an (FALSE)

Liegen die Messwerte tuiber dem Wert ,Schwellenwert®, so ist der Status des Komparators
,UBER DEM SCHWELLENWERT*, solange die Messwerte iUber dem Wert ,Schwellenwert -
Hysterese“ liegen.

Liegen die Messwerte unter dem Wert ,Schwellenwert - Hysterese®, so ist der Status des
Komparators ,UNTER DEM SCHWELLENWERT", solange die Messungen unter dem Wert
,Schwellenwert” liegen. Die folgende Abb. veranschaulicht die Funktionsweise des
Schwellenwertkomparators.

GESCHWINDIGKEITSKANALE

+ Schwelle

Schwelle - Hysterese

Hysterese

Ausgangsschwellenkomparator

UNTER UBER DER UNTER
SCHWELLE SCHWELLE SCHWELLE

Funktionsbeispiel Schwellenwertkomparator
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REER

INTERPAGE IN/OUT

Erster Fall (einseitige Konfiguration)

Wenn die Konfiguration sehr komplex ist und zwei sehr weit entfernte Elemente verbunden werden miissen,

kann die Komponente ,Interpage” verwendet werden.

INTERPAGE OUT

@ Eigenschaften

nterpage Out

(Linke Seite
Konfiguration)

Das Element , Interpage out” muss einen Namen aufweisen, der beim Aufruf durch den Zwilling ,, Interpage in“

die gewlinschte Verbindung ermoglicht.

INTERPAGE IN

@ Eigenschaften

[Vergebene Mamen Interpage O

(Rechte Seite
Konfiguration)

Zweiter Fall (mehrseitige Konfiguration)

Wenn die Konfiguration mehrseitig ist (siehe Abschnitt "Erstellen eines neuen Projekts (Konfiguration des
Systems MOSAIC)" und zwei Elemente unterschiedlicher Seiten verbunden werden missen, kann die

Komponente , Interpage” verwendet werden.

Das Element , Interpage out” muss einen Namen aufweisen, der beim Aufruf durch den Zwilling ,, Interpage in“

die gewtinschte Verbindung ermoglicht.

INTERPAGE OUT

@ Eigenschaften

nterpage Cut

Verbindungsname

> ESPE PAG 1 ESPE FAG_1

Seite 1

INTERPAGE IN

@ Eigenschaften

055D1 PAG 2 05501 PAG 2

ESPE PAG_1

STATUS PAG_1

Seite 2

Modus gespeichert werden.

= Die Entscheidung, die Konfiguration auf mehrere Seiten aufzuteilen, kann nicht rlickgangig
gemacht werden: Die als mehrseitig erstellte Konfiguration kann nicht im vorherigen
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1000 [rpm]

SPEED
CONTROL

iz 1 (MV2) [0] W= eeeeereeeees

Frequency [Hz]

(Auswahl der Geschwindigkeit)

sel ow.cow

-------------------

nin|

ndows:

(LLO)
(LLO)

W MV-Frequenz-Eingake > i ] MV-Frequenz-Eingabe X

Geschwindigkeit Geschwindigkeit

[Nummer Format: syl [Nummer Format: xy]

Datenauswahl Datenauswahl
0 (® Frequenz 1 Frequenz
5500 | S 2000 | i oK
16,667 Hz / 1000 [U/min]

16,667 Hz / 1000 [U/min]

Spead

0,000 [U/min]

8,333 Hz LS00 U

‘Frequenz [Hz]:55,0
3300,000 [U/min]

in]

00

Abb. 153 - Eingabe Frequenz/Drehzahl MV

=» Die Tasten zum Aktivieren der Blockausgange sind oben dargestellt, wahrend unten ein

Beispiel fir ein Popup-Fenster zur Eingabe von Frequenz und Drehzahl in einem
»Funktionsblock zur Drehzahliiberwachung” dargestellt ist.
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FUNKTIONSBLOCKE VERSCHIEDENES

SERIAL OUTPUT (MAX. ANZAHL = 4 MIT MOSAIC M1, 8 MIT MOSAIC M15)

Die Funktion Serial Output Ubertrdagt den Status einer (=) Eigenschaften
maximalen Anzahl von 8 Eingdngen in den Ausgang und bringt SHRLE TR
sie in serielles Format. b B o 8 |Anzah der Eingange

> In3
L l:d U - . Modusauswah

I ' Synchron ~

Funktionsprinzip

Diese Funktion libertragt den Status aller angeschlossenen
Eingdange mit zwei unterschiedlichen Methoden auf den
Ausgang:

Bit-Dauer (ms)]

40

Asynchrone Methode der Serialisierung:

1) Der Status der ruhenden Linie ist 1 (TRUE);
2) Signal des Beginns der Datenlibertragung ist 1 Bit = 0 (FALSE);
3) Ubertragung von n Bit mit dem Status der angeschlossenen Eingdnge kodiert mit der Methode
Manchester:
- Status 0: Anfangsgrenze Signal in der Mitte des Bits
- Status 1: Schlussgrenze Signal in der Mitte des Bits
4) Zwischenzeichen auf 1 (TRUE), um die Synchronisierung eines externen Geréts zu gestatten.

s S Bit-Ldange o it-La
Bit-Lange ,—,g Bit-Lange - Blﬂge

o|1|1]0(|1](0O0 01’1010

Output Zwischencharakter

<& »
< L

Bei der Asynchronen Methode ist daher der Ausgang Clock nicht vorhanden.

Synchrone Methode der Serialisierung:

1) Der Ausgang und Clock im Ruhezustand sind 0 (FALSE);

2) Ubertragung von n Bits mit Status der Eingange unter Verwendung von OUTPUT als Daten,
CLOCK als Zeitenbasis;

3) Zwischencharakter auf 0 (FALSE), um die Synchronisierung des externen Gerdts zu gestatten

‘—’ Bit-Lange

[ef]]a]1]s 2] 1]1]o]1]a]
Oum Zwischencharakter /—L_IL

Parameter

Anzahl der Eingdinge: Definiert die Anzahl der Eingdnge des funktionellen Blocks 2...8 (asynchron)

bzw. 3...8 (synchron).

Einstellung der Modus: Der Benutzer kann zwei Ubertragungsmodi wihlen: Asynchron und

Synchron. Siehe ,Funktionsprinzip“ oben auf dieser Seite.

Bit-Dauer (ms): In dieses Feld den Wert eingeben, der der Dauer jedes einzelnen Bits entspricht
(Eingang n), aus dem sich die Impulsreihe zusammensetzt, die die Ubertragung bildet.

- 40 ms...200 ms (Step 10ms)

- 250 ms...0.95 s (Step 50 ms)

Dauer Zwischenzeichen (ms): In dieses Feld die Zeit eingeben, die zwischen der Ubertragung der
Impulsreihe und der nachfolgenden verstreichen muss.

- 100ms...2.5s (Step 100ms)

- 3s...65 (Step 500ms)
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SERIAL CRC (MAX. ANZAHL =1 MIT MOSAIC M15, MOSAIC M1S COM)

Der "Serial CRC™-Operator gibt das Schema-CRC iber eine SERIAL CRC
simulierte serielle Leitung aus. e
Funktionsprinzip Iy o T | o A
Dieser Operator hat einen Eingang "EN" zur Aktivierung; mit a [I-

"EN" auf LL1 wird das CRC iibertragen; der Modus wird vom Zwischenzeichen-Dauer (ms
Operator ausgewahlt.

Asynchrone Methode der Serialisierung:
1) Der Status der ruhenden Linie ist 1 (TRUE);
2) Signal des Beginns der Datenlibertragung ist 1 Bit = 0 (FALSE);
3) Ubertragung von n Bit mit dem Status der angeschlossenen Eingdnge kodiert mit der Methode
Manchester:
- Status 0: Anfangsgrenze Signal in der Mitte des Bits
- Status 1: Schlussgrenze Signal in der Mitte des Bits
4) Zwischenzeichen auf 1 (TRUE), um die Synchronisierung eines externen Geréats zu gestatten.

_—— Bit-Lange o it-La
Bit-Lange r_tg Bit-Lange > Blﬂge

o(1j1(0|1]0 01’1010

Output Zwischencharakter

< »
< >

Bei der Asynchronen Methode ist daher der Ausgang Clock nicht vorhanden.

Synchrone Methode der Serialisierung:

1) Der Ausgang und Clock im Ruhezustand sind 0 (FALSE);

2) Ubertragung von n Bits mit Status der Eingange unter Verwendung von OUTPUT als Daten,
CLOCK als Zeitenbasis;

3) Zwischencharakter auf 0 (FALSE), um die Synchronisierung des externen Gerdts zu gestatten

<+ Bit-Lange

[efar]a]t]e ja[1]x[o]s]=]
Oum i Zwischencharakter ’—LIL
c|m | Zwischencharakter mm

& »
< Ld

Parameter

Anzahl der Eingdinge: Definiert die Anzahl der Eingdnge des funktionellen Blocks 2...8 (asynchron)
bzw. 3...8 (synchron).

Einstellung der Modus: Der Benutzer kann zwei Ubertragungsmodi wihlen: Asynchron und
Synchron. Siehe ,Funktionsprinzip“ oben auf dieser Seite.

Bit-Dauer (ms): In dieses Feld den Wert eingeben, der der Dauer jedes einzelnen Bits entspricht
(Eingang n), aus dem sich die Impulsreihe zusammensetzt, die die Ubertragung bildet.

- 40 ms...200 ms (Step 10ms)

- 250 ms...0.95 s (Step 50 ms)

Dauer Zwischenzeichen (ms): In dieses Feld die Zeit eingeben, die zwischen der Ubertragung der
Impulsreihe und der nachfolgenden verstreichen muss.

- 100ms...2.5s (Step 100ms)

- 3s...65 (Step 500ms)
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NETWORK (max. Anzahl = 1)

Der Network-Operator gestattet die Verteilung der (») Eigenschaften

Stop- und Reset-Befehle uiber ein einfaches lokales — R

Netzwerk. Uber Network_in und Network_out [] Network Reset akivieren

werden die START-, STOP-UND RUN-Signale [¥] Aktivierung Error Out

zwischen den verschiedenen Knoten ausgetauscht. Globale Aktivierung Reset

et Stoppursache
Funktionsprinzip ol Reset-Anfrage

Dieser Operator gestattet eine einfache Verteilung Metowerkerweiterung

der Stopp- und Wiederaufnahmebefehle in einem Maximale Anzahl von Masaic verbunden: 15

ut
etwork_Out
etwork_Stop

pcal_Stop

lokalen MOSAIC-Netzwerk.

Bei der Funktion Network ist immer:

1) der Eingang Network_In (einfach oder doppelt) muss mit dem Ausgang Network_Out des im
lokalen Netzwerk vorhergehenden Moduls verbunden warden.

2) der Ausgang Network_Out an ein STATUS-Signal bzw. einen OSSD-Ausgang angeschlossen
und muss an den Eingang Network_in des Moduls angeschlossen sein, das im lokalen Netz
folgt.

3) Die Eingdnge Stop_In und Reset_In sind an Input-Vorrichtungen angeschlossen, die jeweils als
Stop (Bsp. E-STOP) und als Reset (Bsp. SWITCH) wirken.

4) Der Eingang In kann frei im Plan angeschlossen werden (Bsp. Funktionelle Eingangsblécke oder
Ergebnisse logischer Kombinationen).

5) Der Ausgang Output kann frei im Plan angeschlossen werden. Output ist 1 (TRUE), wenn der
Eingang IN 1 (TRUE) ist und der funktionelle Block neu gestartet wird.

Parameter

Aktivierung Reset Network: bei Auswahl gestatte dies den Reset des funktionellen Blocks von
Seiten des verteilten Netzes. Erfolgt die Aktivierung nicht, kann jeder Reset des funktionellen Blocks
nur Gber den lokalen Eingang Reset_In erfolgen.

Aktivierung error out: ist dies ausgewahlt, wird der Ausgang Error_Out aktiviert, der eingesetzt
werden kann, um mit einer logischen 1 (TRUE) das Vorliegen einer Funktionsstérung zu
signalisieren.

Globale Aktivierung Reset (MOSAIC M1 fw >4.0, M15>5.2): ist dies ausgewahlt, kann das gesamte
System Uber die Reset-Taste jedes beliebigen Netzknotens neu gestartet werden. Ist dies abgewahlt,
kénnen in jedem Fall alle Knoten, die den Stop nicht verursacht haben, von einer beliebigen Stelle
des Netzwerks aus neu gestartet werden, mit Ausnahme des Knotens, der den Stop verursacht hat,
der mit dem entsprechenden Reset neu gestartet werden muss.

Stop-Ursache (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM): ist dies ausgewdhlt, werden die Ausgdnge
Network_stop und Local_stop aktiviert und geben die Ursache des STOP-Status an. Diese Ausgdnge
sind normalerweise 0 bei System in RUN und Output auf 1. Wird ein Stop vom Network verlangt,
wechselt der Ausgang Network_stop auf 1. Wechselt dagegen der Output-Ausgang aufgrund des
Eingangs In oder des Eingangs Stop_in auf 0, wechselt der Ausgang Local_stop auf 1. Die Ausgdnge

bleiben bis zum nachsten Netzwerk-Reset unter diesen Bedingungen.

Yk Die RESET-Steuerungen muss sich aufSerhalb der Netz Gefahrenzonen in Orten, wo die Gefahrenzonen und
die gesamten Arbeitsbereiche sind vollstéandig sichtbar sein.

=» Das NETWORK kann nur mit Mastern desselben Typs realisiert werden: nur MOSAIC M1 oder nur
MOSAIC M1S / MOSAIC M1S_COM.

=» Die maximale Anzahl der Module MASTER netzwerkfahig ist 10 (oder 15, wenn die
Netzwerkerweiterung aktiviert ist). Jedes MASTER-Modul darf héchstens 9 angeschlossene
Erweiterungsmodule aufweisen.

Reset-Anfrage (MOSAIC M1S COM): aktiviert einen zusatzlichen Ausgang ,Reset-Anfrage“, der
aktiviert wird, wenn der Reset verlangt wird.

Netzwerkererweiterung (MOSAIC M1S COM): erhoht die Anzahl der angeschlossenen MASTER von
10 auf 15.
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Bedingung 1:

Mit Bezug auf die Abb. 156 und Abb. 157 tritt beim Einschalten Folgendes ein:

1. Fiir die Net_out-Ausgdnge der verschiedenen Knoten gilt die Bedingung 0 (FALSE);

2. Das Stopp-Signal STOP wird (iber die Leitung Net_Out verbreitet;

3. Beim Betdtigen des RESET-Befehls auf einem der Knoten werden alle vorliegenden Knoten (iber die Verbreitung des
START-Signals aktiviert;

4. Als Endergebnis gilt fiir den Net_Out-Ausgang aller angeschlossenen Knoten die Bedingung 1 (TRUE), wenn fiir die
unterschiedlichen Net_in-Eingéinge die Bedingung 1 (TRUE) gilt;

5. Das RUN-Signal verbreitet sich tiber das Netz der 4 vorliegenden Knoten.

Bedingung 2:

Mit Bezug auf die Abb. 156 und Abb. 157 tritt, wenn der Notaus in einem der vier Knoten betatigt wird, Folgendes ein:
1. Fiir den Net_out-Ausgang gilt die Bedingung 0 (FALSE);

Das Stoppsignal STOP verbreitet sich (iber die Leitung Net_Out;

Der nachfolgende Knoten erhdlt den Stoppcode und deaktiviert den Ausgang;

Der erhaltene Stopp fiihrt zur Erstellung eines Stoppcodes fiir alle Net_in---Net_out;

Als Endergebnis gilt fiir den Net_out-Ausgang aller angeschlossenen Knoten die Bedingung 0 (FALSE);

Wenn der Notaus in der Normalposition wieder hergestellt wurde, kénnen alle Knoten tiber die Verbreitung des
START-Signals mit einem einzigen Reset wieder aktiviert werden. Das System benétigt ca. 4 Sekunden, um alle das
Netz bildenden Ausgdnge der Blécke wiederherzustellen.

ok wnN

=» Einen lokalen Reset des Moduls ausfiihren, das zur Netzunterbrechung gefiihrt hat, um den
Sicherheitsausgang wieder herzustellen.

Reaktionszeit

=» Das NETWORK kann nur mit Mastern desselben Typs realisiert werden: nur MOSAIC M1 oder nur
MOSAIC M1S / MOSAIC M1S_COM.

Die Reaktionszeit max des Netzwerks ausgehend von Nothalt durch die Formel:

(Master MOSAIC M1) tr = 11.3 ms + [175.3 ms x number of controllers - 1)]
(Master MOSAIC M1S/MOSAIC M1S COM) tr = 12.7 ms + [232.7 ms x (number of controllers - 1)]

Beispiel 4 Knoten-Netzwerk:

RO MASTER n°1 MASTER n°2 MASTER n°3 MASTER n°4
otha

trmasTER: trvasTeR2 trmvasTER3 trmvasTERS
Master MOSAIC M1 11.3 ms 186.6 ms 362 ms 537.2ms
Master MOSAIC M1S/MOSAIC M1S COM | 12.7 ms 245,4 ms 478.1 ms 710.8 ms

/.\
'\./

Mit Bezug auf die Abb. 154 und Abb. 155 tritt, wenn fiir den Eingang IN des funktionellen Blocks NETWORK eines der 4

Knoten die Bedingung O (FALSE) gilt, Folgendes ein:

1. Fiir den lokalen Ausgang OUTPUT gilt die Bedingung O (FALSE);

2. Das RUN-Signal wird weiter (iber die Leitungen Network_Out verbreitet;

3. Die verbleibenden Knoten dndern den Status ihrer Ausgdnge nicht;

4. Indiesem Fall ist der Einsatz des lokalen Resets obligatorisch. Diese Bedingung wird mit der blinkenden, dem
Eingang Reset entsprechenden Led angezeigt. Diese Bedingung wird (iber die blinkende Led des Eingangs Reset_in
angezeigt. Der jeweilige Knoten kann durch seinen Reset neu gestartet werden (Der betreffende Knoten kann nur
mit dem entsprechenden Reset neu gestartet werden (wenn nicht "Globale Aktivierung Reset" ausgewdhlt ist).
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Das Eingang Network_in und der Ausgang Network_out kénnen nur auf den I/O-Pins von MASTER

gemappt werden.

Signalisierungen der MOSAIC M1 mit aktiven Network

SIGNALEN DER FUNKTIONSBLOCK NETWORK

. Network out .
Network in Network out (OSSD) (STATUS) Reset in

LED FAIL EXT IN (1) 0SSD (2) STATUS IN (3)
STOP OFF OFF ROT OFF OFF
CLEAR OFF BLINKEND ROT/GRUN (BLINKEND) BLINKEND BLINKEND

ZUSTAND .
RUN OFF ON GRUN ON ON
FAIL ON BLINKEND -

(1) Entsprechende dessen Eingang Network IN verbunden ist

(2) Entsprechende dessen Eingang Network OUT verbunden ist

(3) Entsprechende dessen Eingang Reset IN verbunden ist

Input 1 (M1) /B17

Input 2 (M1) /B18

Input 3 (M1) /B19

Input 5 (M1) /B21

P in

NETWORK

B> stop_In “""

FBK_RST2/B11

STATUS

In

Abb. 154 - Verwendungsbeispiel des Blocks NETWORK (Kategorie 2)
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SINGLE E-
GATE

Input 1 (M1) /B17

Input 2 (M1) /B18

Input 3 (M1) /B19

s —— |
nput 6 (M) /822 ] !

NETWORK_IN

NETWORK

Abb. 155 - Verwendungsbeispiel des Blocks NETWORK (Kategorie 4)

Anwendungsbeispiel in der Kategorie 2 (ISO 13849-1):

Emergency Stop
—
Reset n°1
Net_in Net_out
—_—
Emergency Stop
o
n°4 Reset
Net out Net_in
I

Emergency Stop
—
Reset n°2
Net_in Net out
b —{ sTaTUS
Emergency Stop
[ossos | —
oy Reset
e
Net_out Net in
— e

Datenfluss Netzwerk
Abb. 156
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Netzwerkparameter fiir die Berechnung des PL

Architektur: Kat.2

Diagnosedeckungsgrad: DC = 90%

Zuverlassigkeit Module MOSAIC M1: MTTFd = 437 (jahren)
— T !
I

— INPUT | MOSAIC M1 n°1 MOSAIC M1 n°2 MOSAIC M1 n°3 MOSAIC M1 n°4 : OUTPUT —
|

! |

LOGIK (NETZ)

Anwendungsbeispiel in der Kategorie 4 (1ISO 13849-1):

Emergency Stop Emergency Stop
1 R e
— w | ossoe |
Reset n°1 Reset n°z2
Net_in Net_out Net_in Net_out
l }_ # OSSD2A el |
I:l q 0ssD2B ﬂ
.................................................................................................. >
Emergency Stop Emergency Stop
0SSD1A F‘* |1 0SSD1A }4— ||
— Cossora || — |
N:1 Reset - Reset
H e — i —
Net_out Net_in Net_out Net_in
ossois [E— [ —
S RPN

Datenfluss Netzwerk
Abb. 157

Netzwerkparameter fiir die Berechnung des PL

Architektur: Kat.4
Diagnosedeckungsgrad: DC =99%
PFHd Module MOSAIC M1: PFHd = 6,86E-09 (stunden’')

Logisches Blockschaltbild einer Sicherheitsfunktion, die das Netzwerk verwendet

— INPUT OUTPUT [—

<
o
w
2
(@]
<
=
30
=
<
o
["d
2
(@]
<
=
=0
N
<
o
["d
2
(@]
<
=
=°
w
<
o
["d
2
(@]
<
[y
=]
°
=Y

LOGIK (NETZ)
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RESET

Dieser Operator erzeugt einen Reset des Systems, () Eamasicen
wenn auf dem entsprechenden Eingang ein doppelter

OFF-ON-OFF-Ubergang mit einer Dauer von weniger A RESET
als 5 s vorliegt.

IN t

= Sollte die Zeit > 5s betragen, wird kein RESET ausgelost.
=» Kann verwendet werden, um Stérungen zuriickzusetzen, ohne die Systemversorgung
unterbrechen zu missen.

OSSD EDM (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM max. Anzahl = 32)
Der OSSD EDM (External Device Monitoring) Block

@ Eigenschaften

ermoglicht die Uberwachung von 1 bis4 EDM- e ——
Feedbacks in Bezug auf einen Sicherheitsausgang et e
unter Verwendung eines generischen Eingangs von T
MOSAIC. 055D EDM

VErZogerung externes K ms,
OSSD EDM gestattet dies die Eingabe des Zeitfensters, 50ms+20000ms Schritt 50ms
innerhalb dessen das externe Feedback-Signal im 5o ms
Vergleich zum Zustand des angeschlossenen 7] Aktivierung Clear

Ausgangs Uberwacht werden soll.

Der Ausgang des Blocks kann nur an einen
Sicherheitsausgang angeschlossen werden (OSSD, single OSSD, Relay). Auf diesem Ausgang
muss die externe Kontrolle der Zeiten k deaktiviert sein.

e OUTPUT der unterhalb angeschlossenen OSSD auf hoher Ebene (TRUE) -> das Signal
Fbk_K muss sich innerhalb der eingegebenen Verzdogerung auf niedriger Ebene
(FALSE) befinden und umgekehrt.

e Wenn die Verzégerung nicht eingehalten wird, wechselt der Ausgang Output auf
niedrige Ebene (FALSE) und die Storung wird durch Blinken der der OSSD im
Fehlerzustand entsprechenden LED CLEAR angezeigt.

Ist Aktivierung Error Out ausgewahlt, wird auf dem angeschlossenen Ausgangsblock der
Ausgang ERROR OUT mit falschem Feedback-Signal aktiviert (Beispiel:externe Zeit K
uberschritten).

0SSD 0ssD 0ssD
FBK | ‘ FBK FBK
! : Lok ) bk TN
Ut fbk ! = == 5
ERROR OUT ERROR OUT ERROR OUT
Beispiel einer OSSD mit korrektem Feedback- Beispiel einer OSSD mit falschem Feedback-
Signal: In diesem Fall ERROR OUT=FALSE Signal (externe Zeit K Uiberschritten):

In diesem Fall ERROR OUT=TRUE
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Die Parameter

Feedback number: Anzahl der Rickmeldeanschliisse wahlbar (1...4).

Verzdgerung externes k: Zeit, innerhalb der der Eingang Fbk_K sich im korrekten Status

befinden muss.

Aktivierung Clear: ist dies ausgewahlt, wird der Eingang Clear aktiviert.
Wird dieser Eingang auf 1 gebracht, kann der Fehler geldscht werden, sobald der Defekt

behoben ist. Wird dieser Eingang verwendet, ist es nicht mehr notwendig, MOSAIC M1S
zurilickzusetzen oder das System auszuschalten.

Input 1 (M15) [0)/P17
Input 2 (M15) [0]/P18

0SSD EDM

Input

Input 3 (M15) [0]/P19
Input 4 (M15) [0]/P20

FBE_K

TESTABLE SAFETY
DEVICE

Input 5 (M15) [0]/P21

Input 6 (M15) [0]/P22

gSWITEH

Pint o o

Out

L= Fbk K

Abb. 158 - Beispiel der Verwendung des Blocks OSSD EDM

INTERPAGE IN/OUT

Wenn das Schaltbild sehr komplex und eine Verbindung zwischen zwei sehr weit auseinanderliegenden
Elementen erforderlich ist, die Komponente “Interpage” verwenden.

Interpage Out

(Linke Seite

des Plans) ——

@ Eigenschaft

@ Eigenschaft
I cin

Verbindungsname (Rechte Seite
@ des Plans)

Das Element “Interpage out” muss einen Namen aufweisen, der beim Aufrufen durch den Zwilling
“Interpage in” die tatsachlich gewlinschte Verbindung gestattet.
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INTFBK_IN / INTFBK_OUT (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM, max. Anzahl = 8)

Dieser Operator kann verwendet werden, um logische Schleifen zu erstellen oder den
Ausgang eines funktionellen Blocks mit dem Eingang eines anderen funktionellen Blocks
zu verbinden. IntFbk setzt sich aus IntFbk_In und IntFbk_Out zusammen; nach einer
Verzogerung des logischen Zyklus MOSAIC M1S nimmt jede IntFbk_In den gleichen
logischen Wert an, wie die entsprechende IntFbk_Out.

INTFBK_IN INTFBK_OUT
@ Eigenschaften @ Eigenschaften
ntEh " |"t:5< n aCh O I"t:5< :S"t
(Schema bit . L (Schema
. ¥ 65 4 3 2 1 0 7 5 4 3 2
linke Ooooo®on Ooooo®od rechte
Seite) Seite)

[&]

Jbjektbeschreibung

Das Element “IntFbk_Out” muss eine Nummer haben, die, durch das entsprechende
“IntFbk_In" aufgerufen, die gewiinschte Verbindung ermdglicht.

IntFbk Qut

Out
_0

> D Out
m 3

IntFbk Cut

AND

p int

IntFbk In s

IntFbk In

Abb. 159 - INTFBK_IN / INTFBK_OUT Projektbeispiel

Yk Wenn die Feedbackkreise nicht sorgfaltig ausgelegt sind, konnten sie gefahrliche Systemschwankungen
ausloésen und dadurch das System instabil machen. Ein instabiles System kann schwerwiegende Folgen fir
den Benutzer haben, wie z.B. schwere Verletzungen oder Tod.

TERMINATOR

Dieser Operator kann als
Abschlusszeichen fir Eingdnge
verwendet werden, die nicht im
Schema verwendet werden.

Der mit dem TERMINATOR-

Operator verbundene Eingang
erscheint in der Eingangskarte und sein Status wird an den BUS (ibertragen.

@ Eigenschaften

Input 1 (M15) [0}/P17
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SONDERANWENDUNGEN

Verzégerter Ausgang mit manuellem Betrieb

Sollte es erforderlich sein, Uber zwei Ausgdnge zu verfligen, von denen der zweite
verzogert ist (im MANUELLEN Betrieb), den folgenden Plan verwenden:

@ Eigenschaften

immediate OSSD

[ I\

facsron] ]

2
Input 1 (M1) /P17 n 1

n2
Input 2 (M1) /P18

Input 3 (M1) /P19
N e
Input 4 (M1) /P20

delayed OSSD

FBKJSU/N

Abb. 160 - Doppelter Ausgang, von dem der zweite im manuellen Betrieb verzdgert wird
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SIMULATOR-MERKMALE

Yk Dieser Simulator wurde als reine Planungshilfe bei der Auslegung der Sicherheitsfunktion konzipiert.
Yk Das Ergebnis der Simulation darf nicht als eine Bestatigung fiir die Eignung des Projekts betrachtet werden.
Yk Das Ergebnis fiir die Sicherheitsfunktion muss stets, sowohl unter dem Gewichtspunkt der Hardware als

auch dem der Software, in einer realen Situation und nach den geltenden Bestimmungen bestétigt

werden, wie zum Beispiel ISO/EN 13849-2: Validierung oder IEC/EN 62061: Kapitel 8 - Validierung eines
sicherheitsbezogenen elektrischen Steuersystems.

Yk Die die Sicherheit der MOSAIC-Konfiguration betreffenden Parameter sind im MSD-Software-Report zu
finden.

In der oberen Symbolleiste gibt es zwei neue griine Symbole (mit Firmware MOSAIC M1
Version 3.0 oder hdher):

' Mosaic Safety Designer: Progetto - File Name: C:\Users\...\Desktop\vari_mosaic\bidir.msx
File Project Ect Communication Options ?
BREER B of dSmemW 7 eons /20 A\ BAOY I XE® 7 © Aseds-Nome _
'f‘ Items E
(%) laput 3
( g- Speed Monitoring . P — .
: — pPIXE® Q| —LSqd-
() Output —e
(v) Comments . w e
SPULO 9
CONTROL
Aas 1 (MV2) 10 B — :  — o
\ -
; \ |
l).|"°'l | . |
;_—l LW Low ~
esmr(n
|(~) Operator | (et o 7 ————— i B tol Budit-mens

Abb. 161 - Die Simulatorsymbole

Diese Symbole beziehen sich auf die neue Simulatorfunktion.

e Das erste Symbol * pezeichnet die “Schematische Simulation®. Es aktiviert den

schematischen Simulator (sowohl statisch als auch dynamisch), in dem der Benutzer
den Eingang des Inputs aktivieren kann, um den geladenen Plan zu Uberprifen.
e Das zweite Symbol ™ bezeichnet die “Grafische Simulation®. Es aktiviert den uber

die Datei der Stimuli gesteuerten Simulator, der auch das Einblenden der
gewiinschten Spuren in einem eigenen Graphen vorsieht.

=» DIE SYMBOLE DER SIMULATION STEHEN AUSSCHLIERLICH DANN ZUR VERFUGUNG, WENN DER
KNOTEN MOSAIC M1 NICHT ANGESCHLOSSEN I[ST.
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Schematische Simulation

Durch Anklicken des Symbols ®* startet die schematische Simulation.

Die schematische Simulation gestattet das Uberpriifen/Steuern des Signalverlaufs im
Ausgang der verschiedenen funktionellen Blocke in Echtzeit, d. h., wahrend der Simulation
selbst. Der Benutzer kann frei wahlen, welche Ausgange der Blocke gesteuert werden sollen
und die Reaktion der verschiedenen Elemente der schematischen Darstellung anhand der
Farbe der unterschiedlichen Leitungen Uberprifen.

Wie bei der Monitor-Funktion gibt auch in diesem Fall die Farbe der Leitung (oder der Taste)
den Status des Signals an: Grun bedeutet Signal LL1, Rot LLO.

Mit der “Schematischen Simulation“ erscheinen einige neue Tasten in der Symbolleiste.
Diese Tasten gestatten die Steuerung der Simulation, da diese ihren Start (Taste “Play"), ihr
Stoppen (Taste “Stop*“), die Step-by-step-Ausfiihrung (Taste “PlayStep“) oder den Reset
(Taste “Reset”) gestatten. Der Reset der Simulation stellt die Zeit Time auf den Wert 0 ms
zuruck.

Beim Starten der Simulation durch Betdatigen der Taste “Play“ kann der Zeitverlauf neben
dem Wort “Time“ beobachtet werden. Die Zeit verstreicht nach der Zeiteinheit “Step”
multipliziert mit dem vom Benutzer gewahlten Faktor “KT".

Taste PlayStep ~ Taste Reset

Taste Stop
Zeita ngabe Step Simulation
Taste PIay KT
\Desktop / /

\EB|] 0 L} o Azienda - Nome P “ Q O Time 7100 ms x1 Step: 100 ms

‘ gy

o

FEK_RST1/P7

Schematische Simulation: neue Tasten

Abb. 162 - Schematische Simulation

Durch Anklicken der Taste unten rechts in jedem Input-Block kann der jeweilige Output-
Status aktiviert werden (auch wenn die Simulation nicht im Gang ist, d. h., wenn die Zeit
nicht lauft: in diesem Fall ist die Simulation “statisch“). Wechselt die Taste nach dem
Anklicken auf Rot, bedeutet dies, dass der Ausgang sich auf Ebene LLO befindet, wechselt
sie dagegen auf Griin, befindet sich der Ausgang auf Ebene LL1.

In einigen funktionellen Blocken, wie zum Beispiel “Geschwindigkeitssteuerung” oder
“lock_feedback®, erscheint die Taste grau. Dies weist darauf hin, dass die Eingabe des Werts
manuell iber ein entsprechendes Pop-up-Fenster erfolgt und die Art des einzugebenden
Werts je nach Art des funktionellen Blocks wechselt (zum Beispiel muss in einen Block der
“Geschwindigkeitssteuerung” ein Frequenzwert eingegeben werden).
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Op2
ok
Int Chtpust
1000 [rpm]

Bors 1 (MVZ) [0] Bp=-eeveveerees o

Over
ir
Frequency [Hz]

(Geschwindigkeitsauswahl)

1
eSWITCH
COustps

"""""""""" [in 1
-------------- " s
(LLO)
(LLO)
W Eingabe Frequenz MV X
Frequenz [Hz]
0 OK

Abb. 163

=» Im oberen Teil die Tasten zum Aktivieren der Ausgange der Blocke, im unteren Teil das Beispiel
eines Pop-up-Fensters zur Eingabe des Frequenzwerts eines Blocks “Geschwindigkeitssteuerung”
im spezifischen Fall

Verwaltung grafische Simulation

Durch Anklicken des Symbols “® startet die grafische Simulation.

Die grafische Simulation gestattet das Einblenden des zeitlichen Verlaufs der Signale in
grafischer Form. Der Benutzer muss eingangs die Stimuli in einer entsprechenden Textdatei
festlegen: d. h., es muss der zeitliche Verlauf der als Eingdnge (Stimuli) verwendeten
Wellenformen festgelegt werden. Der Simulator sorgt basierend auf der erstellten Stimuli-
Datei dafir, diese in die schematische Darstellung zu injizieren und die gewiinschten
Spuren am Ende der Simulation einzublenden.

Nach Abschluss der Simulation erscheint automatisch ein Graph wie der nachstehend
abgebildete. Aus dem Graphen koénnen die angezeigten Spuren ausgedruckt (Taste
“Druck®), die Ergebnisse zum erneuten Laden gespeichert (Taste “Speichern) und es kann
das Einblenden weiterer Spuren ausgewdhlt werden (Taste “Sichtbarkeit andern). Die
Namen der Spuren entsprechen der Beschreibung der funktionellen Blocke.

Durch Anklicken der SchlieRen-Taste (Taste “X“ oben rechts) verlasst man die Umgebung
der grafischen Simulation.
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0p5

0 1000 2000

3000 4000 5000 6000 7000

Tempo [ms]

Reset 7oom

x1

8000

9000 10000

BHREER

Simulazione con stimoli

[ cambiavisibilita |

Abb. 164 - Beispiel eines Ergebnisses der grafischen Simulation.

[ sawa | [ stampa |

Auswahl der Spuren, des Speicherns und Ausdruckens ausfiihren zu kénnen.

=» Es konnen die Spuren und drei Tasten unten rechts eingeblendet werden, um die Vorgange der

Zum Ausfihren der Simulation sind mindestens die folgenden Verfahrensschritte
erforderlich:

1.

2. Laden der Stimuli-Datei und abwarten, bis die Simulation beendet ist

Nach dem Anklicken des Symbols ® erscheint die folgende Ansicht:

":’E} Verwaltung grafische Simulation

Simulation mit Stimuli

Template Stimuli

Simulation laden

Sichtbarkeit Spuren

Abb. 165 - Auswahlmenii fiir die Betriebsart der grafischen Simulation

Erstellen einer Stimuli-Datei entsprechend den jeweiligen Anforderungen

Nun werden die Funktionen jeder Taste des Menus aus Abb. 165 im Einzelnen beschrieben:

Deutsch
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Taste Template Stimuli: gestattet das Speichern der Template-Datei mit dem gewilinschten
Namen und der jeweiligen Position auf der Festplatte. Diese Datei enthalt die Namen der
Signale entsprechend der schematischen Darstellung (Abb. 166). Nun kann der Bediener
mit Hilfe eines Text-Editors den Status der Input-Signale in einem bestimmten Moment
zusammen mit der Dauer der Simulation und dem zu verwendenden Zeit-Step eingeben

(Abb. 167).

esempio.sti - Blocco note - o lEN
File Meodifica Formato Visuakszas

J/ Stimul T lat . .
mutus fempiete Dauer und step Simulation 4

J/Sim B:Endeme:Wnit ms)
Sim 9:109009:100

// Switch
é’:&”f// Signalwert "Input 1" zum Zeitpunkt t,
Timel:1 4— Signalwert "Inputl"” Zeit Zeitl
Time2:0 w—_ Signalwert "Inputl" Zeit Zeit2

/7 Switch
Input2
e:e
Timel:1
Time2:0

// Speed Control
SpeedInput3

9:8 Hz
Timel:2500 Hz
Time2:30Q Hz

/7 0SSD
Fbk_rstl
e:e
Timel:1
Time2:0

Abb. 166 - Template-Datei gleich nach dem Speichern

£ esempio.sti - Blocco note = =
File Modifica Formato Visualizza 7
J/ Stimulus Template -

//5im @:EndTime:Step (time unit ms)
Sim ©:10000:100

J/ Switch
Inputl
8:0

806:1
2000:8
2500:1
2960:8

J/ Switch
Input2
a:e
1860:1
2360:8
2900:1
3960:8

// 055D
Fbk_rstl
g:1

Abb. 167 - Beispiel einer erstellten Template-Datei

Taste Simulation mit Stimuli: gestattet das Laden einer (entsprechend erstellten)
Template-Datei und beginnt danach mit der Simulation.
Am Ende der Simulation wird ein Graph mit den sich ergebenden Signalen eingeblendet.

Taste Simulation laden: gestattet das Laden einer zuvor abgeschlossenen Simulation,
vorausgesetzt, es wurde mindestens eine gespeichert.

Taste Spuren der Sichtbarkeit. gestattet die Auswahl der im Graphen anzuzeigenden
Spuren (Wellenform der Signale). Die Taste ruft, sobald sie betatigt wird, ein Pop-up-Fenster
auf wie das in Abb. 168, liber das die Spuren zu dem Graphen hinzugefiigt oder daraus

geldscht werden kénnen.
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' Auswahl Sichtbarkeit Spuren

Input01 Input04
Input02 Input05
Input03 Op5

Input06
Input07
Op1

Op2

Op3

Op4

Output1 << Entfernen
Output2
Output3
Outputd
Fbk_rstl
Fbk_rst2
Fbk_rst3 OK
Fbk_rstd

Status1 N
Status? Léschen

Hinzufiigen >>

Abb. 168 - Spuren der Sichtbarkeit.

=» Links die Spuren, die zu dem Graphen hinzugefligt werden kénnen. Rechts die Spuren, die
momentan eingeblendet werden und aus dem Graphen gel6scht werden kénnen.

Anwendungsbeispiel der grafischen Simulation

Das Beispiel im Anschluss bezieht sich auf den Einsatz einer Presse im Inneren eines
Sicherheitsbereichs. Der Pressenmotor darf ausschlieBlich dann zum Einsatz
kommen, wenn gleichzeitig zwei Bedingungen wahr sind: das Tor des
Sicherheitsbereichs ist geschlossen und der Befehl zum Einschalten des Motors wird
erteilt. Das Einschalten erfolgt im Vergleich zum Startsignal mit einer Verzdgerung
von zwei Sekunden.
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Schematische Darstellung

In der schematischen Darstellung werden die Eingangselemente durch das Tor des
Sicherheitsbereichs und den Einschaltbefehl des Motors dargestellt. Diese Signale
werden als Eingang zu einem logischen Operator AND verwendet, dessen Ergebnis
durch einen Verzoégerungsblock um zwei Sekunden verzégert wird. Das verzdgerte
Signal 1ost schlieRlich das Relais aus, das es dem Pressenmotor seinerseits
gestattet, eingeschaltet zu werden.

Sicherer Bereich
a

Input 8 (M1) /M24 seeees
M_Pressen
DELAV
Input 1 (MI16) [0}/MS

Abb. 169 - Schematische Darstellung in Bezug auf das Anwendungsbeispiel

Stimuli-Datei

Die Stimuli-Datei sieht das SchlieRen des Tors bei Zeit 2000 ms (Signal an LL1) und
den Einschaltbefehl von Seiten des Operators bei Zeit 3000 ms (Signal an LL1) vor.

S/ Stimulus Template

Ly k3 =2

S/8im 0:EndTime:3tep (time unit ms)
Sim 0:10000:100

[ T ¥ '™ =

F{ S5ingle E-Gate Sicherer Bereich
Inputé
0:0
2000:1 Kommentare werden von dem
1 100000 Benutzer eingegeben

=]

¥ Bwitch Pressenstart
InputT
0:0
3000:1
10000:0

I
L ka2

[ ST I =

Abb. 170 - Stimuli-Datei in Bezug auf das Anwendungsbeispiel
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Ergebnis der Simulation

Im Graphen werden die die Simulation betreffenden Signale hervorgehoben und
zwar im vorliegenden Fall:

e bei Zeit 2000 ms begibt sich das Signal “sicherer Bereich“ auf Ebene 1 und
gibt damit das SchlieRen des Tors an.

e bei Zeit 3000 ms begibt sich das Signal “Pressenstart” auf Ebene 1 und gibt
damit die Startanfrage von Seiten des Operators an.

e Das Ausgangssignal des Operators AND “Op6*“ erreicht die logische Ebene 1
bei Zeit 3000 ms, d. h., wenn die beiden Inputs “sicherer Bereich“ und
“Pressenstart” die logische Ebene 1 erreichen.

e Das Ausgangssignal des Operators AND wird vom Verzégerungsoperator um
2000 ms verzdgert.

e Das Ausgangssignal des Verzogerers "Op7" gibt den Befehl zum SchlieRen
des Relais bei der Zeit 5000 ms, zu der das Relais "M_Presse" aktiviert wird.
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Abb. 171 - Sich aus der Simulation des Anwendungsbeispiels ergebender Graph
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MOSAIC-FEHLERCODES

Im Fall von Funktionsstdrungen ist das System MOSAIC in der Lage, den Fehlercode an die Software

MSD zu Ulbertragen, der dem vom Master MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM erfassten

Fehler entspricht.

Um den Code zu lesen, wie folgt vorgehen:

- den Master (der den FAIL liber Led anzeigt) mit dem USB-Kabel an den PC anschlieRen;

- die Software MSD starten;

- Uber das Symbol %% die Verbindung herstellen; es erscheint ein Fenster zur Kennwortabfrage;
das Kennwort eingeben; es erscheint ein Fenster mit dem erfassten Fehlercode.

=» Um diese Fehler-Codes zu konsultieren, lesen Sie bitte das Dokument "8547781 - Mosaic - Errors
code and Diagnostics”, das unter "www.reersafety.com" heruntergeladen werden kann.

Download Fehlerprotokoll

Kann das Fehlerprotokoll mit dem Symbol heruntergeladen werden.

=» Zum Lesen des Fehlerprotokolls muss mindestens eine Verbindung auf Ebene 1 vorliegen.

Es erscheint eine Tabelle mit den letzten 5 gespeicherten Fehlern ab dem Datum des Versands des
Plans an MOSAIC oder ab dem Datum der Loschung des Fehlerprotokolls (Symbol x).

Die Anzeige der Fehlerhistorien hat einen neuen Befehl "Speichern”. Die Liste der erkannten Fehler
wird in einer CSV-Datei gespeichert.

[7] Mosaic: Fehlerprotokoll %

Storungen melden Installiertte Storungen melden Installierte

Mikro A Modul e Fehlercode Fehleradresse Mikro B Modul oy Fehlercode Fehleradresse

1 M1S |50 65D 00088BH 1 M1S |50 65D ([MB BUS)/5) | 013697H

2 M1s |50 65D ([MB BUS)/4) | 0131F5H 2 M1S |50 65D ([MB BUS}/4) | 0131F5H

3 Mi1s |50 65D 00088BH 3 M1S |50 65D ([MB BUS)/5) | 013697H

4 Mi1S |50 163D 00D758H 4 M1S |50 163D 00D759H

Verlassen Speichem Datum der letzten Loschung: 27/11/23 M15: Version 5.0

Abb. 172 - Tabelle mit Fehlerprotokoll MOSAIC
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REER

ZUBEHOR UND ERSATZTEILE

MODELL BESCHREIBUNG CODE

MOSAIC M1 MOSAIC main unit (8 Input / 2 doppelte OSSD) 1100000
MOSAIC M1S MOSAIC main unit (8 Input / 4 einzelne OSSD) 1100003
MOSAIC M1S COM MOSAIC main unit (8 Input / 4 einzelne OSSD / feldbus) 1100006
MI802 MOSAIC 1/0 expansion unit (8 Input / 2 doppelte OSSD) 1100010
MI804 MOSAIC 1/0 expansion unit (8 Input / 4 einzelne OSSD) 1100011
MI8 MOSAIC input expansion unit (8 Input) 1100020
MI16 MOSAIC input expansion unit (16 Input) 1100021
MI12T8 MOSAIC input expansion unit (12 input, 8 test output) 1100022
MO2 MOSAIC output expansion unit (2 doppelte OSSD) 1100030
MO4 MOSAIC output expansion unit (4 doppelte OSSD) 1100031
MO4L MOSAIC output expansion unit (4 einzelne OSSD) 1100012
MO4LHCSS8 MOSAIC output expansion unit (4 double OSSD, 8 test outputs) 1100032
MA2 MOSAIC analog input expansion unit (2 Kandle) 1100026
MA4 MOSAIC analog input expansion unit (4 Kandle) 1100025
MR2 MOSAIC safety relay unit (2 Relais) 1100040
MR4 MOSAIC safety relay unit (4 Relais) 1100041
MR8 MOSAIC safety relay unit (8 Relais) 1100049
MOR4 MOSAIC safety relay expansion unit (4 relays) 1100042
MOR4S8 MOSAIC safety relay expansion unit (4 relays, 8 test output) 1100043
MOS8 MOSAIC output expansion unit (8 test outputs) 1100091
MOS16 MOSAIC output expansion unit (16 test outputs) 1100092
MBP MOSAIC PROFIBUS DP interface unit 1100050
MBD MOSAIC DeviceNet interface unit 1100051
MBC MOSAIC CANopen interface unit 1100052
MBEC MOSAIC ETHERCAT interface unit 1100053
MBEI MOSAIC ETHERNET/IP interface unit 1100054
MBMR MOSAIC MODBUS RTU interface unit 1100082
MBEM MOSAIC MODBUS TCP interface unit 1100083
MBEI2B MOSAIC ETHERNET/IP interface unit 2 PORT interface unit 1100085
MBEP MOSAIC PROFINET interface unit 1100055
MBCCL MOSAIC CC-Link interface unit 1100059
MCT1 MOSAIC BUS TRANSFER interface unit (1 channel) 1100057
MCT2 MOSAIC BUS TRANSFER interface unit (2 channels) 1100058
MCM MOSAIC externer Konfigurationsspeicher 1100060
MSC MOSAIC 5-poliger Kommunikationsanschluss 1100061
Csu MOSAIC USB-Kabel fiir PC-Anschluss 1100062
CSuU-C MOSAIC USB Type-C-Kabel fir PC-Anschluss 1100039
MVIT MOSAIC TTL expansion unit 1100070
MV1H MOSAIC HTL expansion unit 1100071
MV1S MOSAIC SIN/COS expansion unit 1100072
MV2T MOSAIC TTL expansion unit (2 encoders) 1100073
MV2H MOSAIC HTL expansion unit (2 encoders) 1100074
MVv2S MOSAIC SIN/COS expansion Unit (2 encoders) 1100076
MVO MOSAIC proximity expansion unit 1100077
MVITB MOSAIC TTL expansion unit 1100086
MBECOM MOSAIC multistack interface unit 1100133
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MODELL (CLAMP) BESCHREIBUNG CODE

MOSAIC M1C MOSAIC main unit (8 Input / 2 doppelte OSSD) 1100002
MOSAIC M1SC MOSAIC main unit (8 Input / 4 einzelne OSSD) 1100004
MOSAIC M1SC COM MOSAIC main unit (8 Input / 4 einzelne OSSD / feldbus) 1100007
MI802C MOSAIC 1/0 expansion unit (8 Input / 2 doppelte OSSD) 1100110
MI804C MOSAIC 1/0 expansion unit (8 Input / 4 einzelne OSSD) 1100111
MI8C MOSAIC input expansion unit (8 Input) 1100120
MI16C MOSAIC input expansion unit (16 Input) 1100121
MI12T8C MOSAIC input expansion unit (12 input, 8 test output) 1100122
MO2C MOSAIC output expansion unit (2 doppelte OSSD) 1100130
MO4C MOSAIC output expansion unit (4 doppelte OSSD) 1100131
MO4LC MOSAIC output expansion unit (4 einzelne OSSD) 1100212
MO4LHCS8C MOSAIC output expansion unit (4 double OSSD, 8 test outputs) 1100132
MA2C MOSAIC analog input expansion unit (2 Kandle) 1100126
MA4C MOSAIC analog input expansion unit (4 Kandle) 1100125
MR2C MOSAIC safety relay unit (2 Relais) 1100140
MR4C MOSAIC safety relay unit (4 Relais) 1100141
MRS8C MOSAIC safety relay unit (8 Relais) 1100149
MOR4C MOSAIC safety relay expansion unit (4 relays) 1100142
MOR4S8C MOSAIC safety relay expansion unit (4 relays, 8 test output) 1100143
MOS8C MOSAIC output expansion unit (8 test outputs) 1100191
MOS16C MOSAIC output expansion unit (16 test outputs) 1100192
MBPC MOSAIC PROFIBUS DP interface unit 1100150
MBDC MOSAIC DeviceNet interface unit 1100151
MBCC MOSAIC CANopen interface unit 1100152
MBECC MOSAIC ETHERCAT interface unit 1100153
MBEIC MOSAIC ETHERNET/IP interface unit 1100154
MBMRC MOSAIC MODBUS RTU interface unit 1100182
MBEMC MOSAIC MODBUS TCP interface unit 1100183
MBEPC MOSAIC PROFINET interface unit 1100155
MBCCLC MOSAIC CC-Link interface unit 1100159
MCTI1C MOSAIC BUS TRANSFER interface unit (1 channel) 1100157
MCT2C MOSAIC BUS TRANSFER interface unit (2 channels) 1100158
MVITC MOSAIC TTL expansion unit 1100170
MV1HC MOSAIC HTL expansion unit 1100171
MV1SC MOSAIC SIN/COS expansion unit 1100172
MV2TC MOSAIC TTL expansion unit (2 encoders) 1100173
MV2HC MOSAIC HTL expansion unit (2 encoders) 1100174
MV2SC MOSAIC SIN/COS expansion Unit (2 encoders) 1100176
MVOC MOSAIC proximity expansion unit 1100177
MV1TBC MOSAIC TTL expansion unit 1100186
MV2TBC MOSAIC TTL expansion unit (2 encoders) 1100187
MBECOMC MOSAIC multistack interface unit 1100233
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GARANTIE

ReeR garantiert fir jedes fabrikneue MOSAIC-System unter normalen Einsatzbedingungen
12 (zwolf) Monate lang die Abwesenheit von Material- und Herstellungsfehlern.

In diesem Zeitraum verpflichtet sich ReeR, eventuelle Defekte des Produkts durch Reparatur
oder Ersetzen der defekten Teile vollkommen kostenlos zu beseitigen, sowohl was das
Material, als auch was die Arbeitskraft betrifft.

ReeR behdlt sich in jedem Fall die Moglichkeit vor, an Stelle der Reparatur das gesamte
defekte Gerdt durch ein gleichwertiges oder eines mit denselben Merkmalen zu ersetzen.

Die Giiltigkeit der Garantie unterliegt den folgenden Bedingungen:

Die Meldung des Defekts muss ReeR vom Benutzer innerhalb von zwélf Monaten ab Lieferdatum des Produkts
zugehen.

Das Gerat und seine Bauteile befinden sich in dem Zustand, in dem sie von ReeR geliefert wurden.

Der Defekt oder die Funktionsstorung wurde nicht direkt oder indirekt durch Folgendes verursacht:

- UnsachgemaRe Verwendung;
- Nichtbeachtung der Verwendungsbedingungen;
- Nachlassigkeit, Unerfahrenheit, nicht korrekte Wartung;

- Nicht von Personal von ReeR ausgefiihrte Reparaturen, Anderungen oder
Anpassungen, Manipulierungen, etc.;

- Unfalle oder StoRe (auch durch Transport oder aufgrund hoherer Gewalt);

- Sonstige nicht von ReeR abhangende Ursachen.

Die Reparatur erfolgt in den Werkstatten von ReeR, bei denen das Material eingehen muss:
die Transportkosten und die Risiken eventueller Schaden oder Verluste des Materials
wahrend des Versands sind vom Kunden zu tragen.

Alle ersetzten Produkte und Bauteile werden Eigentum von ReeR.

ReeR erkennt keine weiteren Garantien oder Anspriiche aulfer den oben ausdriicklich
beschriebenen an, daher kénnen in keinem Fall Schadenersatzanspriiche fiir Ausgaben,
Arbeitsunterbrechungen oder andere Faktoren oder Umstande geltend gemacht werden,
die auf eine beliebige Weise mit dem Ausfall des Produkts oder eines seiner Teile verbunden
sind.

Besuchen Sie die Webseite www.reersafety.com hinsichtlich der Liste der autorisierten Héndler jedes Landes.

Yk Die genaue und umfassende Beachtung aller Normen, Angaben und Verbote in dieser Anleitung stellt eine
wesentliche Voraussetzung fiir die korrekte Funktionsweise des Gerats dar. ReeR s.p.a. haftet daher nicht
fiir Schaden durch die, auch nur teilweise, mangelnde Befolgung dieser Angaben.

Die Eigenschaften unterliegen Anderungen ohne Vorankiindigung. e Die vollstédndige oder auszugsweise Vervielfiiltigung
ohne Genehmigung von ReeR ist untersagta.
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EG-KONFORMITATSERKLARUNG

C€

Dichiarazione CE di conformita / EC declaration of conformity

REER

Torino, 13/02/2025

REER SpA - via Carcano 32
10153 - Torino - Italy

dichiara che il controllore integrato MOSAIC costituisce un dispositivo di sicurezza realizzato in conformita alle seguenti Direttive Europee:
declares that the integrated controller MOSAIC is a safety device complving with the following European Directives:

"Direttiva Macchine"

2006/42/E
/a2/EC "Machine Directive"
"Direttiva Compatibilita Elettromagnetica”
2014/30/E0 £ FLIEMAEnTI
‘Electromagnetic Compatibility Directive
"Direttiva Bassa Tensione"
2014/35/EU
/35/ “Low Voltage Directive”
"Limitazioni sull'uso di sostanze pericolose nelle Apparecchiature Elettriche ed Elettroniche”
2011/65/EU g pp

"Restriction of the use of certain hazardous substances in Electrical and Electronic Equipment”

ed ¢ conforme alle seguenti norme:
and complies with the following standards:

EN 61131-2 Controllori programmabili - Parte 2: Specifiche e prove delle apparecchiature.

(2007) Programmable controllers - Part 2. Equipment requirements and tests.

EN ISO 13849-1 Sicurezza del macchinario: Parti dei sistemi di comando legate alla sicurezza. Parte 1: Principi generali per la progettazione.

(2023) Safety of machinery:- Safety-related parts of control systems - Part 1: General principles for design.
EN IEC 61496-1 Sicurezza del macchinario: Dispositivi Elettrosensibili di protezione, Parte 1: Requisiti generali e tests.
(2020} Safety of machinery : Electro sensitive protective equipment, Part 1: General requirements and tests.
EN 61508-1 Sicurezza funzionale di impianti elettrici/elettronici/programmabili legati alla sicurezza: Requisiti generali.
(2010} Functional safety of electrical/electronic programmable electronic safety related systems: General requirements.
Sicurezza funzionale di impianti elettrici/elettronici/programmabili legati alla sicurezza:
EN 61508-2 Requisiti per impianti elettrici/elettronici/programmabili legati alla sicurezza.
(2010) Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety related systems:
Requirements for electrical/electronic/programmable electronic safety-related systems.
EN 61508-3 Sicurezza funzionale di impianti elettrici/elettronici/programmabili legati alla sicurezza: Requisiti Software.
(2010) Functional safety of electrical/electronic programmable electronic safety related systems: Software requirements.
Sicurezza del macchinario. Sicurezza funzionale dei sistemi di comando e controllo elettrici, elettronici e programmabili correlati alla
IEC 62061 sicurezza.
(2021)

Safety of machinery - Functional safety of safety-related electrical, electronic and programmable electronic control systems.

Documentazione tecnica per la valutazione dei prodotti elettrici ed elettronici relativamente alla regolamentazione
EN IEC 63000 delle sostanze pericolose.
(2018)

Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with respect to the restriction of hazardous substances.

Regole di sicurezza per la costruzione e I'installazione di Ascensori. Ascensori per il trasporto di persone e cose. Parte 20: Ascensori per

EN 81-20 persone e cose accompagnate da persone.
(2020}

Safety rules for the construction and installation of lifts. Lifts for the transport of persons and goods. Passenger and goods passenger lifts.

Regole di sicurezza per la costruzione e I'installazione di Ascensori. Verifiche e prove. Parte 50: Regole di progettazione, calcoli, verifiche e
EN 81-50 prove dei compenenti degli ascensori.

(2020} Safety rules for the construction and installation of lifts. Examinations and tests.
Design rules, calculations, examinations and tests of lift components

raggiungendo il livello di sicurezza pari a: SIL 3/ SILCL 3/ PL e/ Cat. 4/ Tipo 4 (v. standard corrispondenti)
reaching a safety level corresponding to: SIL 3/SILCL 3/ PL e/ Cat. 4/ Type 4 (see related standards)

ed & identico all'esemplare esaminato ed approvato con esame di tipo CE da:
and is identical to the specimen examined and approved with a CE - tvpe approval by:

TUV SUD Product Service GmbH — Zertifizierstelle — Ridlerstrafie 65 — 80339 — Miinchen — Germany
N.B. number: 0123 — Certificate No. Z10 024820 0077 Rev. 02

Carlo Pautasso Simone Scaravelli
Direttore Tecnico Amministratore Delegato
Technical Director Managing Director

Sl IO /S
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UKCA-KONFORMITATSERKLARUNG

ReeR erklart, dass die integrierte Steuerung MOSAIC mit den folgenden britischen
Rechtsvorschriften tUbereinstimmt:

S.I. 2008 No. 1597 - Verordnung Ulber die Energieversorgung von Maschinen
(Sicherheit)

S.I. 2016 Nr. 1101 - Elektrische Ausriistung (Sicherheit) Verordnungen

S.1. 2016 Nr. 1091 - Verordnung lber elektromagnetische Vertraglichkeit

S.I. 2012 No. 3032 - Die Verordnung zur Beschrankung der Verwendung bestimmter
gefahrlicher Stoffe in Elektro- und Elektronikgerdten

=» Unter dem Link https://www.reersafety.com/certifications/ konnen Sie die vollstandige UKCA-
Konformitatserklarung herunterladen.
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